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Sensor

DIST Button

Left/- button
Power/Back button
Power input

Laser

MEAS button
SURVEY button
Right/+ button
Detection result
Scan information area
Acoustic alert

Scan depth indicator
Angle

Battery indicator
Detection mode
Scan line

Center mark

Signal strength indicator
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CeHsop

BytoH DIST

ByTtoH Hansso/-

ByToH 3axpaHBaHe/Hasap
Bxop Ha 3axpaHBaHeTo
JTasep

BytoH MEAS

BytoH SURVEY

ByTtoH HagacHo/+

PesynTart oT oTKp1BaHe

O6nact ¢ MHpopMaLMsa 3a
CKaH1paHeTo

3BYKOBO NpedynperaeHue

MHaukatop 3a AbnbounHa Ha
CKaHupaHe

bron

CbcToAHMe Ha baTepuATa
PerkunM Ha oTKpvBaHe
JIMHUA Ha ckaHWpaHeTo
3HaK 3a LeHTbpa

MH,D,MKaTOp 3a cunata Ha CUrHana
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Snimac

Tlacitko DIST

Tladitko Vlevo/-

Tlacitko Napajeni/Zpét
Vstup napajeni

Laser

Tlagitko MEAS

Tlacitko SURVEY

Tlacitko Doprava/+
Vysledek detekce

Oblast s informacemi o skenovani
Akustické upozornéni
Indikator hloubky skenovani
Uhel

Stav baterie

ReZim detekce

Radek skenovani

Stredova znacka

Indikator sily signalu
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DE

Sensor

DIST-Taste
Links-/Minustaste
Ein-/Aus-/Zuriicktaste
Stromeingang

Laser

MEAS-Taste
SURVEY-Taste
Rechts-/Plustaste
Erkennungsergebnis
Scan-Informationsbereich
Akustischer Alarm
Anzeige fiir Scantiefe
Winkel

Batteriestand
Erkennungsmodus
Scan-Linie

Mittlere Markierung

Anzeige Signalstarke
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Sensor

Boton DIST

Botdn Izquierda/-

Botdn Encender/Atras
Entrada de corriente
Laser

Boton MEAS

Boton SURVEY

Botén Derecha/+
Resultado de la deteccion
Area de informacién de exploracién

Alerta sonora

Indicador de profundidad
de exploracion

Angulo

Estado de las pilas

Modo de deteccidn

Linea de exploracion

Marca central

Indicador de intensidad de la sefal
PT
Sensor

Botdo DIST

Botdo Para a esquerda/-

Bot&o de ligar/desligar/retroceder
Entrada de alimentacao

Laser

Botdo MEAS

Botdo SURVEY

Botdo Para a direita /+

Resultado da detecdo

Area de informagdo de leitura

Alerta acustico

Indicador de profundidade de leitura

Angulo

Estado das pilhas
Modo de detecdo
Linha de leitura
Marca central

Indicador de forca do sinal

HU

Erzékel

DIST gomb

Bal/- gomb
Fékapcsold/vissza gomb
Tapbemenet

Lézer

MEAS gomb

SURVEY gomb

Jobb/+ gomb

Erzékelés eredménye
Szkennelés informécids terilet
Hangriasztas

Vizsgalat mélységjelz6
Szo6g

Toltottseégi allapot
Ekelési mad

Szkennelés vonala
Kozép jelzés

JelerGsség jelzé

IT

Sensore

Pulsante DIST

Pulsante Sinistra/—

Pulsante Alimentazione/indietro
Ingresso alimentazione

Laser

Pulsante MEAS

Pulsante SURVEY

Pulsante Destra/+

Risultati del rilevamento

Area info scansione

Allarme sonoro

Indicatore profondita di scansione
Angolo

Stato della batteria

Modalita di rilevazione

Linea scansione

Tacca centrale

Indicatore potenza segnale

PL

Czujnik

Przycisk DIST

Przycisk W lewo/-

Przycisk zasilania/wstecz
Gniazdo zasilania

Laser

Przycisk MEAS

Przycisk SURVEY

Przycisk W prawo/+

Wynik wykrywania

Obszar informacji o skanowaniu
Alarm dzwiekowy

Wskaznik gtebokosci wykrywania
Kat

Stan natadowania baterii

Tryb wykrywania

Linia skanowania

Znacznik $rodka

Wskaznik mocy sygnatu

RU

CeHcop

KHonka DIST

KHonKa Bneso/-

KHonKa nuTtaHusa/Ha3an

Pasbem nutaHua

Jlazep

KHonka MEAS

KHonka SURVEY

KHonka Bnpago/+

PesynbTat 06HapyeHua

06nacTb BbiBOJA pe3y/bTaToB CKaHUPOBaHWA
3BYKOBOM CUrHan

MHaunKaTop rny6uHbl pacronoxeHus
Yron

MHavKauma 3apana 6atapen

PeunM obHapyreHuA

JIMHWA ckaHupoBaHWA

OTMeTKa LeHTpa

MH,DMHBTOP WHTEHCUBHOCTU CUHana

TR

Sensor

DIST diigmesi
Sol/- diigmesi
Glg/Geri digmesi
G girisi

Laser

MEAS digmesi
SURVEY digmesi
Sag/+ digmesi
Algilama sonucu
Tarama bilgi alani
Sesli alarm
Tarama derinlik gostergesi
Acl

Pil durumu
Algilama modu
Tarama cizgisi
Merkez isareti

Sinyal glicli gostergesi



I=X1 Ermenrich Ping SM90 Stud Detector

Please carefully read the safety instructions and the user manual before using this product. Keep away from children. Use the device only as
specified in the user manual.

The kit includes: stud detector, Type-C USB-cable, carry bag, user manual, and warranty.

Charging the device
This device uses a rechargeable lithium battery. Connect the power cable (included) to the device and the DC adapter (not included)
via a USB plug and connect it to the AC power supply to charge the device.

Getting started

Press the Power/Back button (4) and hold it for 1s to turn the device on/off.

This multifunction device may be used as a laser meter, stud detector, or digital level.

The laser meter function is set by default. Press the SURVEY button (8) to switch to the stud detector function or press the DIST
button (2) to switch to the laser meter function and digital level function. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to scroll
the menu to the digital level function.

Setting

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. You can select the history record, units of measurement, acoustic alert,
sensitivity setting, and metal detection calibration.

2. Use the Left/- button (3) and the Right/+ button (9) to scroll the menu. Press the MEAS button (7) to confirm the selection, press
the Power/Back button (4) to return.

3. Direct the laser beam at the target and then take a measurement. Press and hold the Right/+ button (9) to add the next
measurement. Take the next measurement. To subtract the measurement, press and hold the Left/- button (3).

4. The default reference point is the bottom end of the device. Press and hold DIST button (2) to change the measurement point
from the bottom to the top of the device.

5. Press the MEAS button (7) to record the current measurement. Press the SURVEY button to enter the menu. Select Memory to
view the recorded values. To clear the record, press the Left/- button (3) and the Right/+ button (9) at the same time. The device
can store up to 50 history slots and it automatically overwrites old records when new records are made.

Laser meter function

The laser meter function is set by default. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select one of the following options:
Continuous measurement; Single distance measurement; Area measurement; Volume measurement; Calculations with 2 additional
measurements (Pythagorean theorem); Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 1; Calculations with
3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 2; Triangle area measurements; Trapezium measurement; Horizontal line
measurement; Vertical line measurement; Countdown; Digital level.

Continuous measurement

Aim the laser beam at the target. The device will keep taking measurements one after another. MAX, MIN, and the
last measured values will be displayed on the screen. Press the Power/Back button (4) to exit the mode.

Single distance measurement

Aim the laser beam at the target and press the MEAS button (7). The value will be displayed on the screen.

Area measurement

Aim the laser beam at the target and press the MEAS button (7) to measure 2 sides of the target. The area will be
calculated automatically.

Volume measurement

Aim the laser at the target press the MEAS button (7) to measure the length, width, and height of the three-
dimensional target. The volume will be calculated automatically.




Calculations with 2 additional measurements (Pythagorean theorem)

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the horizontal line length and hypotenuse length.
The vertical line length will be calculated automatically.

Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 1

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the horizontal line length and the lengths of two
hypotenuses. The line between the two hypotenuses will be displayed on the screen, and its length will be calculated
automatically.

Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 2

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the horizontal line length and the lengths of two
hypotenuses. The line between the two hypotenuses will be displayed on the screen.

Triangle area measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the lengths of the three lines. The area will be
calculated automatically.

Trapezoid side measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the lengths of two vertical lines and one horizontal
line. The fourth line length will be calculated automatically.

Horizontal line measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the hypotenuse length. The angle, horizontal line
length, and vertical line length will be calculated automatically.

Vertical line measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the lengths of the two lines. The device will
calculate the angle between these lines and the vertical line length between their ends.

Countdown

Use the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to adjust the countdown time. Press the MEAS button (7) to
measure the length. When the countdown time is over, a measured length value will be displayed on the screen.

Digital level function

Press the DIST button (2). Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to scroll to the Digital level mode. The
inclination angle value will be displayed on the screen.

Stud detector function

I Calibration must be done each time a new mode is selected.
|

Do not touch the sensing area of the device during measurement in order to avoid mistakes, because the human body has
= conducting properties.



Display information

Display icons Detection result Display icons Mode
1 M Non-ferrous metal 1 i Stud detection
2 § 8 Ferrous metal 2 Metal detection
U b S
3 4\ AC wire 3 AC wire detection
9, ) ¢
4 ' Wooden/metal stud

Metal detection mode
The metal detection mode is used for the detection of hidden objects made of ferrous and non-ferrous metals. Press the SURVEY button (8)
to switch to the stud detector function. The metal detection mode is set by default.

Calibration

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Select the Metal calibration (Metal detection calibration).

2. Place the device flat against the target surface. Make sure that there are no metal objects around.

3. Press the MEAS button (7) to start the calibration. The calibration will be carried out automatically. When the white part of the display
becomes dark, the calibration is completed.

4.  Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.

Usage

1. Complete the calibration and place the device flat against the surface to be tested. When a red line appears on the screen, the device is
ready to scan.

Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan.

When the device detects a metal object, the screen will display the icon ¥{(non-ferrous metal) or {_j (ferrous metal), the value of

the distance to the target, and the signal strength indication. The device will emit a sound. The closer the device is to the object, the
stronger the signal will be.

4. When the signal is the strongest, the center mark (18) lights up. Move the device to locate the object according to the signal intensity.

2.
3.

I If you're receiving erratic scanning results, it may be a result of humidity, moisture within the wall cavity or drywall, or recently
= applied paint or wallpaper that isn’t fully dried.

Stud detection mode
The device can scan the surface for wooden and/or metal studs.

Calibration

Automatic calibration

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select the stud detection mode.

2. Place the device flat against the target surface.

3. The calibration will be carried out automatically. When the white part of the display becomes dark and yellow line disappears, the
calibration is completed.

4. Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.

If the device does not search for wooden/metal objects after automatic calibration, you need to calibrate the device manually.

Manual calibration

Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select the stud detection mode.
Press the MEAS button (7) to start calibration.

Place the device flat against the target surface.

When the display becomes dark, press the MEAS button (7) to force the device to calibrate.

Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan. When the signal is the strongest, the center mark (18)
lights up. When the white part of the display becomes dark and yellow line disappears, the calibration is completed.

6. Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.
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Usage

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select the stud detection mode.

2. Complete the calibration and place the device flat against the surface to be tested.

3. Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan.

4. The blue line is displayed on the screen during the search for wooden/metal objects. If a stud is detected, the screen will display the
wooden/metal stud icon @, the value of the distance to the target, and the signal strength indication. The device emits a sound. The
closer the device to the object, the stronger the signal.

AC detection mode
This mode is used only to detect live wires.

Calibration

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Right/+ button (9) twice to select the AC detection mode.

2. Place the device flat against the target surface.

3. Press the MEAS button (7) to start calibration. The calibration will be carried out automatically. When the white part of the display
becomes dark, the calibration is completed.

4.  Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.



Usage

1. Complete the calibration and place the device flat against the surface to be tested.

2. Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan.

3. When the device detects a live wire, the screen will display the live wire icon &, the value of the distance to the target, and the signal
strength indication. The device emits a sound. The closer the device is to the object, the stronger the signal will be. You can reduce the
sensitivity of the device multiple times to narrow the search area even more and locate the live wire with greater accuracy.

Specifications

Laser class

Units of measurement
Measurement range
Measuring accuracy
Pythagoras function

Area measurement
Volume measurement
Triangle area measurement
Trapezoid measurement
Horizontal line measurement
Vertical line measurement
Countdown measurement
Digital level scanning angle

Max. detection depth

Display

Sound alert
Auto-off
History records

Operating temperature range

Power source
Dimensions
Weight

class I, 630-670nm, <1mW
m/ft/in/ ft +in

0.2-40m

+1.5mm

live wiring: 50mm
ferrous metals: 120mm / non-ferrous metals: 100mm
wood/metal studs: 38mm

2.4" HD color screen, 240x320px resolution

+

3 min.

50 groups

0...+40°C (operating), —10...+60°C (storage) /
+32... +104°F (operating), +32... +104°F (storage)
rechargeable lithium battery (500mA-h)
63x25x139mm

146g

The manufacturer reserves the right to make changes to the product range and specifications without prior notice.

Care and maintenance

Do not touch the sensing area of the device during measurement in order to avoid mistakes, because the human body has conducting
properties. Do not exclusively rely on the detector to locate items behind scanned surfaces. Do not assume that there is no live cabling
inside a wall. Always use caution when nailing, cutting, or drilling in walls, floors, and ceilings that may contain live cabling. Calibrate the
device regularly following a routine schedule.

This is a class Il laser product. Please DO NOT stare into the beam, with unprotected eyes or through an optical device, at any time or direct
it towards other people. Do not remove any safety labels. Do not aim the device directly at the sun. Do not try to disassemble the device on
your own for any reason. For repairs and cleaning of any kind, please contact your local specialized service center. Protect the device from
sudden impact and excessive mechanical force. Do not use the product in explosive environment, close to flammable materials. Store the
device in a dry cool place. Only use accessories and spare parts for this device that comply with the technical specifications. Never attempt
to operate a damaged device or a device with damaged electrical parts! If a part of the device or battery is swallowed, seek medical attention
immediately.

Battery safety instructions

Always purchase the correct size and grade of battery most suitable for the intended use. Always replace the whole set of batteries at one
time; taking care not to mix old and new ones, or batteries of different types. Clean the battery contacts and also those of the device prior
to battery installation. Make sure the batteries are installed correctly with regard to polarity (+ and —). Remove batteries from equipment
that is not to be used for an extended period of time. Remove used batteries promptly. Never short-circuit batteries as this may lead to high
temperatures, leakage, or explosion. Never heat batteries in order to revive them. Do not disassemble batteries. Remember to switch off
devices after use. Keep batteries out of the reach of children, to avoid risk of ingestion, suffocation, or poisoning. Utilize used batteries as
prescribed by your country’s laws.

Ermenrich Warranty

Ermenrich products, except for their accessories, carry a 5-year warranty against defects in materials and workmanship. All Ermenrich
accessories are warranted to be free of defects in materials and workmanship for six months from the purchase date. The warranty
entitles you to the free repair or replacement of the Ermenrich product in any country where a Levenhuk office is located if all the warranty
conditions are met.

For further details, please visit: levenhuk.com/warranty

If warranty problems arise, or if you need assistance in using your product, contact the local Levenhuk branch.



I OeTekTop 3a usgatuuu Ermenrich Ping SM90

Monsa, npoyeTeTe BHUMATENHO UHCTPYKLMUTE 3a 6e30MacHOCT U pbKOBOACTBOTO 3a NoTpebuTens, npeaum 4a U3non3earte T03uM NPOoAyKT.
[a ce cbxpaHsaBa faney ot geua. M3nonssaiite ycTpoicTBOTO CaMo Mo MOCOYeHUA B PbKOBOLACTBOTO 3a NOTPebUTeNA HaumH.

KoMnneKTbT BKMoUBa: geTeKkTop 3a u3gatuHu, USB Kaben Type-C, TopbuyKa 3a HoceHe, pbKOBOACTBO 3a NOTpebuTens 1 rapaHLmA.

3aperkfaHe Ha yCTPOMCTBOTO
B T031 ypeq ce 13Mon3Ba aKyMyNiaTopHa JIMTUEBO-MosiMMepHa baTepua. CBbpiKeTe 3axpaHBaLLmMA Kaben (BKIIoYeH) KbM YCTPOMCTBOTO U
MOCTOAHHOTOKOBWSA afanTep (He e BKtoueH) Ype3 USB cbeuHUTeN 1 ro CBbpHeTe KbM NPOMeHIMBOTOKOBOTO 3axpaHBaHe, 3a [ia 3apeauTe ypeaa.

[a 3anoyHeMm

HatucHeTe 6yToHa 3axpaHBaHe/Has3ag (4) v ro 3apbTe 3a 3 cekyHau, 3a 4@ BKIIOYMTE/U3KIIOUMTE YCTPONCTBOTO.

To3u MHorodyHKLMOHaNeH ype Moe [ia Ce M3Mos13Ba KaTo fla3epeH U3MepBaTesieH ypes, OeTEKTOp Ha Oropu Uan LndpoBs HUBENUP.
OyHKumATa "JlasepeH n3MepBaTesieH ypen' e 3a4aaeHa no nogpasbuvpaHe. HatucHete 6yToHa SURVEY (8) 3a npeBKIioYBaHe KbM yHKLMATA
“[leTeKTop 3a M3aaTuHK" unu HatucHeTe ByToHa DIST (2) 3a npeBKioYBaHe KbM QyHKLMATA "JlasepeH naMepaaTeneH ypeq' v ¢yHKUMATA
"LUndpos HnBenup'. Hatuckawte byToHuTe Hansaso/- (3) nnm HagacHo/+ (9) 3a npeBbpTaHe Ha MeHI0To Ao dpyHKuumATa "Lindpos H1Benmp'.

HacTtpoirka

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a fa Bne3eTe B MeH0To. MorkeTe fa usbepeTe XpOHOOMMYEH 3aMnnc, MEPHU eOUHULLN, 3BYKOB
CUIHas, HaCTPOMKa Ha YyBCTBUTENHOCTTA U KannMbpupaHe Ha OTKPUBAHETO Ha MeTar.

2. W3nonseawte 6yToHa HanAaso/- (3) n 6yToHa HagAacHo/+ (9) 3a npeBbpTaHe npes MeHioTo. HaTucHeTe 6yToHa 3a MEAS (7), 3a oa
noTBbpAuTe nsbopa. HatucHete byToHa 3axpaHBaHe/Hasapg (4), 3a fa ce BbpPHETE KbM NPeaXo4HOTO MeHIHO.

3. Hacouete nasepHus b4 KbM LienTa 1 HanpaeeTe U3MepBaHe. HaTucHeTe 6yToHa HagAacHo/+ (9) v ro 3aapbiTe, 3a fa gobasute
cnefBaLloTo nsMepBaHe. HanpageTe c/ieqBaLlLoTo M3MepBaHe. 3a fa U3BaauTe U3MepBaHe, HaTucHeTe byToHa Hanaeo/- (3) u ro
3a[pbrKTE HAaTUCHAT.

4. PedepeHTHaTa To4Ka no nogpasbupaHe e JONHUAT Kpal Ha ypeda. HatucHeTe v 3afpbiTe 6yToHa DIST (2), 3a na npoMeHuTe
TOYKaTa Ha M3MepBaHe OT AO/IHWNA B FOPHUA Kpal Ha ypepaa.

5. HartucHete 6yToHa MEAS (7), 3a fa 3anuwueTe TeKyLLMA pe3ynTaT oT usMepBaHeTo. HaTucHete 6yToHa SURVEY, 3a na Bnesete
B MeHI0TO0. M36epeTe Memory, 3a fa BUgMTE 3anucaHnTe CTOMHOCTU. 3a a U3TpuMeTe 3anuca, HaTUCHeTe eJHOBPEMEHHO By TOHUTE
Hanso/- (3) u HagAacHo/+ (9). Ypeo bt MoXe fa cbxpaHaBa 4o 50 XpOHOMOrMYHU OaHHWU M NPUY 3anuc Ha HOBW, faHHUTe ce
3anmMcBaT Ha MACTOTO Ha cTapuTe.

@OyHKuUA "JlasepeH UsMepBaTeneH ypeq"

OyHKumMATa "JlazepeH n3MepBaTeneH yped' e 3agageHa no nogpasbupare. Hatuckante bytoHunte Hanaso/- (3) nnu HagAcHo/+ (9)

3a u3bop Ha efjHa OT cliefBaLluTe onumu: HenpekbcHaTo U3MepBaHe; /I3MepBaHe Ha elHO pa3cTosHWe; M3MepBaHe Ha nioLw;
MN3MepBaHe Ha obeM; 3uucneHus ¢ 2 ponbiHWUTeNHM u3MepBaHua (MuTaroposa TeopeMa); M3uncnenus ¢ 3 [ONbAHUTENHM
nsmepaHus (Mutaroposa Teopema), MeTog 1; U3uncneHus ¢ 3 gonbaHWUTeNHU u3MepBaHua (MuTaroposa TeopeMa), MeTo[ 2;
M3MepBaHe Ha noLyTa Ha TPUBMbITHWK; M3MepBaHe Ha TpaneLoBuaHa ¢opma; MiamMepBaHe Ha XOpM30HTasHa NMHWSA; M3MepBaHe Ha
BepTMKasnHa nuHua; ObpaTtHo bpoeHe; Lindpos H1BeNUP.

HenpeK'bCHaTO n3MepBaHe

A HacoueTe nasepHus nbY KbM LienTa. YCTPOMCTBOTO Lie Npoab/KM [a U3BbpLUBa M3MepBaHMA eqHo cnef Apyro. Ha
= eKpaHa LLe ce NMoKa3saT MaKcC., MUH. 1 Noc/lefiHaTa u3MepeHa cToiMHocT. HaTucHeTe 6yToHa 3axpaHBaHe/Ha3afq (4), 3a
() [la u3neseTe OT peXuma.

M3MepBaHe Ha eHO pascToAHUE
HacoueTe nasepHua by KbM LienTa U HaTucHeTe ByToHa MEAS (7). CToMHOCTTa Le ce NOoKaXKe Ha eKkpaHa.

M3mepBaHe Ha nnowy

HacoueTe nasepHus nbY KbM LenTa. HacoyeTe nasepHuA NbY KbM LienTa U HaTucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a ga
M3MepuTe 2-Te CTPaHM Ha LenTa. MNnowTa we 6bOe U34nciieHa aBTOMaTUYHO.

MU3MepBaHe Ha o6eM

HacoueTe nasepHuns nbY KbM LenTa U HaTucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a fja u3MepuTe Ob/KKUHATA, LUMPUHATA U
BMCOYMHATA Ha TpMM3MepHaTa ues. 06eMbT e 6bae U34MCIeH aBTOMaTUYHO.




Usuncnenus c 2 gonbvnHutenHu usmepsanua (Mutaropoea Teopema)

HacoueTe nasepHusa nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6ytoHa MEAS (7), 3a fa M3MepuTe Ob/*KMHATa Ha XOpU30HTasHaTa
JINHWA U ObIHUHATA Ha XMNOTeHy3aTa. J:l'bJ'I)-KVIHaTa Ha BepPTUKaNHaTa IMHUA LLe 6'b,E|,e n34mcrieHa aBToMaTuU4HoO.

M3uncnenna c 3 gonbnHutenHun usmepsanua (Mutaroposa Teopema), Metog, 1

HacoueTe nasepHua nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a a M3MepuTe Ob/KMHATa Ha XOpU30HTaHaTa
NWUHWA U ObMKUHWUTE Ha ABe XMMoTeHy3W. JIuHWATa Mexay OBeTe XMNoTeHy3M Le 6bae NoKkasaHa Ha ekpaHa, a HelHaTa
ObI¥KMHa We 6bae n3vncieHa aBToMaTuyHo.

M3uncnenua ¢ 3 gonbnHutenHu usMepeaHua (Mutaroposa TeopeMa), MeToq 2

HacoueTe nasepHua nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6ytoHa MEAS (7), 3a fa M3MepuTe Ob/KMHATa Ha XOPU30HTasHaTa
NWUHWA U ObMKMHWUTE Ha ABe XMMNoTeHy3W. JIuHWATa Meay ABeTe XMNoTeHy3M e 6bae NoKkasaHa Ha ekpaHa, a HeHaTa
ObJIMHA We 6be M34McieHa aBToMaTUYHoO.

U3MepBaHe Ha niowTa Ha TPUBIBIIHUK
HacoueTe nasepHuAa nby KbM LenTa. HatucHeTe 6ytoHa MEAS (7), 3a fa nsMmepute Ob/IKUHWUTE Ha TpuTe NnHUK. MNnowwTa

Lie 61:ne n34ncrsieHa aBTOMaTU4HO.

M3MmepBaHe Ha cTpaHa Ha Tpaneuoug

HacoueTe nasepHusa nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6ytoHa MEAS (7), 3a la M3MepuTe Ob/IHKMHWUTE Ha [Be BepTUKaHK
JIMHWM U ejHa XOPU30HTaNHa NMUHUA. [ bKMHaTa Ha YeTBbpTaTa JIMHWUA LWe bbae U34McrieHa aBTOMaTUYHO.

M3MepBaHe Ha XOPU3O0HTaJIHA JINHUA

HacoueTe nasepHua nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a 1a U3MepuTe Ob/I*KMHATa Ha XMMOTeHy3aTa.
broabT, ObKUHATA HAa XOPU30HTaNHaTa IMHUA U ObiMKMHATa Ha BepTUKanHaTta nHNA e 6baaT M34MCIeHu
aBTOMATUYHO.

N3mMepBaHe Ha BepTUKasHa IMHUA

HacoueTe nasepHus nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a fla U3MepuTe Ob/TIHKUHWUTE Ha ABeTe IMHUK. YpeabT
LLLe M3YMCIIM BIbla MeXAY Te3M IMHUKN U ObNXUHATA Ha BepTUKasTHaTa IMHUA MeXay TeXHUTe KpauLa.

O6paTtHo 6poeHe

M3non3eante byToHa HanAaBo/- (3) unu byToHa HagsacHo/+ (9) 3a HacTpoMBaHe Ha BpeMeTo Ha obpaTHo bpoeHe. HaTucHeTe
6yToHa MEAS (7), 3a fa u3MepuTe gbiKuHaTa. Korato nsteye obpatHoTo b6poeHe, Ha eKpaHa Luie ce MoKaKe U3MepeHaTa
CTOMHOCT Ha Ab/IXKMHaTa.

OyHKumAa "Lndpos HuBenup"

HatucHeTe 6yToHa DIST (2). HatuckanTe 6yToHuTe HanAgo/— (3) unu HagAacHo/+ (9) 3a npeBbpTaHe Ao pexnma "Lindpos
HuBenup". Ha eKpaHa Luie ce MOKaxe CTOMHOCTTA Ha bIrb/la Ha HaK/IoHa.

DOyHKUMA "[eTeKTop 3a n3gaTtuHU"

I TpnbBa Oa ce U3BbPLLIBa KanMbpupaHe Npu BCAKO BKIIOYBaHe Ha ypeda 3a ynoTpeba.
.

He nunante CeH30pHaTa 30Ha Ha YCTPOVICTBOTO no BpeMe Ha n3MepBaHe, 3a Aa nsberHete rpeLuKu, TbW KaTo YOBELLKOTO TA/I0 UMa
= MposogMmMun CBOMCTBA.



UHdopMauma Ha gucnnen

MKoHKM Ha gucnneAa  Pes3ynTtaTt oT oTKpuBaHe MKoHKM Ha aucnnea Pexum
1 ] E LiBeTHM MeTann 1 . OTKpMBaHe Ha U3aaTuHN
2 U (DepoMarHUTHU MeTanu 2 g OTKpvBaHe Ha MeTan
3 f;\ MpoBoAHWK Mo HanpekeHue 3 ( OTtrpmBaHe Ha AC NnpoBOOHUK
¥
4 ' [bpBeHN/MeTanHu U3gaTmHu

PexnM Ha OTKPpMUBaHe Ha MeTan

PeMMBT 3a 0TKpMBaHe Ha MeTasl ce U3Mo/3Ba 33 OTKPMBAHE Ha CKPUTU NpeaMeTy OT YepHU 1 LBeTHU MeTann. HatucHeTe bytoHa SURVEY

(8) 3a npeBKNtoYBaHe KbM QYHKLMATA "PeXnM Ha OTKpUBaHe Ha U3JaTUHK". PerKMMBT 3a OTKpMBaHe Ha MeTasl e 3afafieH no noapasbupaHe.

KanubpupaHe

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a oa BneseTe B MeHoTo. N3b6epeTte Metal detection calibration (KanubpupaHe Ha peysmnMa Ha OTKpUBaHe

Ha MeTan).

lNocTaBeTe yCTPOMCTBOTO MOAPABHEHO KbM LiefieBaTa NMoBbpPXHOCT.

HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a na ctapTupate KannbpupaHeTto. KannbpupaHeTo Liie ce U3BbpLUM aBToMaTh4HO. KoraTto 6snata yact Ha

AM1Cnnen CTaHe TbMHA, KanubprpaHeTo e 3aBbpLLEHO.

. OTcTpaHeTe ycTPOMCTBOTO OT MOBBPXHOCTTa U HaTUCHeTe ByTOHa 3axpaHBaHe/Ha3ap, (4), 3a fa U3ne3eTe 0T per MMa Ha KanubpupaHe.

noTpeba

M3BbpLUeTe KanMbpupaHeTo 1 NocTaBeTe ypeaa XOpPU30HTaIHO BbpXy NOBBbPXHOCTTA, KOATO UCKaTe fja CKaHupare.

MecTeTe 6aBHO fieTeKTOpa MO NOBBLPXHOCTTA B MOCOKATa, B KOATO UCKaTe Ja CKaHupare.

KoraTo ycTpoiicTBOTO OTKPUE MeTareH NPeIMeT, Ha eKpaHa LLie ce NoKare MKoHata 1 (LiBeTeH MeTan) Unu { (YepeH MeTan), CTOMHOCTTa

Ha pasCTOAHWETO [0 LiesTa U MHOMKaLUMATA 3a cunaTa Ha CUrHana. YCTpoicTBoTo LWe n3aage 3ByKoB curHan. Konkoto no-6nm3o e

YCTPOMCTBOTO 10 06€KTa, TOSIKOBA NO-CUEH Lue 6'be CUrHabT.

4. KoraTo curHamsT e Hal-cuneH, LieHTpanHaTa MapKupoBkKa (18) ceetsa. [NpeMecTeTe yCTPOIMCTBOTO, 3a [a TIOKanusupare obeKTa criopes
WHTEeH3WTEeTa Ha curHana.

2.
3.

Sl

Ako nony4vyaBaTte HeageKBaTHU pe3ynTaTu OT CKaHMpaHeTo, TOBa MOXe Aa ce Ob/IHKU Ha BIaXKHOCT, Bjlara B KyXmHaTta Ha CTeHaTa Uiu
m B T’MNCOKapTOHa, WM MNbK HACKOpPO HaHeceHa 609 unm TaneTu, KOUTO He ca HaMbJ/IHO U3CBXHANU.

PexnM Ha OTKpUBaHe Ha U3noaTtuHU

YcTpocTBOTO MOMKe ia CKaHWpa NOBBPXHOCTU 3a ObpBEHU NPBTU U/UIN METaNHU U3ATUHW.

Kann6pupaxe

ABTOMaTUYHO KanubpupaHe

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a aa Bne3ete B MeHioT0. HaTucHeTe 6yToHWTe Hansgo/- (3) unu HagacHo/+ (9) 3a n36op Ha perkuMa Ha
OTKpMBaHe Ha ornopu.

2. ToctaBete yCTpOVICTBOTO noapaBHEHO KbM LeJieBaTa NOBBbPXHOCT.

3. HaﬂM6pMpaHETO LLie Ce U3BBbPLLUM aBTOMATUYHO. Korato 6anara yact Ha aucnnea CtaHe TbMHaQ, a bJiTata JIMHUA n34e3He, HaJ'IM6pMpaHeTO
€ 3aBbpLUeHO.

4. OTCTpaHeTe YCTPOWCTBOTO OT MOBBPXHOCTTA U HaTUCHeTe byToHa 3axpaHBaHe/Ha3ag (4), 3a [a U3fe3eTe OT peKMMa Ha KannbpupaHe.
AKO YCTPOMCTBOTO He TbpCY [bpBEHU/MeTaHW NpeaMeTy Cief, aBTOMaTUYHO KannbpupaHe, Tpabea Aa Kanubpumpate YyCTPOMCTBOTO PbYHO.

PbyHo KanubpupaHe
1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a oa Bne3ete B MeHioT0. HaTucHeTe 6yToHWTe Hansso/- (3) unu HagacHo/+ (9) 3a n3bop Ha perkuMa Ha
OTKpMBaHe Ha ornopu.

HatucHete 6yToHa MEAS (7), 3a oa cTapTvpare KannbpupaHeTo.
lMocTaBeTe yCTPOMCTBOTO NOAPaBHEHO KbM LienieBaTta NoBbPXHOCT.
Korato gucnneat noTbMHee, HaTucHeTe byToHa MEAS (7), 3a fa npuHyauTe YCTPOMCTBOTO Aa Kanubpwpa.

MecTeTe 6aBHO [OeTeKTopa No NOBbPXHOCTTa B NOCOKATa, B KOATO UCKaTe Oa CKaHuparte. KoraTo curHanst e Han-cuneH, LeHTpaJiHaTa
MapKMUpPOBKa (18) cBetBa. Korato 6Anara yacT Ha aucrnneA CTaHe TbMHaQ, a bJiTata JIHKUA n34e3He, I-(aJ'II/I6pI/1paHETO € 3aBbpLUEHO.

6. OTcTpaHeTe yCTPOWCTBOTO OT MOBLPXHOCTTA U HaTUCHeTe byToHa 3axpaHBaHe/Hasag (4), 3a [a M3fe3eTe OT perKMMa Ha KanubpupaHe.

a s

Ynotpeba

1. HatucHete bytoHa SURVEY (8), 3a oa BneseTte B MeHIoTo. HatucHeTe 6yToHuTe Hansago/- (3) unu HagacHo/+ (9) 3a n36op Ha perkuMa Ha
OTKpVBaHe Ha ornopw.

2. VsBbplieTe KannbpupaHeTo 1 NoCTaBeTe ypeda XOPU30HTaSTHO BbPXY NMOBBbPXHOCTTA, KOATO MCKaTe fa CKaHupare.

MecTeTe 6aBHO [eTeKTopa Mo NMoBbPXHOCTTa B MOCOKATa, B KOATO UCKaTe 4a CKaHUpare.

4. CuHATa NMHMA ce NOKa3Ba Ha ekpaHa Mo BpeMe Ha ThpCeHe 3a A bpBeHU/MeTanHM 06eKTU. AKo 6be OTKpUTa U34aTUHA, EKPaHLT e
MOKae MKoHaTa Ha [bpBeHa/MeTanHa usgatuHa MM, cToMHOCTTa Ha Pa3CTOAHMETO [0 LieNTa U MHAMKaLMATA 3a cunaTa Ha curHana.
YCTpoWcTBOTO Le M3Oame 3BYKOB curHas. KokoTo no-65130 e ycTpoicTBOTO A0 06eKTa, TOJIKOBa NOCUIeH e 6bae CUrHabT.

CHaHMpaHe 3a NMpoMeH/INBO HanpexeHue

To3u peXmM ce 13MoJI3Ba CaMo 3a OTKPMBaHe Ha MPOBOOHMULIM MOA HaMpereHwe.

Kannbpupaxe

1. HatucHete 6ytoHa SURVEY (8), 3a na Bnesete B MeHioTo. HaTucHeTe aByKkpatHo byToHa HapAacHo/+ (9) 3a usbop Ha pexunMa Ha
OTHKpMBaHe Ha NPOMEHIMBO HampereHue.

2. [loctaBete YCTPOﬁCTBOTO noAapaBHEHO KbM LejieBaTta NOBbPXHOCT.

3. HatucHeTte 6yToHa MEAS (7), 3a na ctapTupate KannbpupaHeTto. KanubpupaHeTo Lie ce M3BbpLUM aBToMaTh4HO. KoraTto 6snaTta yacT Ha
AMCnnes CTaHe TbMHA, KanubpypaHeTo e 3aBbpLLEHO.

4. OTcTpaHeTe YCTPOMCTBOTO OT NOBBPXHOCTTA M HaTUCHeTe ByToHa 3axpaHBaHe/Ha3af (4), 3a [a U3feseTe OT perknMa Ha Kanubpupate.

w



Ynotpeba

1. W3BbpLueTe KannbpmMpaHeTo 1 NocTaBeTe ypeaa XOpU3OHTASTHO BbPXY NMOBBPXHOCTTa, KOATO UCKaTe a CKaHuparte.

2. MecTeTe 6aBHO AeTeKTOpa Mo NOBBPXHOCTTA B MOCOKATa, B KOATO UCKaTe Ja CKaHuparte.

3. KoraTo ycTpoMCTBOTO OTKpYe NPOBOAHMK M0/ HaNpexeH1e, Ha eKpaHa Luie ce MoKae MKoHaTa Ha MPOBOAHWK Nog HanpereHne &,
CTOMHOCTTa Ha pa3CTOAHNETO A0 LieNTa U MHOMKALMATA 3a CunaTta Ha curHana. YCTponcTBoTo Le U3fgade 3ByKoB curHan. KonkoTo
no-6n130 e yCTpOMCTBOTO A0 06€KTa, TONIKOBA NO-CUSEH Le 6bae cUrHansT. MoeTe [a HaManuTe MHOrOKPaTHO YyBCTBUTESTHOCTTA Ha
YCTPOMCTBOTO, 3a Aa SIOKanM3unpaTte HaMMpaLLMA ce NoA HarnpeeHne NPOBOAHWK C MO-rosiAMa TOYHOCT.

Cneundurauum

JlazepHo U3MepeHo pa3cTosHue
MepHu egnHMLM

JlazepHo M3MepeHo pa3scTonHKue
To4HOCT Ha M3MepBaHeTo

lMuTtaropoBa TeopeMa

M3MepBaHe Ha noLy

M3mepBaHe Ha 0beM

M3MepBaHe Ha NoLLTa Ha TPUBIbIHUK
M3MepBaHe Ha cTpaHa Ha Tpanewoua
M3MepBaHe Ha XOpU30HTa/Ha JIHKUA
M3MepBaHe Ha BepTUKanHa IMHuA
O6paTHO bpoeHe

brbn Ha cKaHWpaHe Ha LUMdpoBUA HUBEWP

MakcumanHa abnboymHa Ha 3acmyaHe

EkpaH

3BYKOBO NnpeaynpeaeHue
ABTOMaTMYHO M3KIIOYBaHE
XPOHOMOMMYHM 3aMucK

[wvana3oH Ha paboTHaTa TeMnepaTtypa
3axpaHBaHe

Pa3smepu

Terno

Knac 2, 630-670 nm, <1 mW
m/ft/in/ft + in

0.2-40m

+1,5 mm

+

H o+ + + + o+ + 4

90°

NPOBOAHWK Mo HanpexeHne: 50 mm

¢depoMarHuTHu Metanm: 120 mm / uBetHu MeTanu: 100 mm
ObpBeHM n3gatnHu: 38 mm

2,4"- uBeteH HD-eKpaH pasgenuteniHa cnocobHocT 240x320 nukcena
+

3 MUH.

50 rpynm

0...+40 °C (pabotHa), —10...+60 °C (Ha cbxpaHeHue)
npe3apexgaema nutnesa 6atepus (500 mA-h)

63x25x139 mm

146 g

npOVI3BO,D,VITeJ'IHT CU 3ara3Ba NpaBoTo Oa npaBuv NPOMeHU Ha raMata NnpoayKTn u CI'IELI,VId)VII-(aLI,VIVITe 1M be3 npenBapuTtenHo yseoMreHue.

MpuKKM M NoaapbHKKa

He nunaiite ceH30pHaTa 30Ha Ha YCTPOMCTBOTO Mo BpeME Ha M3MepBaHe, 3a fa U3berHeTe MpeLUKu, Thil KaTo YOBELLKOTO TASIO MMa NPOBOANMM
cBoWcTBa. He pasuunTaiiTe eqMHCTBEHO Ha [eTEKTOPaA [a OTKpMBA 06eKTU 3a[] CKaHWpaHWTe NOBbPXHOCTU. He npueMaiite, Ye B CTeHaTa HAMa
MPOBOHMLM, MO KOMTO TeYe eNleKTpuyecTso. BuHaru 6baete BHUMATENHW, KOraTo 3abuBate NUPOHM, perkeTe 1y Npobueate CTeHW, NOLOBE U
TaBaHM, B KOUTO MOKe [ia Ma Kabenu nof HanperkeHue. Kannmbpupaiite peJoBHO YCTPOMCTBOTO, KaTo crieaBaTe pYyTUHEH rpaduk.

ToBa e nasepeH npoayKT knac Il. Mona, Hukora HE rnegante AMpeKTHO B bYa C HE3ALLMTEHW 04U UMM MPEe3 OMTUYHO YCTPOMCTBO U He o
HacouBalTe KbM Opyru xopa. He oTcTpaHsABaiTe HUKaKBM €TUKETU 3a be3omnacHoCT. He HacouBamTe yCTPOMCTBOTO AUPEKTHO KbM CibHLETO.
He ce onuTeaiiTe fa pasrnobsaBarte yCTPOMCTBOTO CaMU MO HMKaKBa NpUYMHa. 3a PEMOHTU U NMOYMUCTBaHE, MOJIA, 0OpbLLAITe Ce KbM MEeCTHUSA
crneLmanusmpaH cepBuseH LeHTbP. [peanasBaiTe yCTPOMCTBOTO OT BHE3aMHW yOapy 1 MpeKoMepHa MexaHuyHa cuna. He nsnon3searre
NpoJyKTa BbB B3pMBOOMacHa cpeaa unv 6nm3o 4o 3ananvmmn Matepuanu. CbxpaHsaBaiTe YCTPOMCTBOTO Ha CyXo W XnagHo MAcTo. M3non3saiiTte
CaMo NPUHAAIEKHOCTM U pe3epBHM YacTu 3a YCTPOMCTBOTO, KOUTO OTFOBAPAT Ha TEXHUYeCKUTe cneuundumKaLumm. HuKkora He npaeeTe onwT da
13nosi3Bate NoBPeLeHO YCTPOMCTBO UM YCTPOMCTBO C NOBPeaeHM efeKTpuYeckn YacTu! AKo HAKOS YacT OT YCTPOMCTBOTO UK baTepusTa 6baat
Morb/iHaTH, He3abaBHO NOTbPCETE MeAMLIMHCKA MOMOLLL,

WHcTpyKumun 3a 6e3onacHocT Ha 6aTepuuTte

BuHaru kynyBaiiTe 6atepum ¢ MpaBUITHUA pasMep U XapaKTePUCTUKM, KOUTO Ca Hali-NoaxoAALLM 3a NpeaBuaeHaTa ynotpe6a. BuHaru
CMeHsTe BCUYKM baTepum eJHOBPEMEHHO, KaTo BHUMAaBaTe [a He CMecuTe CTapyu 1 HOBW UK BaTepum oT pasnnyeH Tun. [oyncTeTe KOHTaKTUTe
Ha 6aTepuKTe, KaKTo M Te3M Ha YCTPOMCTBOTO, Npeau Aa rnoctasute 6atepunTe. YeepeTe ce, Ye baTepumTe ca NOCTaBeHW NPaBUIHO MO
OTHOLLIeHWE Ha NosiApHOCTTa (+ 1 —). M3BaaeTe 6aTepumTe oT 060pyABaHETO, aKo TO HAMA Aa 6bae M3Mo3BaHo NPOLLIIHKUTENEH Nepuog, oT
BpeMe. M3BageTe 13non3BaHWTe 6aTepum He3abaBHO. HUKora He cBbp3BaliTe 6aTepui HaKbCO, Thil KaTo TOBa MOMe Aa [oBefe [0 BUCOKK
TeMrepartypu, Tey Unu ekcniosus. Hukora He 3arpABaiiTe 6aTepym, oNUTBaKK ce Aa r' U3non3saTe AOoMbHUTEHO BpeMe. He pasrnobnaBaiite
6atepunTe. He 3abpaBniiTe fa U3KIIIoUMTe YCTPOMCTBaTa cief ynoTpeba. [pbTe b6atepumTe Aaney oT 4OCTbNA Ha Aela, 3a Ja U3berHeTe puck
OT MorTblLiaHe, 3a[yLUaBaHe Uy oTpaBAHe. M3XBbpnaiiTe U3Mnosi3BaHWUTe 6aTepum CbITacHO NpaBunaTa B AbpHasarta Bu.

MapaHuma Ha Ermenrich

MpoaykTute Ermenrich, ¢ M3KioyYeHWe Ha akcecoapuTe, MMaT 5-roguiuHa rapaHumsa cpelly aedexkTv B MaTepuanuTe 1 nspaboTkaTa. 3a
BCUYKM MpUHaAnexkHocT Ha Ermenrich ce npegoctasa rapaHuma 3a nunca Ha aedexkTv Ha MaTepuanute U u3paboTKaTa 3a nepuog ot

2 roAuHM OT JaTaTa Ha NoKynKaTta Ha apebHo. lapaHuuaTa By naBa npaBo Ha 6e3nnaTeH peMoHT UK 3aMsAHa Ha NpoAyKTa Ha Ermenrich BbB
BCAKAa ObpHaBa, B KoATO UMa o¢uc Ha Levenhuk, aKko ca M3MbHeHW BCUYKM YCIOBUA 3a rapaHumsTa.

3a ponbnHUTeNHa MHPOpPMaLLMA NoceTeTe HalmA yebcalnT: bg.levenhuk.com/garantsiya

AKO0 Bb3HUKHAT Npob6iieMu C rapaHUmMATa UK ako Ce HyKaaeTe oT MOMOLL, 3a M3MoJI3BaHeTo Ha BalumA NpodyKT, CBbpHKeTe ce C MeCTHUA
npencTtaBuTen Ha Levenhuk.



[¥3 Stavebni detektor Ermenrich Ping SM90

Pred pouZitim tohoto vyrobku si peclivé prectéte bezpeCnostni pokyny a navod k pouziti. Uchovavejte mimo dosah déti. Pristroj
pouZivejte pouze v souladu s pokyny uvedenymi v navodu k poufZiti.

Sada obsahuje: stavebni detektor, USB kabel Type-C, pfepravni taska, navod k poufZiti a zaruka.

Nabijeni zaFizeni
Tento pFistroj pouZiva dobijeci lithium-polymerovou baterii. K zafizeni pomoci USB konektoru pripojte napajeci kabel (soucast baleni) a DC
adaptér (neni soucasti dodavky) a zapojte do sité pro nabijeni pristroje.

Zaciname

Stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) a jeho podrZenim po dobu 3 s pfistroj zapnete/vypnete.

Tento multifunkéni pristroj lze pouZit jako laserovy méric, stavebni detektor nebo digitalni vodovahu.

Ve vychozim nastaveni je nastavena funkce laserového méfice. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) prepnete na funkci stavebniho detektoru

nebo stisknutim tlacitka DIST (2) prepnete na funkci laserového méfice a funkci digitalni vodovahy. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo
Doprava/+ (9) prejdete v nabidce na funkci digitalni vodovahy.

Nastaveni

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) nabidku opustite. M(zete vybrat zaznam historie, jednotky méreni, akustické upozornéni,
nastaveni citlivosti a kalibraci detekce kovd.

2. Pomoci tlacitek Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) mliZete prochazet nabidkou. Stisknutim tlacitka MEAS (7) potvrd'te vybér.
Stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) se vratite.

3. Namirte laserovy paprsek na cil a proved'te méreni. Stisknéte a podrZte tlacitko Doprava/+ (9) pridejte dalSi méreni. Proved'te
dalSi méreni. Chcete-li méreni odecist, stisknéte a podrzte tlacitko Vlevo/- (3).

4. Vychozim referencnim bodem je spodni Cast pristroje. Stisknutim tlacitka DIST (2) zménite méFici bod ze spodni na horni ¢ast
pristroje.

5. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zaznamenate aktualni méreni. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) nabidku opustite. Vyberte Memory
zobrazite zaznamenané hodnoty. Chcete-li zaznam vymazat, stisknéte soucasné tlacitko Vlevo/- (3) a Doprava/+ (9). Pristroj
mUze uloZit aZ 50 zaznam historie a pFi porizovani novych zaznam( automaticky prepisuje staré zaznamy.

Funkce laserového mé¥ice

Ve vychozim nastaveni je nastavena funkce laserového mé¥ice. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte jednu

z nasledujicich moznosti: Kontinualni méreni; Jednorazové méreni vzdalenosti; Méreni plochy; Méreni objemu; Vypocty se

2 dodate¢nymi mérenimi (Pythagorova véta); Vypocty se 3 dodate¢nymi mérenimi (Pythagorova véta), metoda 1; VypocCty se

3 dodate¢nymi mérenimi (Pythagorova véta), metoda 2; Méreni plochy trojuhelniku; Méreni lichobéZniku; Méreni vodorovné cary; Méreni
svislé ¢ary; Odpocitavani; Digitalni vodovaha.

Kontinualni méfeni

NamiFte laserovy paprsek na cil. PFistroj bude provadét méreni jedno po druhém. Na obrazovce se zobrazi hodnoty
MAX, MIN a posledni namérené hodnoty. Stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) reZim ukoncete.

Jednotlivé méfeni vzdalenosti
NamiFte laserovy paprsek na cil a stisknéte tlacitko MEAS (7). Hodnota se zobrazi na displeji.

Méfeni plochy

Namirte laserovy paprsek na cil a stisknéte tlacitko MEAS (7) pro méreni 2 stran cile. Plocha se vypocita
automaticky.

MéFeni objemu

NamiFte laserovy paprsek na cil a stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku, Sitku a vysku trojrozmérného cile.
Objem se vypocita automaticky.




Vypocty s dalSimi 2 méFenimi (Pythagorova véta)
Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku vodorovné cary a délku prepony. Délka svislé
cary se vypocita automaticky.

Vypoéty se 3 dal$imi méFenimi (Pythagorova véta), metoda 1

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku vodorovné cary a délky dvou prepon. Na
obrazovce se zobrazi Usecka mezi obéma pfeponami a automaticky se vypocita jeji délka.

Vypoéty se 3 dal$imi méFenimi (Pythagorova véta), metoda 2

NamiFte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku vodorovné Cary a délky dvou prepon. Na
obrazovce se zobrazi Usecka mezi obéma preponami a automaticky se vypocita jeji délka.

Méfeni plochy trojuhelniku
Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délky tfi Car. Plocha se vypocita automaticky.

Méfeni strany lichob&Zniku

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délky dvou svislych Car a jedné vodorovné Cary.
Délka Ctvrté cary se vypocita automaticky.

Méreni vodorovné ¢ary

Namitte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmétte délku prepony. Uhel, délka vodorovné &ary a délka
svislé cary budou vypocitany automaticky.

Méfeni svislé ¢ary
Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délky dvou car. Pristroj vypocita uhel mezi témito
Carami a délku svislé cary mezi jejich konci.

Odpoéitavani
Pomoci tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) nastavte dobu odpoditavani. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku. Po
uplynuti doby odpoditavani se na displeji zobrazi namérena hodnota délky.

Funkce digitalni vodovahy

Stisknutim tlacitka DIST (2). Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) piejdéte do reZimu digitalni vodovahy. Na
obrazovce se zobrazi hodnota uhlu sklonu.

Funkce stavebniho detektoru

I Kalibraci je tfeba provést pokazdé, kdyz dojde k vybéru nového rezimu.
.

I Béhem méreni se nedotykejte snimaci oblasti pristroje, abyste predesli chybam, protoZe lidské télo ma vodivé vlastnosti.



Informace na displeji

lkony displeje Vysledek detekce lkony displeje ReZim
1 . , Detekce skrytych predmétl pod
M NeZelezné kovy 1 . povrchem
2 U Zelezné kovy 2 g Detekce kovi
3 (f) Vodi& pod napétim 3 ( Detekce vodict pod napétim,

kterymi protéka stridavy proud
4 ‘ Drevéné/kovové koliky

ReZim detekce kovii
ReZim detekce kovll se pouZiva pro detekci skrytych predmétd ze Zeleznych a neZeleznych kov(. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) pFepnéte do
funkce stavebniho detektoru. Ve vychozim nastaveni je nastaven reZim detekce kovd.

Kalibrace

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Vyberte Metal detection calibration (Kalibraci rezimu detekce kov().

2. Umistéte pFistroj naplocho k cilovému povrchu. Ujistéte se, Ze v okoli nejsou Zadné kovové predméty.

3. Stisknutim tlacitka MEAS (7) spustte kalibraci. Kalibrace se provede automaticky. Jakmile bila ¢ast displeje ztmavne, je kalibrace

dokoncena.
4. Sejmutim pristroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukoncCete reZim kalibrace.
PouZiti

1. Dokoncete kalibraci a umistéte zarizeni naplocho k povrchu, ktery chcete skenovat. KdyZ se na obrazovce objevi Cervena ¢ara, pfistroj je
pripraven ke skenovani.

2. Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat.

3. KdyzZ pfistroj detekuje kovovy pfedmét, na displeji se zobrazi ikona X (neZelezny kov) nebo {j (Zelezny kov), hodnota vzdalenosti k cili
a indikace sily signalu. Pristroj bude vydavat zvukovy signal. Cim bliZe je pfistroj k predmétu, tim bude signal silnéjsi.

4. Kdy? je signal nejsilnéjsi, rozsviti se stfedova znacka (18). Podle intenzity signalu pohybujte pristrojem tak, abyste predmét lokalizovali.

Pokud jsou vysledky skenovani nepravidelné, miZe to byt zptsobeno vlhkosti prostfedi, vlhkosti v dutiné stény nebo sadrokartonu
= nebo nedavno nanesenou barvou ¢i tapetou, ktera jesté zcela nezaschla.

ReZim detekce podpovrchovych konstrukci
Zarizeni dokaZe skenovat povrch a hledat drevéné a/nebo kovové predméty.

Kalibrace

Automaticka kalibrace

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte reZim stavebniho
detektoru.

2. Umistéte pristroj naplocho k cilovému povrchu.

3. Kalibrace se provede automaticky. Jakmile bila ¢ast displeje ztmavne a zmizi Zluta ¢ara, je kalibrace dokoncena.

4. Sejmutim pristroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukoncete rezim kalibrace.

Pokud pristroj po automatické kalibraci nevyhledava drevéné/kovové predméty, je tieba pristroj zkalibrovat ru¢né.

Manualni kalibrace

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte reZim stavebniho
detektoru.

Stisknutim tlacitka MEAS (7) spustte kalibraci.

Umistéte pristroj naplocho k cilovému povrchu.

Kdyz displej ztmavne, stisknéte tlacitko MEAS (7), aby se pristroj zkalibroval.

Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat. KdyzZ je signal nejsilnéjsi, rozsviti se stfedova znacka (18).
Jakmile bila ¢ast displeje ztmavne a zmizi Zluta Cara, je kalibrace dokoncena.

6. Sejmutim pfistroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukoncete rezim kalibrace.

agFrwbd

PouZiti
1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte rezim stavebniho
detektoru.

2. Dokoncete kalibraci a umistéte zarizeni naplocho k povrchu, ktery chcete skenovat.

3. Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat.

4. Modra ¢ara se na obrazovce zobrazuje v pribéhu vyhledavani drevénych/kovovych pfedmétl. Pokud je detekovan pod povrchem skryty
pfedmét, na displeji se zobrazi ikona skrytého dfevéného/kovoveho pfedmétu 8 hodnota vzdalenosti k cili a indikace sily signalu.
Pristroj bude vydavat zvukovy signal. Cim bliZe je pristroj k predmétu, tim bude signal silné&jsi.

ReZim skenovani stfidavého napétie
Tento rezim se pouZiva pouze pro detekci vodicl pod napétim.

Kalibrace

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Dvojim stisknutim tlacitka Doprava/+ (9) vyberte reZim detekce stfidavého proudu.

2. Umistéte pristroj naplocho k cilovému povrchu.

3. Stisknutim tladitka MEAS (7) spustte kalibraci. Kalibrace se provede automaticky. Jakmile bila ¢ast displeje ztmavne, je kalibrace
dokoncena.



4. Sejmutim pristroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukoncete reZim kalibrace.

PouZiti

1. Dokoncete kalibraci a umistéte zarizeni naplocho k povrchu, ktery chcete skenovat.

2. Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat.

3. Kdy? pfistroj detekuje vodi& pod napétim, na obrazovce se zobrazi ikona vodi¢e pod napétim &, hodnota vzdalenosti k cili a indikace
sily signalu. Pristroj bude vydavat zvukovy signal. Cim bliZe je pFistroj k predmétu, tim bude signal silnéjsi. Citlivost pristroje mlizete
opakované snizit. Tim dojde k zUZeni oblasti vyhledavani a ke zvySeni pFesnosti lokalizace vodict pod napé&tim.

Technické udaje
Trida laseru

Jednotky méreni
Rozsah méreni
Presnost méreni

tfida ll, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft + in

0,2-40 m

+1,5 mm

Pythagorova véta +
Méreni plochy +
Méreni objemu +
Méreni plochy trojuhelniku +
Méreni strany lichobéZniku i
MéFeni vodorovné cary +
Méreni svislé Cary +

+

Odpoditavani

Uhel skenovani digitalni vodovahy +90°
vodi¢ pod napétim: 50 mm

Max. hloubka detekce Zelezné kovy: 120 mm / neZelezné kovy: 100 mm
drevéné/kovové koliky: 38 mm

Obrazovka 2,4" barevna HD-obrazovka, 240x320 px

Akustické upozornéni +

Automatické vypnuti 3 min

Zaznamy historie 50 skupin

Rozsah provozni teploty 0...+40 °C (provozni), -10...+60 °C (skladovaci)

Napajeni dobijeci lithiova baterie (500 mA:h)

Rozméry 63x25x139 mm

Hmotnost 1469

Vyrobce si vyhrazuje pravo bez predchoziho upozornéni ménit sortiment a specifikace vyrobkd.

Péce a udrzba

Béhem méreni se nedotykejte snimaci oblasti pristroje, abyste predesli chybam, protoZe lidské télo ma vodivé vlastnosti. PFi vyhledavani predméta
za skenovanymi povrchy nespoléhejte vyhradné na detektor. Nikdy nepredpokladejte, Ze se ve sténé nenachazi vedeni pod napétim. PFi zatloukani
hrebikd, Fezani nebo vrtani do stén, podlah a strop, které mohou obsahovat kabelaZ pod napétim, bud'te vZdy opatrni. Pfistroj pravidelné kalibrujte
dle rutinniho planu. )

Jedna se o laserovy vyrobek tFidy II. V Zadném pfipadé se NEDIVEJTE do paprsku nebo pes optické zarizeni nechranényma o¢ima a nikdy jej
nesmeérujte na jiné osoby. Neodstrariujte Zadné bezpecnostni Stitky. Nemirte zafizenim pfimo na Slunce. Z Zadného dCvodu se nepokousejte
pristroj rozebirat. S opravami veskerého druhu se obracejte na své mistni specializované servisni stredisko. PFistroj chrarite pred prudkymi narazy
a nadmérnym mechanickym namahanim. Vyrobek nepouZivejte ve vybusném prostredi nebo v blizkosti horlavych material(. Pristroj ukladejte na
suchém, chladném misté. Pro toto zarizeni pouzivejte pouze prisluSenstvi a ndhradni dily, které spliiuji technické specifikace. Nikdy se nepokousejte
provozovat poskozené zarizeni nebo zarizeni s poskozenymi elektrickymi dily! Pokud dojde k poziti ¢asti zarizeni nebo baterie, okamZité vyhledejte
lékarskou pomoc.

Bezpecnostni pokyny tykajici se baterii

VZdy nakupujte baterie spravné velikosti a typu, které jsou nejvhodnéjsi pro zamysleny tcel. Pfi vyméné vZdy nahrazujte celou sadu baterii
a dbejte na to, abyste nemichali staré a nové baterie, pripadné baterie rlznych typd. Pred instalaci baterii vyCistéte kontakty na baterii i na
pristroji. Ujistéte se, zda jsou baterie instalovany ve spravné polarité (+ resp. -). V pripadé, Ze zarizeni nebudete delsi dobu pouZivat, vyjméte
z néj baterie. PouZité baterie v€as vyménujte. Baterie nikdy nezkratujte, mohlo by to vést ke zvy3eni teploty, Uniku obsahu baterie nebo

k explozi. Baterie se nikdy nepokousejte oZivit zahrivanim. Nepokousejte se rozebirat baterie. Po pouZiti nezapomerite pFistroj vypnout.
Baterie uchovavejte mimo dosah déti, abyste predesli riziku spolknuti, vdechnuti nebo otravy. S pouzitymi bateriemi nakladejte v souladu

s vasimi vnitrostatnimi predpisy.

Zaruka Ermenrich

Na vyrobky znacky Ermenrich, s vyjimkou pFisluSenstvi, je poskytovana 5leta zaruka na vady materialu a zpracovani. Na veskeré
prislusenstvi znacky Ermenrich se poskytuje zaruka, Ze po dobu 2 let od data zakoupeni v maloobchodni prodejné bude bez vad materialu
a provedeni. Tato zaruka vam v pfipadé splnéni viech zarucnich podminek dava narok na bezplatnou opravu nebo vyménu vyrobku znacky
Ermenrich v libovolné zemi, v niZ se nachazi pobocka spolecnosti Levenhuk.

Dalsi informace - navstivte nase webové stranky: cz.levenhuk.com/zaruka

V pFipadé problému s uplatnénim zaruky, nebo pokud budete potifebovat pomoc pfi pouZivani svého vyrobku, obratte se na mistni pobocku
spolecnosti Levenhuk.



I3 Ermenrich Ping SM90 Bolzendetektor

Lesen Sie bitte die Sicherheitsanleitungen und die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor Sie dieses Gerat verwenden. Halten Sie es
von Kindern fern. Verwenden Sie das Gerat nur wie in der Bedienungsanleitung beschrieben.

Das Set enthalt: Bolzendetektor, USB-Kabel Typ C, Tragetasche, Bedienungsanleitung und Garantie.

Laden des Gerats

Dieses Gerat wird mit einem Lithium-Polymer-Akku betrieben. Verbinden Sie das Netzkabel mit dem Gerat (mitgeliefert) und dem
Gleichstromadapter (nicht im Lieferumfang enthalten) Giber einen USB-Stecker und schlieBen Sie es an das Wechselstromnetz an, um das
Gerat aufzuladen.

Erste Schritte

Zum Ein- und Ausschalten halten Sie die Ein-/Aus-/Zurlicktaste (4) 3 Sekunden lang gedriickt.

Dieses Multifunktionsgerat kann als Laser-Messgerat, Bolzendetektor oder digitale Wasserwaage verwendet werden.

Die Lasermessfunktion ist standardmaBig eingestellt. Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um auf die Funktion Bolzendetektor
umzuschalten, oder driicken Sie die DIST-Taste (2), um auf die Funktion Laser-Messgerat und digitale Wasserwaage umzuschalten.
Dricken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um im Meni zur Funktion digitale Wasserwaage zu blattern.

Einstellungen

1. Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menii zu 6ffnen. Sie konnen die Verlaufsaufzeichnung, die MaBeinheiten, den
akustischen Alarm, die Empfindlichkeitseinstellung und die Kalibrierung der Metallerkennung auswahlen.

2. Drucken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um im Men( zu blattern. Driicken Sie die SURVEY-Taste (8),
um die Auswahl zu bestatigen. Driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuriicktaste (4), um zuriickzukehren.

3. Richten Sie den Laserstrahl auf das Ziel und fiihren Sie die Messung durch. Driicken und halten Sie die Rechts-/Plustaste (9),
um die nachste Messung hinzuzufiigen. Fiihren Sie die ndchste Messung durch. Um die Messung zu subtrahieren, driicken und
halten Sie die Links-/Minustaste (3).

4. Der Standardreferenzpunkt ist die untere Kante des Gerats. Driicken und halten Sie die DIST-Taste (2), um den Messpunkt von
der Unterkante auf die Oberkante des Gerats zu wechseln.

5. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die aktuelle Messung aufzuzeichnen. Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menii zu
6ffnen. Wahlen Sie Memory, um die aufgezeichneten Werte anzuzeigen. Um die Aufzeichnung zu l6schen, driicken Sie gleichzeitig
die Links-/Minustaste (3) und die Rechts-/Plustaste (9). Das Gerat kann bis zu 50 Messungen im Verlaufsspeicher speichern und
Uberschreibt alte Aufzeichnungen automatisch, wenn neue Aufzeichnungen gemacht werden.

Funktion Laser-Messgerat

Die Lasermessfunktion ist standardmaBig eingestellt. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um

eine der folgenden Optionen auszuwahlen: Kontinuierliche Messung; Einzeldistanz Messung; Flachenmessung; Volumenmessung;
Berechnungen mit 2 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras); Berechnungen mit 3 zusatzlichen Messungen (Satz des
Pythagoras), Methode 1; Berechnungen mit 3 zuséatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 2; Dreiecksflachenmessungen.
Trapezmessung; Horizontale Linienmessung; Vertikale Linienmessung; Countdown; Digitale Wasserwaage.

Kontinuierliche Messung
Richten Sie den Laserstrahl auf das Ziel. Das Gerat nimmt eine Messung nach der anderen vor. MAX, MIN und die
zuletzt gemessenen Werte werden auf dem Bildschirm angezeigt. Driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuricktaste (4), um
den modus zu verlassen.

Einzeldistanz Messung
Richten Sie den Laser auf das Ziel und driicken Sie die MEAS-Taste (7). Der Wert wird auf dem-Display angezeigt.

Flache messen
Richten Sie den Laserstrahl auf das Ziel und driicken Sie die MEAS-Taste (7), um 2 Seiten des Ziels zu messen. Die
Flache wird automatisch berechnet.

Volumen messen
Richten Sie den Laser auf das Ziel und driicken Sie die MEAS-Taste (7) um die Lange, Breite und Hohe des
dreidimensionalen Ziels zu messen. Das Volumen wird automatisch berechnet.




Berechnungen mit 2 zusatzlichen MaBen (Satz des Pythagoras)

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die horizontale Linienlédnge und die
Hypotenusenlange zu messen. Die Lange der vertikalen Linie wird automatisch berechnet.

Berechnungen mit 3 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 1

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die horizontale Linienlédnge und die Langen von
zwei Hypotenusen zu messen. Die Linie zwischen den beiden Hypotenusen wird auf dem Display angezeigt, und ihre Lange
wird automatisch berechnet.

Berechnungen mit 3 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 2

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die horizontale Linienlédnge und die Langen von
zwei Hypotenusen zu messen. Die Linie zwischen den beiden Hypotenusen wird auf dem Display angezeigt, und ihre Lange
wird automatisch berechnet.

Dreiecksflichenmessung
Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Langen der drei Linien zu messen. Die Flache

wird automatisch berechnet.

Messung der Trapezseiten

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie auf die MEAS-Taste (7), um die Langen von zwei vertikalen und einer
horizontalen Linie zu messen. Die Lange der vierten Linie wird automatisch berechnet.

Horizontale Linienmessung

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (Mendi) (7), um die Hypotenusenlange zu messen. Der
Winkel, die Lénge der horizontalen Linie und die Lange der vertikalen Linie werden automatisch berechnet.

Vertikale Linienmessung

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Langen der zwei Linien zu messen. Das Gerat
berechnet den Winkel zwischen diesen Linien und die Lange der vertikalen Linie zwischen ihren Enden.

Countdown

Beniitzen Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um die Countdown-Zeit einzustellen. Driicken Sie
die MEAS-Taste (7), um die Lange zu messen. Nach Ablauf der Countdown-Zeit wird eine gemessene Lange am Display
angezeigt.

Funktion digitale Wasserwaage

Driicken Sie die DIST-Taste (2). Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um zur Funktion
digitale Wasserwaage zu blattern. Der Neigungswinkel wird auf dem-Display angezeigt.

Funktion Bolzendetektor

I Die Kalibrierung muss jedes Mal durchgefiihrt werden, wenn ein neuer Modus ausgewahlt wird.
u

I Beriihren Sie wahrend der Messung nicht den Erfassungsbereich des Gerats, um Fehler zu vermeiden, da der menschliche Korper
" leitende Eigenschaften hat.



Anzeigeinformationen

Anzeigesymbole Erkennungsergebnis Anzeigesymbole Modus
1 M Nicht eisenhaltige Metalle 1 . Bolzenerkennung
2 U Eisenhaltige Metalle 2 t Metallerkennung
3 N\ Stromfiihrender Draht 3 AC-Leit k
\;} romfiihrender Dra ( eitungserkennung
4 ‘ Holz-/Metallbolzen

Metallerkennungsmodus

Der Metallerkennungsmodus wird fiir die Erkennung von versteckten Objekten aus Eisen- und Nichteisenmetallen verwendet. Driicken Sie die

SURVEY-Taste (8), um zum Bolzendetektormodus zu wechseln. Der Metallerkennungsmodus ist standardmaBig eingestellt.

Kalibrierung

1. Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menii zu 6ffnen. Wahlen Sie Metal detection calibration (Kalibrierung im Metallerkennungsmodus).

2. Legen Sie das Gerét flach gegen die zu untersuchende Oberflache. Vergewissern Sie sich, dass sich keine Metallgegenstande in der Nahe
befinden.

3. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Kalibrierung zu starten. Die Kalibrierung wird automatisch durchgefiihrt. Wenn der weiBe Bereich des
Displays dunkel wird, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

4. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuriicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu verlassen.

Verwendung

1. SchlieBen Sie die Kalibrierung ab und legen Sie das Gerét flach auf die Oberflache, die Sie scannen méchten. Wenn eine rote Linie auf dem
Bildschirm erscheint, ist das Gerat bereit zum Scannen.

2. Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen mdchten.

3. Wenn das Gerét ein Metallobjekt erkennt, erscheint auf dem Bildschirm das Symbol}i (Nichteisenmetall) oder U (Eisenmetall), der Wert der
Entfernung zum Ziel und die Signalstarkeanzeige. Das Gerat gibt einen Signalton aus. Je ndher das Gerat am Objekt ist, desto starker ist das
Signal.

4. Wenn das Signal am starksten ist, leuchtet die mittlere Markierung (18) auf. Bewegen Sie das Gerat, um das Objekt entsprechend der
Signalstéarke zu lokalisieren.

I Wenn Sie unregelmaBige Scan-Ergebnisse erhalten, kann dies auf Feuchtigkeit, Ndsse im Hohlraum der Wand oder der
= Trockenbauwand oder auf kiirzlich aufgetragene, noch nicht vollstandig getrocknete Farbe oder Tapete zuriickzufiihren sein.

Holz-/Metallbolzen-Modus

Das Gerat kann die Oberflache auf Holz- und/oder Metallbolzen absuchen.

Kalibrierung

Automatische Kalibrierung

1. Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Meni zu 6ffnen. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um
den Bolzendetektormodus auszuwahlen.

Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache.

Die Kalibrierung wird automatisch durchgefiihrt. Wenn der weiBe Teil des Displays dunkel wird und die gelbe Linie verschwindet, ist die
Kalibrierung abgeschlossen.

4.  Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuriicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu verlassen.
Wenn das Gerat nach der automatischen Kalibrierung nicht nach Metallobjekten sucht, missen Sie das Gerat manuell kalibrieren.

Manuelle Kalibrierung

1. Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menii zu 6ffnen. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um
den Bolzendetektormodus auszuwahlen.

Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Kalibrierung zu starten.

Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache.

Wenn das Display dunkel wird, driicken Sie die MEAS-Taste (7), um das Gerat zur Kalibrierung zu zwingen.

Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen méchten. Wenn das Signal am starksten ist,
leuchtet die mittlere Markierung (18) auf. Wenn der weiB3e Bereich des Displays dunkel wird, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

6. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zurlicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu verlassen.

2.
3.
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Verwendung

1. Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Meni zu 6ffnen. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um
den Bolzendetektormodus auszuwahlen.

2. SchlieBen Sie die Kalibrierung ab und legen Sie das Gerat flach auf die Oberflache, die Sie scannen mdchten.

3. Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen mochten.

4. Die blaue Linie wird wahrend der Suche nach Holz-/Metallobjekten auf dem Display angezeigt. Wenn ein Bolzen erkannt wird,
erscheinen auf dem Bildschirm das Holz-/Metallbolzensymbol # , der Wert der Abstand zum Objekt und die Signalstarkeanzeige. Das
Gerét gibt einen Signalton aus. Je ndher das Gerat am Objekt ist, desto starker ist das Signal.

AC-Erkennungsmodus

Dieser Modus wird nur zur Erkennung von stromfiihrenden Leitungen verwendet.

Kalibrierung

1. Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menii zu 6ffnen. Driicken Sie die Rechts-/Plustaste (9) zweimal, um den AC-
Erkennungsmodus auszuwahlen.

2. Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache.

3. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Kalibrierung zu starten. Die Kalibrierung wird automatisch durchgefiihrt. Wenn der weif3e
Bereich des Displays dunkel wird, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

4. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuriicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu verlassen.



Verwendung

1. SchlieBen Sie die Kalibrierung ab und legen Sie das Gerat flach auf die Oberflache, die Sie scannen maochten.

2. Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen machten.

3. Wenn das Gerat eine stromfiihrende Leitung erkennt, werden auf dem Display das Symbol & fiir eine stromfiihrende Leitung, der Wert
der Entfernung zum Ziel und die Signalstarke angezeigt. Das Gerat gibt einen Signalton aus. Je ndher das Gerat am Objekt ist, desto
starker ist das Signal. Sie konnen die Empfindlichkeit des Gerats mehrfach reduzieren, um den Suchbereich noch weiter einzugrenzen
und die stromfiihrende Verdrahtung mit gréBerer Genauigkeit zu lokalisieren.

Technische Daten
Laserklasse

MaBeinheiten

Messbereich
Messgenauigkeit

Satz des Pythagoras
Flache messen

Volumen messen
Dreiecksflachenmessung
Messung der Trapezseiten
Horizontale Linienmessung
Vertikale Linienmessung
Countdown

Scan-Winkel digitale Wasserwaage
Maximale Erkennungstiefe

Display

Akustischer Alarm
Automatische Abschaltung
Verlaufsdatensatz
Umgebungstemperatur
Stromversorgung
Abmessungen

Gewicht

Klasse Il, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft + in

0,2-40 m

+1,5 mm

+

H o+ + + + o+ + 4

90°

stromfiihrender Draht: 50 mm

eisenhaltige Metalle: 120 mm / nicht eisenhaltige Metalle: 100 mm
Holz: 38 mm

2,4 Zoll farbiges HD-Display, 240x320 px

+

3 min.

50 Gruppen

0...+40 °C (Betrieb), -10...+60 °C (Lagerung)
Lithium-Akku (500mA-h)

63x25x139 mm

146 g

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne Vorankiindigung Anderungen an der Produktpalette und den technischen Daten vorzunehmen.

Pflege und Wartung

Berlhren Sie wahrend der Messung nicht den Erfassungsbereich des Geréats, um Fehler zu vermeiden, da der menschliche Kérper leitende
Eigenschaften hat. Verlassen Sie sich nicht ausschlieBlich auf den Detektor, um Gegensténde hinter gescannten Oberflachen zu lokalisieren. Gehen
Sie nicht davon aus, dass sich in einer Wand keine stromfiihrenden Kabel befinden. Seien Sie immer vorsichtig beim Nageln, Schneiden oder
Bohren in Wanden, Boden und Decken, die stromfiihrende Kabel enthalten kénnen. Kalibrieren Sie das Gerat regelmaBig nach einem Routineplan.
Dies ist ein Laserprodukt der Klasse Il. Bitte schauen Sie zu NIEMALS mit ungeschiitzten Augen oder durch ein optisches Instrument direkt

in den Strahl und richten Sie ihn nicht auf andere Personen. Entfernen Sie keine Sicherheitsetiketten. Richten Sie das Gerat nicht direkt auf die
Sonne. Versuchen Sie nicht, das Instrument aus irgendwelchem Grund selbst zu zerlegen. Wenden Sie sich fiir Reparaturen oder zur Reinigung

an ein spezialisiertes Servicecenter vor Ort. Schiitzen Sie das Instrument vor plétzlichen StéBen und GlbermaBiger mechanischer Krafteinwirkung.
Verwenden Sie das Gerét nicht in einer explosionsgefdhrdeten Umgebung oder in der Nahe von entflammbaren Materialien. Lagern Sie das
Instrument an einem trockenen, kiihlen Ort. Verwenden Sie nur Zubehor und Ersatzteile fiir dieses Gerat, die den technischen Spezifikationen
entsprechen. Versuchen Sie niemals, ein beschadigtes Gerat oder ein Gerat mit beschadigten elektrischen Teilen in Betrieb zu nehmen! Wenn ein
Teil des Gerats oder des Akkus verschluckt wird, suchen Sie sofort einen Arzt auf.

Sicherheitshinweise zum Umgang mit Batterien

Immer die richtige, fiir den beabsichtigten Einsatz am besten geeignete BatteriegroBe und -art erwerben. Stets alle Batterien gleichzeitig ersetzen.
Alte und neue Batterien oder Batterien verschiedenen Typs nicht mischen. Batteriekontakte und Kontakte am Instrument vor Installation der
Batterien reinigen. Beim Einlegen der Batterien auf korrekte Polung (+ und -) achten. Batterien entnehmen, wenn das Instrument fir einen
langeren Zeitraum nicht benutzt werden soll. Verbrauchte Batterien umgehend entnehmen. Batterien nicht kurzschlieBen, um Hitzeentwicklung,
Auslaufen oder Explosionen zu vermeiden. Batterien dirfen nicht zum Wiederbeleben erwarmt werden. Batterien nicht 6ffnen. Instrumente nach
Verwendung ausschalten. Batterien fiir Kinder unzuganglich aufbewahren, um Verschlucken, Ersticken und Vergiftungen zu vermeiden. Entsorgen

Sie leere Batterien gemaB den einschldgigen Vorschriften.

Ermenrich Garantie

Produkte von Ermenrich mit Ausnahme von Zubehor haben eine 5-jahrige Garantie auf Material- und Verarbeitungsfehler. Fiir samtliches
Ermenrich-Zubehor gilt eine 2-jahrige Garantie ab Kaufdatum im Einzelhandel auf Material- und Verarbeitungsfehler. Die Garantie berechtigt
in Landern, in denen Levenhuk mit einer Niederlassung vertreten ist, zu Reparatur oder Austausch von Ermenrich-Produkten, sofern alle

Garantiebedingungen erfiillt sind.

Fir weitere Einzelheiten besuchen Sie bitte unsere Website: de.levenhuk.com/garantie
Bei Problemen mit der Garantie, oder wenn Sie Unterstiitzung bei der Verwendung Ihres Produkts bendtigen, wenden Sie sich an die lokale

Levenhuk-Niederlassung.



] Detector de montantes Ermenrich Ping SM90

Lea atentamente las instrucciones de seguridad y la guia del usuario antes de utilizar este producto. Mantener fuera del alcance
de los nifos. Use el dispositivo solo como se especifica en la guia del usuario.

El kit incluye: detector de montantes, USB de tipo C, bolsa de transporte, guia del usuario y garantia.

Carga del dispositivo
Este dispositivo utiliza una bateria recargable de iones de litio. Conecte el cable de alimentacidn (incluido) al dispositivo y el adaptador de CC (no
incluido) a través de un conector USB y conéctelo a la fuente de alimentacion de CA para cargar el dispositivo.

Primeros pasos

Presione el botdn Encender/Atras (4) y manténgalo presionado durante 3 segundos para encender o apagar el dispositivo.

Este dispositivo multifuncion se puede utilizar como medidor laser, detector de montantes o nivel digital.

La funcion de medidor laser esta establecida forma predeterminada. Presione el boton SURVEY (8) para cambiar a la funcion de detector
de montantes o presione el boton DIST (2) para cambiar a la funcion de medidor laser y de nivel digital. Presione el boton Izquierda/- (3)
o Derecha/+ (9) para desplazarse por el menu hasta acceder a la funcion de nivel digital.

Configuracion

1. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el menu. Puede seleccionar el registro de historial, las unidades de medida, la alerta
sonora, el ajuste de sensibilidad y la calibracion de la deteccion de metales.

2. Presione el boton Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para desplazarse por el menu. Presione el boton MEAS (7) para confirmar la
seleccion. Presione el boton Encender/Atras (4) para volver.

3. Apunte el rayo laser hacia el objetivo y realice una medicion. Presione el botdn Derecha/+ (9) y manténgalo presionado para agregar
la medicion siguiente. Realice la medicion siguiente. Para restar la medicion, presione el boton Izquierda/- (3).

4. Elpunto de referencia predeterminado para las mediciones es el extremo inferior del dispositivo. Presione el boton DIST (2) y
manténgalo presionado para cambiar el punto de medicion desde la parte inferior a la superior del dispositivo.

5. Presione el boton MEAS (7) para registrar la medicion actual. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el menu. Seleccione
Memory para ver los valores registrados. Para borrar el registro, presione el botdn Izquierda/- (3) y el botdn Derecha/+ (9) al mismo
tiempo. El dispositivo puede almacenar hasta 50 registros de datos histdricos y sobrescribe automaticamente los registros antiguos
cuando se crean nuevos registros.

Funcion de medidor laser

La funcion de medidor laser esta establecida forma predeterminada. Presione el botdn Izquierda/- (3) o el boton Derecha/+ (9) para
seleccionar una de las opciones siguientes: Medicidn continua; Medicion de distancia Unica; Medicidn de areas; Medicion de volumenes;
Calculos con 2 medidas adicionales (teorema de Pitagoras); Calculos con 3 medidas adicionales (teorema de Pitagoras) — método 1;
Calculos con 3 medidas adicionales (teorema de Pitagoras) - método 2; Mediciones areas de triangulos; Medicion de trapecios; Medicion
de linea horizontal; Medicion de linea vertical; Cuenta regresiva; Nivel digital.

Medicién continua

Apunte el rayo laser hacia el objeto deseado. El dispositivo seguira tomando mediciones una tras otra. La pantalla
mostrara los valores maximo (MAX), minimo (MIN) y los ultimos valores medidos. Presione el botdn Encender/Atras (4)
para salir del modo de operacion actual.

Medicion de distancia tnica
Apunte el rayo laser al objetivo y presione el boton MEAS (7). El valor medido se mostrara en la pantalla.

Medicion de area

Apunte el rayo laser al objetivo y presione el boton MEAS (7) para medir 2 distancias del objetivo. El area se calculara
automaticamente.

Medicion de volumen
Apunte el rayo laser al objetivo y presione el boton MEAS (7) para medir el largo, ancho y alto de un objetivo
L tridimensional. El volumen se calculara automaticamente.

1.486m
1.392m

m




Calculos con 2 mediciones adicionales (teorema de Pitagoras)

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir la longitud de la linea horizontal y la longitud de
la hipotenusa. La longitud de la linea vertical se calculara automaticamente.

Calculos con 3 mediciones adicionales (teorema de Pitagoras), método 1

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el boton MEAS (7) para medir la longitud de la linea horizontal y las longitudes
de dos hipotenusas. La pantalla mostrara la linea comprendida entre las dos hipotenusas, y su longitud se calculara
automaticamente.

Calculos con 3 mediciones adicionales (teorema de Pitagoras), método 2

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el boton MEAS (7) para medir la longitud de la linea horizontal y las longitudes
de dos hipotenusas. La pantalla mostrara la linea comprendida entre las dos hipotenusas, y su longitud se calculara
automaticamente.

Medicion del area de triangulos
Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir las longitudes de las tres lineas. El area se

calculara automaticamente.

Medicién del lado del trapecio

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir las longitudes de dos lineas verticales y una
linea horizontal. La longitud de la cuarta linea se calculara automaticamente.

Medicidn de linea horizontal

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir la longitud de la hipotenusa. El angulo, la
longitud de la linea horizontal y la longitud de la linea vertical se calcularan automaticamente.

Medicion de linea vertical

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el boton MEAS (7) para medir las longitudes de las dos lineas. El dispositivo
calculara el angulo entre estas lineas y la longitud de la linea vertical comprendida entre los extremos de las dos lineas.

Cuenta regresiva

Utilice el boton Izquierda/- (3) o el boton Derecha/+ (9) para ajustar el tiempo de cuenta regresiva. Presione el botdn
MEAS (7) para medir la longitud. Cuando se agote el tiempo de cuenta regresiva, la pantalla mostrara el valor de
longitud medido.

Funcion de nivel digital

Presione el botdn DIST (2). Presione el boton Izquierda/- (3) o el botdn Derecha/+ (9) para desplazarse y acceder a la
funcion de Nivel digital. La pantalla mostrara el valor del angulo de inclinacion.

Funcion de detector de montantes
I La calibracion se debe realizar cada vez que se selecciona una nueva modalidad de funcionamiento.

I Para evitar errores, no toque la zona de deteccion del instrumento durante el proceso de medicion, pues el cuerpo humano tiene
™ propiedades conductoras.



Informacion de la pantalla

Iconos de pantalla  Resultado de la deteccion Iconos de pantalla Modo
1 M Metales no ferrosos 1 . Deteccion de montantes
2 U Metales ferrosos 2 g Deteccion de metales
3 /f\ Cable con tension eléctrica 3 ( Deteccion de cables de corriente alterna
\/
4 ‘ Montantes de madera/metal

Deteccion de metales

El modo de deteccion de metales se utiliza para la deteccion de objetos ocultos hechos de metales ferrosos y no ferrosos. Presione
el boton SURVEY (8) para cambiar a la funcion de detector de montantes. El modo de deteccion de metales esta configurado de
forma predeterminada.

Calibracion

1. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el menu. Seleccione Metal detection calibration (Calibracion del modo de deteccion
de metales).

2. Coloque el instrumento en posicion horizontal sobre la superficie que desee explorar. Asegurese de que no haya objetos
metalicos alrededor.

3. Presione el botén MEAS (7) para iniciar la calibracion. La calibracion se realizara automaticamente. Cuando la parte iluminada de
la pantalla oscurezca, se habra completado la calibracion.

4. Retire el instrumento de la superficie y presione el boton Encender/Atras (4) para salir del modo de calibracion.

1. Complete la calibracion y coloque el instrumento sobre la superficie que desee explorar. Cuando la pantalla muestre una linea
roja, el dispositivo esta listo para explorar.
Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccion que desee explorar.
Cuando el instrumento detecte un objeto metalico, la pantalla mostrara el icono M (metal no ferroso) o i_j (metal ferroso), la distancia
al objeto y el indicador de intensidad de la sefal. El instrumento emitira un sonido. Cuanto mas cerca esté el instrumento respecto del
objeto, mas intensa sera la sefial.
4. Cuando la intensidad de la sefial es la mas alta, se enciende la marca central (18). Mueva el instrumento para localizar el objeto de
acuerdo con la intensidad de la sefal.

Si recibe resultados de exploracién erraticos, puede ser debido a humedad, humedad dentro de la cavidad de la pared o panel

= de yeso, o pintura o papel pintado aplicado recientemente que no se secé por completo

N

Deteccion de montantes
Elinstrumento puede explorar superficies en busca de montantes de madera o metal.

Calibracion

Calibracion automatica

1. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el ment. Presione el boton Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para seleccionar la funcién de detector
de montantes.

2. Coloque el instrumento en posicion horizontal sobre la superficie que desee explorar.

3. Lacalibracion se realizard automaticamente. Cuando la parte blanca de la pantalla se oscurezcay la linea amarilla desaparezca, se
habra completado la calibracion.

4. Retire el instrumento de la superficie y presione el boton Encender/Atras (4) para salir del modo de calibracion.

Si el instrumento no busca objetos de madera/metal después de la calibracion automatica, debe calibrar el instrumento manualmente.

Calibracion manual

1. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el menu. Presione el botdn Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para seleccionar la funcion de
detector de montantes.

Presione el boton MEAS (7) para iniciar la calibracion.

Coloque el instrumento en posicion horizontal sobre la superficie que desee explorar

Cuando la pantalla oscurezca, presione el boton MEAS (7) para forzar la calibracion del dispositivo.

Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccion que desee explorar. Cuando la intensidad de la sefal es la mas alta, se
enciende la marca central (18). Cuando la parte blanca de la pantalla se oscurezca y la linea amarilla desaparezca, se habra completado
la calibracion.

6. Retire el instrumento de la superficie y presione el botdn Encender/Atras (4) para salir del modo de calibracion.
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Uso

1. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el menu. Presione el botdn Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para seleccionar la funcién de
detector de montantes.

Complete la calibracion y coloque el instrumento sobre la superficie que desee explorar.

Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccion que desee explorar.

La linea azul se muestra en la pantalla durante la busqueda de objetos de madera/metal. Si se detecta un montante, la pantalla
mostrard el icono de montante de madera/metal #, lla distancia al objeto y el indicador de intensidad de la sefal. El instrumento
emitira un sonido. Cuanto mas cerca esté el instrumento respecto del objeto, mas intensa sera la sefial.

PN

Deteccion de corriente alterna
Este modo de deteccion se usa solo para detectar cables con corriente.
Calibracion

1. Presione el boton SURVEY (8) para entrar en el menu. Presione el boton Derecha/+ (9) dos veces para seleccionar la funcion
de deteccion de CA.



2. Presione el boton MEAS (7) para iniciar la calibracion. La calibracion se realizard automaticamente. Cuando la parte iluminada de la

pantalla oscurezca, se habra completado la calibracion.

3. Retire el instrumento de la superficie y presione el botdn Encender/Atras (4) para salir del modo de calibracion.

Uso

wn -~

Complete la calibracion y coloque el instrumento sobre la superficie que desee explorar.
Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccion que desee explorar.
Cuando el instrumento detecte un cable con corriente, la pantalla mostrara el icono de cable con corriente &, la distancia al objetoy la

indicacion de la intensidad de la sefial. El instrumento emitira un sonido. Cuanto mas cerca esté el instrumento respecto del objeto, mas
intensa sera la sefal. Puede reducir la sensibilidad del dispositivo varias veces para reducir aun mas el area de busqueda y localizar el

cable eléctrico con mayor precision.

Especificaciones
Clase de laser
Unidades de medida
Rango de medicion
Exactitud

clase ll, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft + in

0.2-40m

+1,5 mm

Teorema de Pitagoras +
Medicidn de area

Medicién de volumen

Medicion del area de triangulos
Medicion del lado del trapecio
Medicion de linea horizontal

Medicion de linea vertical

Cuenta regresiva

Angulo de exploracién del nivel digital

H o+ + + + + + 4

90°
cable con tension eléctrica: 50 mm

metales ferrosos: 120 mm / metales no ferrosos: 100 mm
clavos de madera: 38 mm

Profundidad de deteccion maxima

Pantalla 2,4" pantalla cromatica HD, 240x320 px

Alerta sonora +

Apagado automatico 3 min.

Registro histdrico 50 grupos

Intervalo de temperaturas de funcionamiento 0...+40 °C (en funcionamiento), —10...+60 °C (almacenamiento)
Fuente de alimentacion pila recargable de litio (500 mA-h)

Dimensiones 63x25x139 mm

Peso 146 ¢g

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en la gama de productos y en las especificaciones sin previo aviso.

Cuidado y mantenimiento

Para evitar errores, no toque la zona de deteccidn del instrumento durante el proceso de medicion, pues el cuerpo humano tiene
propiedades conductoras. No confie exclusivamente en el detector para localizar elementos detras de las superficies exploradas. No asuma
que no hay cableado vivo dentro de una pared. Tenga siempre cuidado al clavar, cortar o perforar paredes, suelos y techos que puedan
ocultar cables eléctricos. Calibre el dispositivo con regularidad.

Este es un producto laser de clase Il. NO mire directamente al rayo con los ojos desprotegidos o a través de un dispositivo optico en

ningin momento y nunca lo dirija hacia otras personas. No quite ninguna etiqueta de seguridad. No apunte el dispositivo directamente al
sol. No intente desmontar el instrumento usted mismo bajo ninglin concepto. Si necesita repararlo o limpiarlo, contacte con el servicio
técnico especializado que corresponda a su zona. Proteja el instrumento de impactos subitos y de fuerza mecanica excesiva. No utilice el
producto en un entorno explosivo o cerca de materiales inflamables. Guarde el instrumento en un lugar seco y fresco. Utilice Unicamente
accesorios y repuestos para este dispositivo que cumplan con las especificaciones técnicas. jNo intente nunca utilizar un dispositivo dafiado
o un dispositivo con componentes eléctricos dafados! En caso de ingestion de componentes del dispositivo o de la pila, busque asistencia
meédica de inmediato.

Instrucciones de seguridad para las pilas

Compre siempre las pilas del tamafo y grado indicado para el uso previsto. Reemplace siempre todas las pilas al mismo tiempo. No mezcle
pilas viejas y nuevas, ni pilas de diferentes tipos. Limpie los contactos de las pilas y del instrumento antes de instalarlas. Asegurese de
instalar las pilas correctamente segun su polaridad (+ y -). Quite las pilas si no va a utilizar el instrumento durante un periodo largo de
tiempo. Retire lo antes posible las pilas agotadas. No cortocircuite nunca las pilas ya que podria aumentar su temperatura y podria provocar
fugas o una explosion. Nunca caliente las pilas para intentar reavivarlas. No intente desmontar las pilas. Recuerde apagar el instrumento
después de usarlo. Mantenga las pilas fuera del alcance de los nifios para eliminar el riesgo de ingestion, asfixia o envenenamiento. Deseche
las pilas usadas tal como lo indiquen las leyes de su pais.

Garantia Ermenrich

Los productos de Ermenrich, excepto los accesorios, tienen una garantia de 5 afios contra defectos en materiales y mano de obra. Todos los
accesorios Ermenrich estan garantizados contra defectos de materiales y de mano de obra durante 2 afios a partir de la fecha de compra.
La garantia incluye la reparacion o sustitucion gratuita del producto Ermenrich en cualquier pais en el que haya una oficina Levenhuk si se
reunen todas las condiciones de la garantia.

Para mas detalles visite nuestra pagina web: es.levenhuk.com/garantia

En caso de problemas con la garantia o si necesita ayuda en el uso de su producto, contacte con su oficina de Levenhuk mas cercana.



Il Ermenrich Ping SM90 falszkenner

A termék hasznalata elé6tt figyelmesen olvassa végig a biztonsagi utasitasokat, valamint a hasznalati Utmutatot. Tartsa gyermekekt6l
elzarva. Kizardlag a hasznalati Gtmutatdban leirtak szerint hasznalja az eszkozt.

A készlet tartalma: falszkenner, Type-C USB-kabel, hordtdska, hasznalati Gtmutaté és jotallas.

A késziilék toltése
Az eszkoz Ujratolthetd litium-ion akkumulatorral mikaodik. A késziilék toltéséhez csatlakoztassa a tapkabelt az eszkézhoz és a DC adapterhez
(a csomag nem tartalmazza) az USB csatlakozo segitségével, majd csatlakoztassa az AC (valtakozoaramu) tapforrashoz.

Elso lépések

A késziilék be- vagy kikapcsolasdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a Fékapcsold/vissza gombot (4).

A multifunkcionalis eszkoz lézeres mérékeént, falszkennerként és digitalis szintez6ként is hasznalhato.

A lézeres mérés funkcio az alapértelmezett beallitas. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a falszkenner funkcidra valtashoz, vagy nyomja meg
a DIST gombot (2) a lézeres mérés és a digitalis szintezd funkciora valtashoz. Hasznalja a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a meniiben

a digitalis szintez6 funkciora valo gorgetéshez.

Beallitasok

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Itt kivalaszthatja az el6zményeket, a mértékegységeket, az akusztikus
riasztast, az érzékenység-beallitast, ill. itt kalibralhatja a fémérzékelést.

2. ABal/-(3) és a Jobb/+ gombot (9) gombokkal gorgethet a meniiben. A MEAS (7) gombot megnyomasaval megerdsitheti a
kivalasztast. Ha szeretne visszatérni, nyomja meg a Fékapcsolé/vissza gombot (4).

3. Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd végezze el a mérést. Nyomja meg és tartsa lenyomva a Jobb/+ gombot (9) a soron kévetkezd
mérés hozzaadasahoz. Végezze el a soron kdvetkezé mérést. A mérés kivonasahoz nyomja meg és tartsa nyomva a Bal/- (3) gombot.

4. Az alapértelmezett referenciapont a késziilék alja. Ahhoz, hogy a mérési pont atkeriiljon a késziilék aljarol a tetejére, nyomja meg a
DIST gombot (2).

5. Nyomja meg a MEAS gombot (7) az aktualis mérés rogzitéséhez. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. A
rogzitett értékek megtekintéséhez valassza ki a Memory. A rekord térléséhez nyomja meg egyszerre a Bal/- (3) és a Jobb/+ gombot (9).
A késziilék legfeljebb 50 el6zményadatot tud tarolni. Az automatikusan felilirja a legrégebbi rekordot, ha Uj rekordot rogzit.

Lézeres mérés funkcio

A lézeres mérés funkcio az alapértelmezett bedllitas. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) az alabbi opcidk egyikének
kivalasztasahoz: Folyamatos mérés; Egyszeri tavolsagmérés; Terliletmérés; Térfogatmeérés; Szamitasok 2 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel);
Szamitasok 3 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 1. modszer; Szamitasok 3 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 2. modszer; Haromszag-
terlilet mérések; Trapézmérés; Vizszintes vonalméreés; Fliggéleges vonalméreés; Visszaszamlalas; Digitalis szintezés.

Folyamatos mérés

A Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat. A készllék egyik mérés utan késziti a masikat. A MAX, a MIN, és a legutdbbi mérési
eredmények megjelennek a képernydn. Nyomja meg a Fékapcsold/vissza gombot (4) a modbdl valo kilépéshez.

1.930m
0.194m

Egyszeri tavolsagmérés
Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd nyomja meg Ujbdl a MEAS gombot (7). Az érték megjelenik a képernydn.

Teriilet mérése

Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd nyomja meg Ujbol a MEAS gombot (7) a célpont 2 oldalanak leméréséhez.
A teriiletet a rendszer automatikusan kiszamolja.

Térfogat mérése

Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd nyomja meg Ujbol a MEAS gombot (7) a hosszlsag, a szélesség és a magassag
haromdimenizdés méréséhez. A térfogatot a rendszer automatikusan kiszamolja.




Szamitasok 2 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel)

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a vizszintes vonal hosszanak és az atfogd hosszanak
méréséhez. A fligg6leges vonal hosszat a késziilék automatikusan kiszamitja.

Szamitasok 3 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 1-es mddszer

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a vizszintes vonal hosszanak és a két atfogd hosszanak
meéréséhez. A két atfogo kozotti vonal megjelenik a képerny6n, és a hosszat a késziilék automatikusan kiszamitja.

Szamitasok 3 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 2-es mddszer

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a vizszintes vonal hosszanak és a két atfogd hosszanak
méréséhez. A két atfogo kozotti vonal megjelenik a képernyon, és a hosszat a késziilék automatikusan kiszamitja.

Haromszog teriiletmérés
Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a harom vonal hosszanak méréséhez. A teriiletet a rendszer
automatikusan kiszamolja.

Trapéz oldalmérés

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) két fliggGleges és egy vizszintes vonal hosszanak méréséhez.
A negyedik vonal hosszat a készllék automatikusan kiszamitja.

Vizszintes vonalmérés

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) az atfogd hosszanak méréséhez. A szdget, a vizszintes és a
fligg6leges vonal hosszat a késziilék automatikusan kiszamitja.

Fiiggdleges vonalmérés

Niranyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a két vonal hosszanak méréséhez. A késziilék kiszamitja a
vonalak kozotti szoget és a végeik kozotti fliggéleges vonal hosszat.

Visszaszamlalas

Hasznalja a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a visszaszamlalas idejének beadllitdsahoz. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a
hossz méréséhez. Ha a visszaszamlalas ideje lejart, a mért hosszérték megjelenik a képernydn.

Digitalis szintezés funkcio

Nyomija meg a DIST gombot (2). Hasznalja a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a digitalis szintez6 mddra vald gorgetéshez. A
délésszog értéke erre megjelenik a képernyon.

Falszkenner

I A kalibralast minden egyes alkalommal el kell végezni, amikor Uj izemmadot valaszt.

I A hibak elkerllése érdekében a mérés soran ne érintse meg a késziilék érzékelési teriiletét, mert az emberi test vezeti az
|



elektromossagot.
Megjelend informaciok

A kijelz6 ikonjai Erzékelés eredménye A kijelz6 ikonjai Uzemmoéd
1 — Nemvas fémek 1 Csap-érzékelés
2 v Vas fémek 2 : Fémérzékelés
& <

Fesziiltség alatti vezeték 3 AC vezeték érzékelés

L .

Fa/fém csapok

Fémeérzékelési mad

A fémérzékelési mod a vas- és nemvasfémekbdl készilt, rejtett objektumok érzékelésére szolgal. Nyomja meg a SURVEY gombot (8)

a falszkenner funkcidra valtashoz. A fémérzékelési mod alapértelmezés szerint be van allitva.

Kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Valassza ki a Metal detection calibration (Fémérzékelési izemmad
kalibralasa) pontot.

2. Helyezze a késziiléket a lapos részével a célfeliilethez. Gy6zédjon meg arrdl, hogy nincsenek fémtargyak a kdzelben.

3. Akalibralas elinditasdhoz nyomja meg a MEAS gombot (7). A kalibralas automatikusan torténik. Amikor a kijelz6 fehér része elsotétiil,
a kalibralas befejezddott.

4. Vegye el a késziiléket a feluletrél és nyomja meg a F6kapcsold/vissza gombot (4) a kalibracids modbdl vald kilépéshez.

Hasznalat
1. Hajtsa végre a kalibralast és helyezze eszkdzt laposan a leolvasni kivant felliletre. Ha a piros vonal megjelenik a képerny6n, a késziilék
készen all a szkennelésre.
Lassan mozgassa az érzékeldt a feluleten abba az iranyba, amit szeretne leolvasni.
Amikor a készilék fémtargyat érzékel, a képernyon megjelenik a(z) M (nemvasfém) vagy a(z) U (vasfém) ikon, a célponttol mért
tavolsag értéke és a jelerésség jelzése. A késziilék hangot ad ki. Minél kozelebb van a késziilék az objektumhoz, annal erésebb lesz
ajel.
4.  Amikor a jel a leger6sebb, akkor a kdzépso jel (18) vilagitani kezd. Mozgassa a késziiléket az objektum helyének meghatarozasahoz

a jel intenzitasanak megfeleléen.

2.
3.

Hibas leolvasasi eredmény a nedvességtartalom miatt fordulhat elé. A faliiregben vagy gipszkartonban lévé para, vagy esetleg
= olyan frissen festett fal vagy frissen felvitt tapéta eredményezi ezt, ami még nem szaradt meg teljesen.

Csap-érzékelési mod

A késziilékkel atvizsgalhatja a felliletet mélységig fa és/vagy fém csapok utan keresve.

Kalibralas

Automatikus kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a falszkenner maod
kivalasztasahoz.

2. Helyezze a késziiléket a lapos részével a célfeliilethez.

3. Akalibralas automatikusan torténik. Amikor a kijelzé fehér része elsotétil és a sarga vonalak eltlinnek, a kalibralas befejezédott.

4. Vegye el a készlléket a feliiletrél és nyomja meg a Fékapcsolé/vissza gombot (4) a kalibracios maodbal valo kilépéshez.

Ha a késziilék az automatikus kalibralas utan nem keresi a fa/fém objektumokat, akkor a késziiléket kézzel kell kalibralni.

Manualis kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a falszkenner maod
kivalasztasahoz.

A kalibralas elinditdsahoz nyomja meg a MEAS gombot (7).

Helyezze a késziiléket a lapos részével a célfeliilethez.

Amikor a kijelzé elsotétiil, nyomja meg a MEAS gombot (7), hogy aktivalja a késziilék kalibralasat.

Lassan mozgassa az érzékelét a fellileten abba az iranyba, amit szeretne leolvasni. Amikor a jel a legerésebb, akkor a kozépsé jel (18)
vilagitani kezd. Amikor a kijelzo6 fehér része elsotétiil és a sarga vonalak eltlinnek, a kalibralas befejez6datt.

6. Vegye el a késziiléket a felliletrél és nyomja meg a Fékapcsold/vissza gombot (4) a kalibracios madbél valo kilépéshez

Hasznalat

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe valo belépéshez. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a falszkenner mod
kivalasztasahoz.

2. Hajtsa végre a kalibralast és helyezze eszkozt laposan a leolvasni kivant fellletre

3. Lassan mozgassa az érzékel6t a fellileten abba az irdnyba, amit szeretne leolvasni.

4. Fa/fém targyak keresése kozben kék vonal jelenik meg a kijelz6n. Ha a késziilék csapot észlel, a képernyén megjelenik a fa/fém
csap M ikonja, a célponttél mért tavolsdg értéke és a jelerdsség jelzése. A késziilék hangot ad ki. Minél kozelebb van a késziilék az
objektumhoz, annal erésebb lesz a jel.

AC vezetékérzékelési mod

Ez a madd csak fesziiltség alatt allo vezetékek észlelésére szolgal.

Kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Nyomja meg kétszer a Jobb/+ gombot (9) az AC érzékelési mod
kivalasztasahoz.

2. Helyezze a késziiléket a lapos részével a célfeliilethez.

3. Akalibralas elinditasahoz nyomja meg a MEAS gombot (7). A kalibralas automatikusan torténik. Amikor a kijelzé fehér része elsatétdl,
a kalibralas befejez4dott.
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4. Vegye el a készlléket a feliiletrél és nyomja meg a Fékapcsolé/vissza gombot (4) a kalibracios modbal valo kilépéshez.

Hasznalat

1. Hajtsa végre a kalibralast és helyezze eszkdzt laposan a leolvasni kivant felliletre

2. Lassan mozgassa az érzékel6t a feliileten abba az iranyba, amit szeretne leolvasni.

3. Amikor a késziilék fesziiltség alatt all6 vezetéket érzékel, a képernydn megjelenik a fesziiltség alatt allé vezeték & ikonja, a
célponttol mért tavolsag értéke és a jelerdsség jelzése. A késziilék hangot ad ki. Minél kdzelebb van a késziilék az objektumhoz, annal
erésebb lesz a jel. A késziilék érzékenységét tobbszor is csokkentheti, hogy még jobban leszlikitse a keresési teriiletet, és nagyobb
pontossaggal taldlja meg a fesziiltség alatt allo vezetéket.

Mlszaki adatok

Lézerosztaly
Mértékegységek
Méréstartomany

Mérési pontossag
Pitagorasz-tétel

Terlilet mérése

Térfogat mérése
Haromszog teriiletmérés
Trapéz oldalmérés
Vizszintes vonalmérés
Flggdleges vonalmérés
Visszaszamlalas

Digitalis szintezés szkennelési sz6g

Max. észlelési mélység

Kijelzo6

Hangriasztas

Automatikus kikapcsolas
El6zmények

Uzemi hémérséklet-tartomany
Tapellatas

Méretek

Tomeg

class Il, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft + in

0,2-40m

+1,5 mm

o+ o+ o+ o+ + +

+90°
fesziiltség alatti vezeték: 50 mm

vas fémek: 120 mm / nemvas fémek: 100 mm
fa: 38 mm

2,4" szin HD-kijelzd, 240x320 px

+

3 perc

50 csoport

0...+40 °C (izemi), —=10...+60 °C (tarolasi)
litium akkumulator (500 mA:h)
63x25x139 mm

146 g

A gyarto fenntartja maganak a jogot a termékkinalat és a mlszaki paraméterek elézetes értesités nélkil torténé modositasara.

Apolas és karbantartas

A hibak elkeriilése érdekében a mérés soran ne érintse meg a késziilék érzékelési terliletét, mert az emberi test vezeti az elektromossagot. Ne
hagyatkozzon kizarolag az érzékeldre a vizsgalt felliletek mogotti targyak megtalalasahoz. Soha ne feltételezze, hogy a falon belll nincs fesziiltség
alatt allé vezeték. Vizsgalat elétt mindig valassza le/zarja el az elektromos, gaz- és vizelletast. Minden esetben elévigyazatosan szégeljen,

vagja vagy furja az ilyen falakat, padlokat vagy mennyezeteket, ahol fesziiltség alatti vezeték lehet. Rendszeresen kalibralja a késziiléket a rutin
Uitemezés szerint.

Ez egy Il. osztalyu lézertermék. Kérjik, NE nézzen kdzvetleniil a fénysugarba védtelen szemmel vagy optikai eszkzon keresztiil, és soha ne
irdnyitsa azt mas személyek felé. Ne tavolitsa el a biztonsagi cimkéket. Ne irdnyitsa az eszkdzt kozvetleniil a Nap felé. Barmi legyen is az ok,
semmiképpen ne kisérelje meg szétszerelni az eszkozt. Ha az eszkoz javitasra vagy tisztitasra szorul, akkor keresse fel vele a helyi szakszervizt.
Ovja az eszkdzt a hirtelen behatasoktdl és a hosszabb ideig tarté mechanikai eréktél. Ne hasznalja a terméket robbanasveszélyes kornyezetben
vagy gyulékony anyagok kozelében. Szaraz, hlivos helyen tarolja az eszkozt. Kizardlag olyan tartozékokat vagy potalkatrészeket alkalmazzon,
amelyek a mUszaki paramétereknek megfelelnek. A sériilt, vagy sériilt elektromos alkatrész(i berendezést soha ne helyezze lizembe! Ha az
eszkoz valamely alkatrészét vagy az elemét lenyelik, akkor kérjen, azonnal orvosi segitséget.

Az elemekkel kapcsolatos biztonsagi intézkedések

Mindig a felhasznalasnak legmegfelel6bb méretti és fokozatu elemet vasarolja meg. Elemcsere soran mindig az dsszes elemet egyszerre
cserélje ki; ne keverje a régi elemeket a frissekkel, valamint a kiilonb6z6 tipusu elemeket se keverje egymassal 6ssze. Az elemek behelyezése
eldtt tisztitsa meg az elemek és az eszkdz egymassal érintkezé részeit. Gy6z6djon meg rola, hogy az elemek a polusokat tekintve is helyesen
keriilnek az eszkozbe (+ és —). Amennyiben az eszkozt hosszabb ideig nem hasznalja, akkor tavolitsa el az elemeket. A lemeriilt elemeket
azonnal tavolitsa el. Soha ne zarja rovidre az elemeket, mivel igy azok erésen felmelegedhetnek, szivarogni kezdhetnek vagy felrobbanhatnak.
Az elemek élettartamanak megndveléséhez soha ne kisérelje meg felmelegiteni azokat. Ne bontsa meg az akkumulatorokat. Hasznalat utan
ne felejtse el kikapcsolni az eszkozt. Az elemeket tartsa gyermekektdl tavol, megelézve ezzel a lenyelés, fulladas és mérgezés veszélyét. A
hasznalt elemeket az On orszagaban érvényben lévé jogszabalyoknak megfelelden adhatja le.

Ermenrich szavatossag

Az Ermenrich termékekre, a hozzatartozo kiegészit6k kivételével, 5 év szavatossagot biztositunk anyag- és/vagy gyartasi hibakra. Az
Ermenrich-kiegészitékhoz a Levenhuk-vallalat a kiskereskedelmi vasarlas napjatol szamitott 2 évig érvényes szavatossagot nyujt az
anyaghibak és/vagy a gyartasi hibadk vonatkozasaban. Ha minden szavatossagi feltétel teljesiil, akkor a szavatossag értelmében barmely
olyan orszagban kérheti az Ermenrich termék dijmentes javittatasat vagy cseréjét, ahol a Levenhuk vallalat fiokirodat Gizemeltet.

Tovabbi részletekért latogasson el weboldalunkra: hu.levenhuk.com/garancia

Amennyiben garancialis probléma lépne fel vagy tovabbi segitségre van sziiksége a termék hasznalatat illetéen, akkor vegye fel a
kapcsolatot a helyi Levenhuk tzlettel.



Rilevatore di montanti Ermenrich Ping SM90

Leggere attentamente le istruzioni relative alla sicurezza e la guida all'utilizzo prima di usare questo prodotto. Tenere lontano dai
bambini. Usare il dispositivo solamente per gli scopi specificati nella guida all'utilizzo.

ILkit comprende: rilevatore di montanti, cavo USB Tipo-C, astuccio, guida all'utilizzo e garanzia.

Ricaricare il dispositivo

Il dispositivo utilizza una batteria ricaricabile agli ioni di litio. Connettere il cavo di alimentazione (incluso) al dispositivo e all’adattatore DC
(non incluso) tramite la presa USB e connettere il tutto alla rete elettrica AC per caricare il dispositivo.

Per cominciare

Tenere premuto il pulsante Alimentazione/indietro (4) per 3 secondi per accendere o spegnere lo strumento.

Questo dispositivo multifunzione puo essere utilizzato come misuratore laser, rilevatore di montanti o livella digitale

La funzione misuratore laser & l'impostazione predefinita. Premere il pulsante SURVEY (8) per passare alla funzione rilevatore di montanti
o premere il pulsante DIST (2) per passare alla funzione misuratore laser e livella digitale. Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9)
per scorrere il menu fino alla funzione livella digitale.

Impostazioni )

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per aprire il menu. E possibile selezionare cronologia, unita di misura, allarme sonoro, impostazione
di sensibilita e calibrazione di rivelazione del metallo.

2. Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per scorrere nel menu. Premere il pulsante MEAS (7) per confermare la selezione.
Premere il pulsante Alimentazione/indietro (4) per ritornare.

3. Dirigere il raggio laser sull'oggetto di interesse ed effettuare una misurazione. Tenere premuto il pulsante Destra/+ (9) per aggiungere
la misura successiva. Effettuare la misura successiva. Per sottrarre il valore misurato, tenere premuto il pulsante Sinistra/- (3).

4. |l punto di riferimento predefinito € la parte inferiore del dispositivo. Tenere premuto il pulsante DIST (2) per cambiare il punto di riferi-
mento della misura dalla parte inferiore a quella superiore del dispositivo.

5. Premere il pulsante MEAS (7) per registrare la lettura corrente. Premere il pulsante SURVEY (8) per aprire il menu. Selezionare Memory
per visualizzare i valori memorizzati. Per annullare la registrazione, premere contemporaneamente il pulsante Sinistra/- (3) e Destra/+ (9).
Il dispositivo & in grado di memorizzare 50 letture nella cronologia e le nuove letture sostituiscono automaticamente quelle vecchie.

Funzione misuratore laser

La funzione misuratore laser & limpostazione predefinita. Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per selezionare una delle seguenti
opzioni: Misurazione continua; Misurazione singola distanza; Misurazione area; Misurazione volume; Calcoli con 2 misurazioni aggiuntive
(teorema di Pitagora); Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 1; Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema

di Pitagora), metodo 2; Misurazioni area del triangolo; Misurazione trapezio; Misurazione linea orizzontale; Misurazione linea vertical; Conto
alla rovescia; Livella digitale.

Misurazione continua

Puntare il raggio laser sull'oggetto osservato. Il dispositivo continuera ad effettuare misurazioni una dopo l'altra. | valori
MAX, MIN e l'ultimo valore misurato saranno visualizzati sullo schermo. Premere il pulsante alimentazione/indietro (4) per
uscire dalla modalita.

Misurazione singola distanza

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse e premere il pulsante MEAS (7). Il valore misurato verra mostrato sullo
schermo.

Misurazione area

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse e premere il pulsante MEAS (7) per misurarne 2 lati. L'area sara calcolata
automaticamente

Misurazione volume

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse e premere il pulsante MEAS (7) per misurare lunghezza, larghezza e altezza
dell'oggetto tridimensionale. Il volume sara calcolato automaticamente.

Calcoli con 2 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora)

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza della linea
orizzontale e la lunghezza dell’ipotenusa. La lunghezza della linea verticale sara calcolata automaticamente.




Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 1

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza della linea
orizzontale e la lunghezza delle ipotenuse. Sullo schermo sara visualizzata la linea tra le due ipotenuse e la relativa
lunghezza sara calcolata automaticamente.

Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 2

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza della linea
orizzontale e la lunghezza delle ipotenuse. Sullo schermo sara visualizzata la linea tra le due ipotenuse e la relativa
lunghezza sara calcolata automaticamente.

Misurazione area del triangolo
Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza delle tre linee.
L'area sara calcolata automaticamente.

Misurazione lato trapezoidale

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza delle due linee
verticali e della linea orizzontale. La lunghezza della quarta linea sara calcolata automaticamente.

Misurazione linea orizzontale

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza dell'ipotenusa.
L'angolo, la lunghezza della linea orizzontale e verticale saranno calcolati automaticamente.

Misurazione linea verticale

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza delle due linee.
Il dispositivo calcolera l'angolo tra queste linee e la lunghezza della linea verticale tra le loro estremita.

Conto alla rovescia

Utilizzare il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per regolare il conto alla rovescia. Premere il pulsante MEAS (7) per
misurare la lunghezza. Una volta finito il conto alla rovescia, sullo schermo sara visualizzato il valore della lunghezza
misurata.

Funzione livella digitale

Premere il pulsante DIST (2). Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per scorrere fino alla modalita livella digitale.
Il valore dell'angolo di inclinazione verra visualizzato sullo schermo. Il valore dell’angolo di inclinazione verra visualizzato
sullo schermo.

Funzione rilevatore di montanti

I La calibrazione deve essere ripetuta ogni volta che viene selezionata una nuova modalita.
u

I Per evitare risultati errati, non toccare mai l'area del sensore dello strumento durante una misurazione, in quanto il corpo umano
™ conduce elettricitd e puo disturbare il rilevazione.



Informazioni sul display

Icone dell’interfaccia Risultati della rilevazione Icone dell'interfaccia Modalita
1 M Metalli non ferrosi 1 - Rilevazione montanti
2 U Metalli ferrosi 2 t Rilevazione metallo
3 (f) Cavo sotto tensione 3 ( Rilevazione cavi AC
4 L o Montanti in legno/metallo

Modalita di rilevazione del metallo

La modalita di rilevazione del metallo € usata per l'individuazione di oggetti nascosti fatti di metallo ferroso o non ferroso. Premere il

pulsante SURVEY (8) per passare alla funzione rilevatore di montanti. La modalita di rilevazione del metallo & impostata come predefinita.

Calibrazione

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Selezionare Metal detection calibration (Calibrazione modalita rilevazione metallo).

2. Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse. Accertarsi che non ci siano oggetti metallici.

3. Premere il pulsante MEAS (7) per avviare la calibrazione. La calibrazione verra eseguita in automatico. La calibrazione & completa quando
la parte bianca del display diventa scura.

4. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/indietro (4) per uscire dalla modalita di calibrazione.

Come si usa

1. Completare la calibrazione e posizionare il dispositivo parallelo alla superficie che si desidera scansionare. Quando sullo schermo
compare una linea rossa, il dispositivo & pronto per eseguire la scansione.

2. Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare.

3. Quando lo strumento rileva la presenza di un oggetto in metallo, sullo schermo compaiono: l'icona & (metallo non ferroso) o iU
(metallo ferroso), la distanza dell’oggetto in metallo dalla superficie e un indicatore della potenza del segnale. Lo strumento emettera
un avviso acustico. Minore ¢ la distanza dall'oggetto e piu potente sara il segnale.

4. Quando il segnale raggiunge il massimo della potenza, il mirino centrale (18) si illumina. Spostare lo strumento per localizzare l'oggetto
in base all'intensita del segnale.

La presenza di umidita potrebbe causare risultati delle scansioni poco affidabili; con umidita si intende quella eventualmente presente
= nelle cavita dei muri o delle pareti in cartongesso, oppure intrappolata nella carta da parati incollata da poco o in mani di vernice non
ancora completamente asciutte.

Modalita di rilevazione dei montanti
Lo strumento puo scansionare la superficie alla ricerca di montanti in legno o metallo.

Calibrazione

Calibrazione automatica

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere iil pulsante Sinistra/- (3) e Destra/+ (9) per selezionare la modalita di
rilevamento montanti.

2. Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse.

3. Lacalibrazione verra eseguita in automatico. Quando la parte bianca del display diventa scura e la linea gialla sparisce, la calibrazione
& completata.

4. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/indietro (4) per uscire dalla modalita di calibrazione.

Se lo strumento non cerca di individuare gli oggetti in legno/metallo dopo la calibrazione automatica, sara necessario calibrare lo strumento

manualmente.

Calibrazione manuale

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere il pulsante Sinistra/~- (3) e Destra/+ (9) per selezionare la modalita di
rilevamento montanti.

Premere il pulsante MEAS (7) per awviare la calibrazione.

Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse.

Quando il display diventa scuro, premere il pulsante MEAS (7) per forzare l'avvio della calibrazione.

Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare. Quando il segnale raggiunge il massimo
della potenza, il mirino centrale (18) si illumina. Quando la parte bianca del display diventa scura e la linea gialla sparisce, la calibrazione &
completata.

6. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/indietro (4) per uscire dalla modalita di calibrazione.

W

Come si usa

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menU. Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per selezionare la modalita di
rilevamento montanti.

2. Completare la calibrazione e posizionare il dispositivo parallelo alla superficie che si desidera scansionare.

3. Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare.

4. Lalinea blu viene visualizzata sullo schermo durante la ricerca di oggetti in legno/metallo. Se viene rilevata la presenza di un montante, sullo
schermo compaiono: 'icona montante in legno/metallo M, la distanza del montante dalla superficie e un indicatore della potenza del segnale.
Lo strumento emettera un avviso acustico. Minore € la distanza dall'oggetto e pil potente sara il segnale.

Modalita di rilevazione AC
Questa modalita si usa per localizzare cavi sotto tensione.

Calibrazione

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere due volte il pulsante Destra/+ (9) per selezionare la modalita di rilevamento AC.

2. Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse.

3. Premere il pulsante MEAS (7) per avviare la calibrazione. La calibrazione verra eseguita in automatico. La calibrazione &€ completa quando
la parte bianca del display diventa scura.

4. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/indietro (4) per uscire dalla modalita di calibrazione.



Come si usa

1. Completare la calibrazione e posizionare il dispositivo parallelo alla superficie che si desidera scansionare.

2. Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare.

3. Quando viene rilevata la presenza di un cavo sotto tensione, sullo schermo compaiono: 'icona del cavo sotto tensione &, la distanza del
cavo dalla superficie e un indicatore della potenza del segnale. Lo strumento emettera un avviso acustico. Minore ¢ la distanza dall'oggetto
e piu potente sara il segnale. E possibile continuare a ridurre la sensibilita dello strumento per restringere ulteriormente l'area di ricerca e

localizzare il cavo sotto tensione con maggiore accuratezza.

Specifiche

Classe laser

Unita di misura

Intervallo di misura
Accuratezza misurazione
Teorema di Pitagora
Misurazione area

Misurazione volume
Misurazione area del triangolo
Misurazione lato trapezoidale
Misurazione linea orizzontale
Misurazione linea verticale
Conto alla rovescia

Angolo di scansione della livella digitale

Max profondita di rilevazione

Schermo

Allarme sonoro

Auto-off

Cronologia

Intervallo operativo di temperatura
Alimentazione

Dimensioni

Peso

classe 2, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft + in

0,2-40 m

+1,5 mm

+

H o+ + + + + + +

90°

cavo sotto tensione: 50 mm

metalli ferrosi: 120 mm / metalli non ferrosi: 100 mm
montanti in legno/metallo: 38 mm

2,4" schermo HD a colori, 240x320 px

+

3 min.

50 gruppi

0...+40 °C (in funzione), —=10...+60 °C (spento)
batteria ricaricabile di litio (500 mA-h)
63x25x139 mm

146 ¢

Il produttore si riserva il diritto di modificare senza preavviso le specifiche tecniche e la gamma dei prodotti.

Cura e manutenzione

Per evitare risultati errati, non toccare mai l'area del sensore dello strumento durante una misurazione, in quanto il corpo umano conduce
elettricita e puo disturbare il rilevazione. Non affidarsi solamente al rilevatore per l'individuazione degli oggetti dietro alle superfici
scansionate. Non dare mai per scontata l'assenza di cavi elettrici sotto tensione all'interno di un muro. Esercitare sempre la massima
cautela nel piantare chiodi o forare pareti, pavimenti e soffitti che potrebbero contenere cavi sotto tensione. Calibrare il dispositivo con
regolarita seguendo una routine programmata.

Questo prodotto & un laser di classe 2. NON guardare mai direttamente il centro del fascio a occhio nudo né attraverso uno strumento ottico
e non dirigere mai il fascio verso altre persone. Non rimuovere nessuna etichetta di sicurezza. Non puntare il dispositivo verso il Sole. Non
cercare per nessun motivo di smontare autonomamente l'apparecchio. Per qualsiasi intervento di riparazione e pulizia, contattare il centro
di assistenza specializzato di zona. Proteggere 'apparecchio da urti improvvisi ed evitare che sia sottoposto a eccessiva forza meccanica.
Non usare il prodotto in presenza di esplosivi o vicino a materiali infiammabili. Conservare l'apparecchio in un luogo fresco e asciutto. Usare
solamente accessori e ricambi che corrispondono alle specifiche tecniche riportate per questo strumento. Non tentare mai di adoperare
uno strumento danneggiato o con componenti elettriche danneggiate! In caso di ingestione di una parte dell'apparecchio o della batteria,
consultare immediatamente un medico.

Istruzioni di sicurezza per le batterie

Acquistare batterie di dimensione e tipo adeguati per l'uso di destinazione. Sostituire sempre tutte le batterie contemporaneamente,
evitando accuratamente di mischiare batterie vecchie con batterie nuove oppure batterie di tipo differente. Prima della sostituzione,

pulire i contatti della batteria e quelli dell'apparecchio. Assicurarsi che le batterie siano state inserite con la corretta polarita (+ e -). Se

non si intende utilizzare 'apparecchio per lungo periodo, rimuovere le batterie. Rimuovere subito le batterie esaurite. Non cortocircuitare
le batterie, perché cio potrebbe provocare forte riscaldamento, perdita di liquido o esplosione. Non tentare di riattivare le batterie
riscaldandole. Non disassemblare le batterie. Dopo ['utilizzo, non dimenticare di spegnere 'apparecchio. Per evitare il rischio di ingestione,
soffocamento o intossicazione, tenere le batterie fuori dalla portata dei bambini. Disporre delle batterie esaurite secondo le norme vigenti
nel proprio paese.

Garanzia Ermenrich

| prodotti Ermenrich, ad eccezione degli accessori, sono coperti da 5 anni di garanzia per quanto riguarda i difetti di fabbricazione e dei
materiali. Tutti gli accessori Ermenrich godono di una garanzia di 2 anni a partire dalla data di acquisto per quanto riguarda i difetti di
fabbricazione e dei materiali. La garanzia conferisce il diritto alla riparazione o sostituzione gratuite del prodotto Ermenrich in tutti i paesi in
cui é presente una sede Levenhuk, a patto che tutte le condizioni di garanzia siano rispettate.

Per maggiori dettagli, visitare il nostro sito web: eu.levenhuk.com/warranty

Per qualsiasi problema di garanzia o necessita di assistenza per ['utilizzo del prodotto, contattare la filiale Levenhuk di zona.



Detektor kotkow Ermenrich Ping SM90

Przed uzyciem tego produktu nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcjg bezpieczenstwa i instrukcjg obstugi. Przechowywa¢ poza
zasiegiem dzieci. Uzywaj urzadzenia tylko w sposob okreslony w instrukcji obstugi.

Zawartos¢ zestawu: detektor kotkdw, przewdd USB-C, futerat do przenoszenia, instrukcja obstugi i karta gwarancyjna.

tadowanie przyrzadu
W tym urzadzeniu zastosowano akumulatorek litowo-jonowy. Podtacz przewdd zasilania (w zestawie) do urzadzenia i zasilacza DC (brak
w zestawie) poprzez gniazdo USB, a nastepnie podtacz do zrddta zasilania AC, aby natadowac urzadzenie.

Pierwsze kroki

Nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4) i przytrzymaj go przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ lub wytaczyc urzadzenie.

To wielofunkcyjne urzadzenie moze byc¢ uzywane jako miernik laserowy, detektor kotkdw lub poziomica cyfrowa.

Funkcja miernika laserowego jest ustawiona domyslnie. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przetaczy¢ na funkcje detektora kotkow
lub nacisnij przycisk DIST (2), aby przetaczyc¢ na funkcje miernika laserowego i funkcje poziomicy cyfrowej. Nacisnij przycisk

W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby przewing¢ menu do funkcji poziomicy cyfrowe;j.

Ustawienia

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Mozna wybrac zapis historii, jednostek miary, alarm dzwigekowy, ustawienie
czutosci i kalibracje wykrywania metalu.

2. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby przewija¢ menu. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby potwierdzi¢ wybor. Nacisnij
przycisk zasilania/wstecz (4) aby wrdcic.

3. Skieruj wigzke lasera na obiekt i wykonaj pomiar. Nacisnij i przytrzymaj przycisk W prawo/+ (9), aby dodac¢ nastepny pomiar.
Wykonaj nastepny pomiar. Aby odjg¢ pomiar, nacisnij i przytrzymaj przycisk W lewo/- (3).

4. Domyslnym punktem odniesienia jest dolny koniec urzadzenia. Nacisnij i przytrzymaj przycisk DIST (2), aby zmieni¢ punkt
odniesienia z dotu na gore urzadzenia.

5. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zapisac aktualny pomiar. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przej$¢ do menu. Wybierz Memory
aby wyswietli¢ zarejestrowane wartosci. Aby wyczyscic¢ zapis, nacisnij jednoczesnie przycisk W lewo/- (3) i przycisk W prawo/+ (9).
Urzadzenie moze przechowywac do 50 zapisdw historycznych i automatycznie nadpisuje stare rekordy po utworzeniu nowych.

Funkcja miernika laserowego

Funkcja miernika laserowego jest ustawiona domyslnie. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby wybra¢ jedng

z ponizszych opcji: Pomiar ciagty; Pojedynczy pomiar odlegtosci; Pomiar powierzchni; Pomiar objetosci; Obliczenia z 2 dodatkowymi

pomiarami (twierdzenie Pitagorasa); Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 1; Obliczenia

z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 2; Pomiary pola trojkata, Pomiar trapeze; Pomiar linii poziomej;

Pomiar linii pionowej; Odliczanie; Poziomica cyfrowa.

Pomiar ciagty

Wyceluj wigzke lasera na wybrany obiekt. Urzadzenie bedzie dokonywato pomiaréw jeden po drugim. Na ekranie
zostang wyswietlone wartosci MAX, MIN oraz ostatnie zmierzone wartosci. Nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4),
aby wyjs¢ z tego trybu.

Pojedynczy pomiar odlegtosci
Wyceluj wigzke lasera w obiekt i naci$nij ponownie przycisk MEAS (7). Wartosc¢ zostanie wyswietlona na ekranie.

Pomiar powierzchni

Wyceluj wigzke lasera w obiekt i nacisnij ponownie przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ 2 krawedzie obiektu.
Powierzchnia zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar objetosci

Wyceluj wigzke lasera w obiekt i nacisnij ponownie przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosé, szerokosc i wysokosé
tréjwymiarowego obiektu. Objetos¢ zostanie obliczona automatycznie.

Obliczenia z 2 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa)
Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ linii poziomej i dtugosc
przeciwprostokatnej. Dtugosc linii pionowej zostanie obliczona automatycznie.




Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 1

Wyceluj wiazke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ linii poziomej i dtugosci dwoch
przeciwprostokatnych. Linia miedzy dwoma przeciwprostokatnymi zostanie wyswietlona na ekranie, a jej dtugos¢
zostanie obliczona automatycznie.

Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 2

Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosc linii poziomej i dtugosci dwadch
przeciwprostokatnych. Linia miedzy dwoma przeciwprostokatnymi zostanie wyswietlona na ekranie, a jej dtugosc
zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar pola trojkata
Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosci trzech linii. Powierzchnia
zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar boku trapezu

Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosci dwach linii pionowych i jedne;j
linii poziomej. Dtugosc¢ czwartej linii zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar linii poziomej
Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ przeciwprostokatnej. Kat,
dtugosc linii poziomej i dtugosc linii pionowej zostang obliczone automatycznie.

Pomiar linii pionowej

Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosci dwach linii. Urzadzenie obliczy
4 kat pomiedzy tymi liniami i dtugosc linii pionowej pomiedzy ich koncami.

4 12.9°

4] 1.201m

Odliczanie

Uzyj przycisku W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby ustawi¢ czas odliczania. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢
dtugosc. Po zakonczeniu odliczania na ekranie zostanie wyswietlona zmierzona wartos¢ dtugosci.

Funkcja poziomicy cyfrowej

Nacisnij przycisk DIST (2). Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby przewina¢ do trybu poziomicy
cyfrowej. Wartosc¢ kata nachylenia zostanie wyswietlona na ekranie.

Funkcja detektora kotkow

I Kalibracje nalezy wykona¢ po kazdym wyborze nowego trybu.
u

I Nie dotykac¢ obszaru czujnika urzadzenia podczas pomiarow, aby unikna¢ btedéw pomiarowych, poniewaz ludzkie ciato ma
" wtasciwosci przewodzenia.



Informacje na wyswietlaczu

lkony ekranowe Wynik wykrywania lkony ekranowe Tryb
1 M Metale niezelazne 1 . Wykrywanie kotkéw
2 U Metale zelazne 2 g Wykrywanie metali
3 (f) Przewdd pod napigciem 3 ( Wykrywanie przewodow pradu

przemiennego
4 ‘ Drewniane/metalowe kotki

Tryb wykrywania metali

Tryb wykrywania metali jest uzywany do wykrywania ukrytych obiektéw wykonanych z metali zelaznych i metalu niezelaznych. Nacisnij

przycisk SURVEY (8), aby przetaczy¢ na funkcje detektora kotkdw. Tryb wykrywania metali jest ustawiony domyslnie.

Kalibracja

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Wybierz opcje Metal detection calibration (Kalibracja trybu wykrywania metali).

2. Umiesc¢ urzadzenie w pozycji ptaskiej przy docelowej powierzchni. Upewnij sig, ze w poblizu nie ma zadnych metalowych przedmiotow.

3. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby rozpocza¢ kalibracje. Kalibracja zostanie wykonana automatycznie. Kalibracja jest ukonczona, gdy biata
czesc wyswietlacza stanie sig ciemna.

4. QOdsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjs¢ z trybu kalibracji.

Uzytkowanie

1. Ukoncz kalibracje i przyt6z przyrzad na ptasko do powierzchni, ktdrg chcesz sprawdzi¢. Gdy na ekranie pojawi sie czerwona linia,
urzadzenie jest gotowe do skanowania.

2. Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzi¢ wykrywanie.

3. Po wykryciu metalowego obiektu na ekranie urzadzenia wyéwietlone zostanie ikona i (metal niezelazny) lub {_j (metal zelazny),
wartos¢ odlegtosci od celu oraz wskazanie sity sygnatu. Urzadzenie wyemituje sygnat dzwigekowy. Im blizej obiektu jest urzadzenie,
tym silniejszy jest sygnat dzwiekowy.

4. Gdy sygnat jest najsilniejszy, wtacza sie znacznik srodka (18). Przesun urzadzenie, aby zlokalizowa¢ obiekt zgodnie z intensywnoscia
sygnatu.

W przypadku otrzymywania niespdjnych wynikow skanowania moze to by¢ spowodowane wilgocia na powierzchni lub
m W zagtebieniach w scianie lub ptycie gipsowej. Przyczyna moze byc rowniez niewyschnieta do konca farba lub tapeta.

Tryb wykrywania kotkow

Urzadzenie moze skanowac powierzchnig w poszukiwaniu drewnianych i/lub metalowych kotkdw.
Kalibracja

Kalibracja automatyczna

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) i przycisk W prawo/+ (9), aby wybrac tryb
wykrywania kotkow.

2. Umiesc¢ urzadzenie w pozycji ptaskiej przy docelowej powierzchni.

3. Kalibracja zostanie wykonana automatycznie. Kalibracja jest ukonczona, gdy biata cze$¢ wyswietlacza stanie sie ciemna, a zotta linia
zniknie.

4. Odsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjsc z trybu kalibraciji.

Jesli urzadzenie nie wykrywa drewnianych/metalowych obiektdw po automatycznej kalibracji, nalezy skalibrowac¢ urzadzenie recznie.

Kalibracja reczna

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) i przycisk W prawo/+ (9), aby wybrac tryb
wykrywania kotkow.

Nacisnij przycisk MEAS (7), aby rozpoczac kalibracje.

Umiesc¢ urzadzenie w pozycji ptaskiej przy docelowej powierzchni.

Gdy ekran stanie sie ciemny, nacisnij przycisk MEAS (7), aby wymusic¢ kalibracje urzadzenia.

Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktdrym chcesz przeprowadzi¢ wykrywanie. Gdy sygnat jest najsilniejszy, wtacza
sie znacznik srodka (18). Kalibracja jest ukonczona, gdy biata czes$¢ wyswietlacza stanie sie ciemna, a zétta linia zniknie.

6. Odsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjsc z trybu kalibraciji.

Uzytkowanie
1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby wybrac tryb wykrywania kotkow.
2. Ukoncz kalibracje i przytdz przyrzad na ptasko do powierzchni, ktéra chcesz sprawdzic.
3. Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzi¢ wykrywanie.
4. Niebieska linia jest wyswietlana na ekranie podczas wyszukiwania drewnianych/metalowych obiektow. W przypadku wykrycia kotka
na ekranie zostanie wyséwietlona ikona drewnianego/metalowego kotka @, wartoé¢ odlegtoéci od celu oraz wskaznik sity sygnatu.
Urzadzenie wyemituje sygnat dzwiekowy. Im blizej obiektu jest urzadzenie, tym silniejszy jest sygnat dzwiekowy.

Tryb skanowania przewodow sieciowych

Ten tryb stuzy wytacznie do wykrywania przewodow pod napigciem.

Kalibracja

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Nacisnij przycisk W prawo/+, aby wybrac tryb wykrywania pradu przemiennego.

2. Umies¢ urzadzenie w pozycji ptaskiej przy docelowej powierzchni.

3. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby rozpocza¢ kalibracje. Kalibracja zostanie wykonana automatycznie. Kalibracja jest ukonczona, gdy
biata cze$¢ wyswietlacza stanie sie ciemna.

4. 0dsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjs¢ z trybu kalibracji.

Uzytkowanie

1. Ukoncz kalibracje i przytdz przyrzad na ptasko do powierzchni, ktdrg chcesz sprawdzic.

aFrwn



Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzi¢ wykrywanie.

W przypadku wykrycia przewodu pod napieciem na ekranie zostanie wy$éwietlona ikona przewodu pod napieciem &, warto$¢ odlegtosci
od celu oraz wskaznik sity sygnatu. Urzadzenie wyemituje sygnat dzwiekowy. Im blizej obiektu jest urzadzenie, tym silniejszy jest
sygnat dzwigkowy. Czutos$c¢ urzadzenia mozna zmniejszac¢ wielokrotnie, aby dodatkowo zawezac obszar wyszukiwania i lokalizowac
przewody pod napigciem z wieksza doktadnoscia.

wn

Dane techniczne
Klasa lasera

Jednostki miar

Zakres pomiarowy
Doktadnosc¢ pomiaru
Twierdzenie Pitagorasa
Pomiar powierzchni
Pomiar objetosci
Pomiar pola tréjkata
Pomiar boku trapezu
Pomiar linii poziomej
Pomiar linii pionowe;j
Odliczanie

Kat skanowania poziomicy cyfrowe;j

Maksymalna gtebokos¢ wykrywania

Wyswietlacz
Alarm dzwiekowy

klasall, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft +in

0,2-40 m

+1,5 mm

przewod pod napieciem: 50 mm

metale Zelazne: 120 mm / metale niezelazne: 100 mm
drewniane/metalowe kotki: 38 mm

2,4" kolorowy wyswietlacz HD; 240x320 px rozdzielczosc
+

Automatyczne wytaczenie 3 min.

Zapisy historyczne 50 grup

Zakres temperatury pracy 0...+40 °C (praca), —-10...+60 °C (przechowywanie)
Zasilanie akumulator litowy (500 mA-h)

Wymiary 63x25x139 mm

Masa 146 g

Producent zastrzega sobie prawo wprowadzenia zmian w ofercie produktéw i specyfikacjach bez uprzedniego powiadomienia.

Konserwacja i pielegnacja

Nie dotykac obszaru czujnika urzadzenia podczas pomiardw, aby unikna¢ btedow pomiarowych, poniewaz ludzkie ciato ma wtasciwosci
przewodzenia. Lokalizujac obiekty za skanowanymi powierzchniami, nie nalezy polega¢ wytacznie na detektorze. Nie nalezy zaktadac, ze

w Scianie nie ma przewodow pod napieciem. Zawsze nalezy zachowac ostroznos¢ podczas whijania gwozdzi, cigcia lub wiercenia w scianach,
podtogach i sufitach, w ktérych moze znajdowac sie okablowanie pod napieciem. Urzadzenie nalezy regularnie kalibrowac¢. Jest to produkt
laserowy klasy II. Nigdy NIE nalezy patrze¢ bezposrednio w wiazke laserowa gotym okiem ani przez urzadzenie optyczne i nigdy nie nalezy
kierowac jej w strone innych osob. Nie nalezy usuwac zadnych etykiet bezpieczenstwa. Nie nalezy kierowac urzadzenia bezposrednio

na stonce. Nie podejmuj prob samodzielnego demontazu urzadzenia. W celu wszelkich napraw i czyszczenia skontaktuj sig z punktem
serwisowym. Chron przyrzad przed upadkami z wysokosci i dziataniem nadmiernej sity mechanicznej. Nie uzywac produktu w srodowisku
zagrozonym wybuchem ani w poblizu materiatow tatwopalnych. Przyrzad powinien by¢ przechowywany w suchym, chtodnym miejscu.
Nalezy uzywac wytacznie akcesoriow i czesci zamiennych zgodnych ze specyfikacjami technicznymi tego urzadzenia. Nie wolno uzywac
uszkodzonego urzadzenia ani urzadzenia z uszkodzonymi elementami elektrycznymi! W razie potknigcia jakiejkolwiek czesci lub baterii nalezy
natychmiast skontaktowac sie z lekarzem.

Instrukcje dotyczace bezpiecznego obchodzenia sie z bateriami

Nalezy uzywa¢ baterii odpowiedniego typu i w odpowiednim rozmiarze. Nalezy wymienia¢ wszystkie baterie jednoczesnie; nie nalezy taczy¢
starych i nowych baterii ani baterii roznych typow. Przed wtozeniem baterii nalezy wyczyscic styki baterii i urzadzenia. Podczas wktadania
baterii nalezy zwracac¢ uwage na ich bieguny (znaki + i -). Jesli sprzet nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy wyjac baterie. Zuzyte
baterie nalezy natychmiast wyja¢. Nie doprowadzac¢ do zwarcia baterii, poniewaz wigze sie to z ryzykiem powstania wysokich temperatur,
wycieku lub wybuchu. Nie ogrzewac baterii w celu przedtuzenia czasu ich dziatania. Nie demontuj baterii. Nalezy pamietac o wytgczeniu
urzadzenia po zakonczeniu uzytkowania. Baterie przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby uniknac¢ ryzyka potknigcia,
uduszenia lub zatrucia. Zuzyte baterie nalezy utylizowac zgodnie z obowigzujacymi lokalnie przepisami.

Gwarancja Ermenrich

Produkty Ermenrich, z wyjatkiem dedykowanych do nich akcesoriéw, maja 5-letnig gwarancje na wady materiatowe i wykonawcze.
Wszystkie akcesoria Ermenrich sg wolne od wad materiatowych oraz wykonawczych i pozostana takie przez 2 lata od daty zakupu
detalicznego. Levenhuk naprawi lub wymieni produkt w dowolnym kraju, w ktérym Levenhuk posiada swoj oddziat, o ile spetnione beda
warunki gwarancji.

Wiecej informacji na ten temat podano na stronie: pl.levenhuk.com/gwarancja

W przypadku watpliwosci zwigzanych z gwarancja lub korzystaniem z produktu, prosze skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem
LevenhukLevenhuk.



Detetor de pernos Ermenrich Ping SM90

Leia atentamente as instrucdes de seguranca e o manual do utilizador antes de utilizar este produto. Mantenha-se afastado de criancas.
Utilize o dispositivo apenas conforme especificado no manual do usuario.

O kit inclui: detetor de pernos, cabo USB tipo C, saco de transporte, manual do usuario e garantia.

Carregamento do dispositivo

Este dispositivo utiliza uma bateria de de iGes de litio recarregavel. Ligue o cabo de alimentacdo (incluido) ao dispositivo e ao adaptador CC
(ndo incluido) através de uma ficha USB e, em seguida, ligue-o a fonte de alimentacdo CA para carregar o dispositivo.

Iniciar

Prima sem soltar o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) durante 3 segundos para ligar/desligar o dispositivo.

Este dispositivo multifuncional pode ser utilizado como medidor laser, detetor de pernos ou nivel digital.

Por predefinicdo, a fungdo de medidor laser esta definida. Prima o botdo SURVEY (8) para mudar para a funcdo de detetor de pernos ou
prima o botdo DIST (2) para mudar para a funcdo de medidor laser e a funcdo de nivel digital. Prima o botdo Para a esquerda/~- (3) ou

o botdo Para a direita/+ (9) para percorrer o menu até a funcdo de nivel digital.

Definicoes

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Pode selecionar o histérico de leituras, unidades de medida, alerta acustico, definicao
de sensibilidade e calibracdo de detecdo de metais.

2. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para percorrer o menu. Prima o botdo MEAS (7) para confirmar
a selecdo. Prima o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) para voltar.

3. Direcione o feixe laser para o alvo e faga uma medicdo. Prima sem soltar o botdo Para a direita/+ (9) para adicionar a proxima medic3o.
Faca a proxima medicdo. Para subtrair a medicdo, prima sem soltar Para a esquerda/- (3).

4. 0O ponto de referéncia predefinido é a extremidade inferior do dispositivo. Prima sem soltar o botdo DIST (2) para mudar o ponto
de medicdo da parte inferior para a parte superior do dispositivo.

5. Prima o botdo MEAS (7) para registar a medi¢do atual. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Selecione Memory para ver os
valores registados. Para limpar o registo, prima o botdo Para a esquerda/- (3) e o botdo Para a direita/+ () ao mesmo tempo.
0 dispositivo pode armazenar até 50 registos de historico e substitui automaticamente registos antigos quando se criam novos registos.

Funcao de medidor laser

Por predefinicdo, a fungdo de medidor laser esta definida. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para selecionar
uma das seguintes opgdes: Medicdo continua; Medicdo de distdncia Unica; Medicdo de area; Medicdo de volume; Calculos com 2 medicées
adicionais (Teorema de Pitagoras); Calculos com 3 medicGes adicionais (Teorema de Pitagoras), método 1; Calculos com 3 medicées
adicionais (Teorema de Pitagoras), método 2; Medi¢Ges da area do tridngulo, Medicdo de trapézio; Medicdo de linha horizontal; Medigdo de
linha vertical; Contagem regressive; Nivel digital.

Medicdo continua

Aponte o feixe laser para o alvo. O dispositivo continuara a efetuar medi¢es uma apds a outra. Os valores MAX, MIN e os
ultimos valores medidos serao apresentados no ecra. Prima o bot&o de ligar/desligar/back (retroceder) (4) para sair do
modo.

Medic3do de distancia tnica
Aponte o feixe laser para o alvo e pressione MEAS (7). O valor sera apresentado no ecra.

Medicdo de area
Aponte o feixe laser para o alvo e pressione MEAS (7) para medir 2 lados do alvo. A area sera calculada automaticamente.

Medicdo de volume

Aponte o laser para o alvo e pressione MEAS (7) para medir o comprimento, a largura e a altura do alvo tridimensional.
0 volume sera calculado automaticamente

Calculos com 2 medicdes adicionais (Teorema de Pitagoras)

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir o comprimento da linha horizontal e o comprimento da
hipotenusa. O comprimento da linha vertical sera calculado automaticamente.

1.824m
1.174m




Calculos com 3 medicdes adicionais (Teorema de Pitagoras), método 1

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir o comprimento da linha horizontal e os comprimentos de
duas hipotenusas. A linha entre as duas hipotenusas sera apresentada no ecra e o respetivo comprimento sera calculado
automaticamente.

Calculos com 3 medicGes adicionais (Teorema de Pitagoras), método 2

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir o comprimento da linha horizontal e os comprimentos de
duas hipotenusas. A linha entre as duas hipotenusas sera apresentada no ecra e o respetivo comprimento sera calculado
automaticamente.

Medic3o da area do tridngulo
Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir os comprimentos das trés linhas. A area sera calculada
automaticamente.

Medicdo do lado do trapézio

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir os comprimentos de duas linhas verticais e uma linha
horizontal. O comprimento da quarta linha sera calculado automaticamente.

Medicao de linha horizontal

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir o comprimento da hipotenusa. O angulo e os
comprimentos da linha horizontal e da linha vertical serdo calculados automaticamente.

Medicao de linha vertical

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir os comprimentos das duas linhas. O dispositivo ira calcular
o angulo entre estas linhas e o comprimento da linha vertical entre as respetivas extremidades.

Contagem regressiva

Utilize o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para ajustar o tempo de contagem regressiva. Prima
o0 botdo MEAS (7) medir o comprimento. Quando o tempo de contagem regressiva terminar, um valor de comprimento
medido sera apresentado no ecra.

Func3o de nivel digital

Prima o botdo DIST (2). Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (?) para se deslocar para o modo
de nivel digital. O valor do angulo de inclinagdo sera apresentado no ecra.

Funcao de detetor de pernos

I A calibracdo tem de ser efetuada sempre que um novo modo é selecionado.
|

I N3o toque na area de detecdo do dispositivo durante a medi¢cdo de modo a evitar erros, porque o corpo humano tem propriedades
|
condutoras.



Informacdes a apresentar

icones da interface  Resultado da detecdo icones da interface  Modo
1 M Metais n3o ferrosos 1 . Detecao de pernos
2 U Metais ferrosos 2 t Detecdo de metais
3 (f) Cabo elétrico com corrente 3 ( Detecdo de cabo de CA
4 a8 Pernos de madeira/metal

Modo de detecao de metais

0 modo de detecdo de metais é utilizado para a dete¢do de objetos ocultos feitos de metais ferrosos e nao ferrosos. Prima o botdo SURVEY

(8) para mudar para a funcdo de detetor de pernos. O modo de detecdo de metais esta predefinido.

Calibracao

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Selecione Metal detection calibration (Calibracdo do modo de detecdo de metais).

2. Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino. Certifique-se de que ndo existem objetos de metal ao redor.

3. Prima o botdo MEAS (7) para iniciar a calibracdo. A calibracdo sera realizada automaticamente. Quando a parte branca do ecrd
escurecer, a calibracao esta concluida.

4. Remova o dispositivo da superficie e prima o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibragao.

Utilizacao

1. Conclua a calibragdo e coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie plana cuja leitura pretende fazer. Quando aparecer uma

linha vermelha no ecr3, o dispositivo esta pronto para fazer a leitura.

Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na direcao de leitura pretendida.

Quando o dispositivo deteta um objeto de metal, o ecra mostra o icone erroso) ou ¥ (metal ndo ferroso) ou j (metal ferroso), o valor

da distancia para o alvo e a indicacdo de intensidade do sinal. O dispositivo emite um som. Quanto mais proximo o dispositivo estiver do

objeto, mais forte sera o sinal.

4. Quando o sinal atingir a sua intensidade maxima, a marca central (18) acende. Mova o dispositivo para localizar o objeto de acordo com
a intensidade do sinal.

2.
3.

I Se estiver a receber resultados de leitura irregulares, pode ser por causa de humidade, humidade na cavidade da parede ou no
= drywall, ou tinta recentemente aplicada ou papel de parede que ndo esteja totalmente seco.

Modo de detecdo de pernos

O dispositivo pode ler a superficie para detetar pernos de madeira e/ou metal.

Calibracao

Calibragdo automatica

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima o botdo Para a esquerda/— (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para selecionar o modo
de detecdo de pernos.

2. Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino.

3. Acalibragdo sera realizada automaticamente. Quando a parte branca do ecra escurecer e a linha amarela desaparecer, a calibragdo esta
concluida.

4. Remova o dispositivo da superficie e prima o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibragdo.

Se o dispositivo ndo procurar objetos de madeira/metal apds a calibragdo automatica, tem de calibrar o dispositivo manualmente.

Calibragcdo manual

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para selecionar o modo
de detecdo de pernos.

Prima o botao MEAS button (7) para iniciar a calibracao.

Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino.

Quando o ecra escurecer, prima o botdo MEAS (7) para forcar o dispositivo a calibrar.

Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na direcdo de leitura pretendida. Quando o sinal atingir a sua intensidade maxima, a
marca central (18) acende. Quando a parte branca do ecra escurecer e a linha amarela desaparecer, a calibracdo esta concluida.

6. Remova o dispositivo da superficie e prima o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibracao.

aRwd

Utilizacao

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para selecionar
0 modo de dete¢do de pernos.

2. Conclua a calibragdo e coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie plana cuja leitura pretende fazer.

3. Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na direcdo de leitura pretendida.

4. Alinha azul aparece no ecra durante a procura por objetos de madeira/metal. Se o dispositivo detetar um perno, o ecrd mostra o icone de
perno de madeira/metal#, o valor da distancia para o alvo e a indicacdo
de intensidade do sinal. O dispositivo emite um som. Quanto mais préximo o dispositivo estiver do objeto, mais forte sera o sinal.

Modo de detecao de CA

Este modo é utilizado apenas para detetar cabos com corrente.

Calibracao

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima duas vezes o botdo Para a direita/+ () para selecionar o modo de dete¢do

de CA.

Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino.

Prima o botdo MEAS (7) para iniciar a calibragdo. A calibracdo sera realizada automaticamente. Quando a parte branca do ecra escurecer,
a calibragdo esta concluida.

4. Remova o dispositivo da superficie e prima o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibragdo.

2.
3.



Utilizacao

1. Conclua a calibracdo e coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie plana cuja leitura pretende fazer.

2. Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na direcdo de leitura pretendida.

3. Quando o dispositivo deteta um cabo com corrente, 0 ecrd mostra o icone de cabo com corrente &, o valor da distancia parao alvo e a
indicacdo de intensidade do sinal. O dispositivo emite um som. Quanto mais proximo o dispositivo estiver do objeto, mais forte sera o sinal.
Pode reduzir a sensibilidade do dispositivo varias vezes para restringir ainda mais a area de pesquisa e localizar o cabo com corrente
com maior precisao.

Especificacoes

Classe laser classe ll, 630-670 nm, < 1 mW

Unidades de medida m/ft/in/ft + in

Intervalo de medicao 0,2-40 m

Precisdo da medicao 1,5 mm

Teorema de Pitagoras +

Medic3do de area +

Medicdo de volume +

Medicdo da area do tridngulo +

Medicdo do lado do trapézio +

Medicdo de linha horizontal +

Medicdo de linha vertical +

Contagem regressiva +

Angulo de leitura de nivel digital +90°
cabo elétrico com corrente: 50 mm

Profundidade de dete¢do maxima metais ferrosos: 120 mm / metais ndo ferrosos: 100 mm
pernos de madeira: 38 mm

Ecra 2,4" ecra HD de cor, 240x320 px resolucao

Alarme sonoro +

Funcao de desligar automatica 3 min.

Histdria de leituras 50 grupos

Intervalo de temperaturas de funcionamento 0...+40 °C (em funcionamento), —10...+60 °C (armazenamento)

Fonte de alimentacao bateria de litio recarregavel (500 mA:h)

Dimensdes 63x25x139 mm

Peso 146 g

0 fabricante se reserva no direito de fazer alteragdes na variedade e nas especificagdes dos produtos sem notificagdo prévia.

Cuidado e manutencao

N&o toque na area de detecao do dispositivo durante a medigdo de modo a evitar erros, porque o corpo humano tem propriedades
condutoras. Ndo confie exclusivamente no detetor para localizar objetos por tras de superficies lidas. Ndo presuma que ndo existem cabos
elétricos com corrente dentro de uma parede. Antes de fazer a leitura, desligue sempre a eletricidade, o gas e a dgua. Calibre o dispositivo
regularmente de acordo com um programa de rotina.

Este é um produto laser de classe II. NAQ olhe diretamente para o feixe com os olhos desprotegidos ou através de um dispositivo 6tico

e nunca dirija o feixe para outras pessoas. Ndo remova quaisquer etiquetas de seguranca. Ndo aponte o dispositivo diretamente para o
sol. N3o tente desmontar o dispositivo por conta propria, por qualquer motivo. Para fazer reparacées e limpezas de qualquer tipo, entre
em contato com o centro local de servigos especializados. Proteja o dispositivo de impactos subitos e de forca mecanica excessiva. Nao
utilize o produto em ambiente explosivo ou perto de materiais inflamaveis. Guarde o dispositivo num local seco e fresco. Utilize apenas
acessorios e pecgas sobressalentes para este dispositivo que estejam em conformidade com as especificagdes técnicas. Nunca tente utilizar
um dispositivo danificado ou um dispositivo com pecas elétricas danificadas! Se uma parte do dispositivo ou a bateria for engolida, procure
imediatamente assisténcia médica.

Instrucdes de seguranca da bateria

Compre sempre baterias do tamanho e grau mais adequados para o uso pretendido. Substitua sempre o conjunto de baterias de uma sé
vez; tome cuidado para ndo misturar baterias antigas com novas, ou baterias de tipos diferentes. Limpe os contactos da bateria, e também
os do dispositivo, antes da instalagdo da bateria. Certifique-se de que as baterias estdo instaladas corretamente no que respeita a sua
polaridade (+ e -). Remova as baterias do equipamento se este ndo for ser usado por um periodo prolongado de tempo. Remova as baterias
usadas prontamente. Nunca coloque as baterias em curto-circuito, pois isso pode causar altas temperaturas, derrame ou explosdo. Nunca
aqueca as baterias com o intuito de as reanimar. Ndo desmonte as baterias. Lembre-se de desligar os dispositivos apds a utilizagao.
Mantenha as baterias fora do alcance das criangas, para evitar o risco de ingestao, sufocacdo ou envenenamento. Use as baterias da forma
prescrita pelas leis do seu pais.

Garantia Ermenrich

Os produtos Ermenrich, exceto seus acessorios, estdo abrangidos por uma garantia de 5 anos contra defeitos de material e de fabrico.
Todos os acessorios Ermenrich tém a garantia de isencdo de defeitos de material e de fabrico durante 2 anos a partir da data de compra
a retalho. A garantia inclui o direito a reparacdo ou substituicdo gratuita do produto Ermenrich em qualquer pais que tenha uma filial da
Levenhuk, caso estejam reunidas todas as condi¢es da garantia.

Para mais detalhes, visite 0 nosso web site: eu.levenhuk.com/warranty

Se surgirem problemas relacionados a garantia ou se for necessaria assisténcia no uso do produto, contate a filial local da Levenhuk.



L1 OeteKTop cKpbiToit npoBoaku Ermenrich Ping SM90

Mepen vcnonb3oBaHWeM Npubopa He06X0AMMO BHUMATESTBHO MPOYECTb MHCTPYKLIMM MO TEXHWMKE 6e30MacHOCTU U MHCTPYKLIMIO MO 3KCTITyaTaLum.
XpaHuTe npubop B HeAOCTYMHOM AJ1A AeTeit MecTe. Vcnonb3yiiTe Npubop TONBKO COMMIAacHO YKa3aHWAM B UHCTPYKLMM MO SKCMyaTaLymu.

KoMnneKkTauumaA: geteKTop CKpbIToM NpoBoaku, Kabenb USB Type-C, cyMKa, MHCTPYKUMA MO 3KCMyaTaLlmmn U rapaHTUMHBIN TasioH.

3apagka ycTpoucTea
Mpubop ocHalleH Nepe3apArKaeMbIM IMTUA-MONIMMEPHBIM aKKyMynATOpoM. [MofcoeanHuTe Kabenb NUTaHMA (B KOMMNEKTE) K Npubopy
1 ceTeBOMYy afanTepy (HeT B KoMnneKTe) Yepe3 USB-pa3beM U BKOUUTE B CeTb, YTOOLI 3apAanTbL 6aTapelo yCTpoMCTBa.

MoproTtoBKa K paboTe

HarkMuTe KHOMKY NuTaHuA/Hasan (4) U yoepwuBanTe B Te4eHUe TpeX CEKYHA, YTOObI BKIOUMTL/BBIKIOUYUTL NpUbOP.

[aHHoe MHOro¢yHKLMOHANbHOE YCTPOMCTBO MOXKET NPUMEHATLCA B KaYeCTBe Sla3epHON pyreTKU, LMbPOBOro YpoBHA U feTeKTopa
NPOBOAKM.

DyHKLMA NasepHON pyNieTKN yCcTaHoB/EHa Mo yMonyaHuio. HaxxmuTe kHonky SURVEY (8) ona nepexoaa K GyHKLMM OeTeKTopa
NPOBOAKM UM HaxMuTe KHonKy DIST (2) ona nepexona K yHKUUM Na3epHo pyneTku. HarkumanTe KHomnku BneBo/- (3) unu Bnpaso/+
(9) BNA NPOKPYTKMU MeHI0, YTOBbI MepenTH K GYHKLMM LUPPOBOIro YPOBHSA.

HacTtpouka

1. Hamute KHonKy SURVEY (8), 4To6bl BONTM B MeHI0. MoXHO BbibpaTh: MicTopma naMeHeHuin, EQnHULbI n3MepeHus, 3ByKoBoe
oroBellleHne, HacTpoika YyBcTBUTeNbHOCTU, KanMbpoBKa B pexuMe obHapyKeHUs MeTassos.

2. Wcnonb3yinTe KHonku BneBo/- (3) 1 Bnpaso/+ (9) Ans npoKkpyTKu MeHto. Hamute kHonky MEAS (7) ons Bbibopa aneMeHTa
HaCTPOMKM, HaXMUTE KHOMKY NUTaHuA/Hasag (4) onA Bo3Bpara.

3. HasepnwuTe nasep Ha uenb 1M NponsBeauTe U3MepeHue. HamuTe 1 yaepHunBanTe KHOMKy BrpaBo/+ (9), 4Tobbl npubaBuThb eLe
0[Ho 3Ha4eHue. [ponsseguTe criegyloLee nsMepeHune. 1A BoINONHEHNA BbIYUTAHUA HAaXKMUTE KHOMKY, HAaXMUTE 1 yOepHunBanTe
KHOMKY Bneso/- (3).

4. TouKa oTcuyeTa MOeT OT HUXKHEro TopLa yCcTponcTBa no ymon4vaHu. Haxmute kKHonky DIST (2), 4Tobbl nepeMecTuUTb TOUKY 0T4YeTa
Ha BEPXHWI TopeL, yCTPOMUCTBa.

5. HamuTe kHonKy MEAS (7) onAa coxpaHeHuA TeKyLlero nsamepenna. Haxkmute kHonky SURVEY, uTo6bl BOMTH B MeHI0. BbibepuTe
Memory pna npocMoTpa UCTopuM 3adUKCUPOBAHHBLIX M3MepeHUI. YTo6bl yaanuTb COXpaHeHHbIe 3amnmcK, HaXMUTE KHOMKK
BneBo/- (3) unu Bnpaso/+ (9) oaHoBpeMeHHO. Ha ycTpoicTBe MOXKeT XpaHUTbcA He 6onee 50 rpynn 3anucen,

a cTapble 3anncu aBToMaTUYECKU Nepe3anmcbiBaloTCA NPY COXPAHEHUUN HOBbIX 3anucen.

OyHKUMA nasepHOMU PyNeTKU

DyHKLUMA NasepHON pyNieTKN yCTaHOBIEHA Mo YMoYaHuio. Micnonb3yiTe KHomnKu BneBo/- (3) unv Bnpaso/+ (9) 4nA Beibopa ogHom
n3 cregyloLmMx onumin: HenpepbiBHoe naMepeHue; EQUHMYHLIN 3aMep paccTosHuA; Boluncnernune nnowanum; BelumcneHne ob6bema;
BbluncneHuns ¢ 2 4ONoNHUTENbHBIMU U3MepeHnaMK (Teopema Mudaropa); Belumcnernuma ¢ 3 4ONOAHUTENIbHBIMW U3MePeHNAMU
(Teopema lNudaropa), metog 1; BoluncneHus ¢ 3 gononHuUTeNnbHbIMU U3MepeHuAMU (TeopeMa lMNudaropa), Metoq 2; BeluncneHue
nnoLLanun TpeyronbHUKa; BoluncneHne ctopoHsl Tpanewmu; BelumcneHme ropusoHTanbHom nuHUK; BeluncneHune BepTuKanbHom

nuHnK; 06paTHbIN oTcyeT; LidpoBoit ypoBeHsb.

Z8 e HenpepbiBHoe M3MepeHue

A HaBeauTe nasepHbiit Nyy Ha wenb. Mpubop 6yaeT npoMsBoanTL M3MepeHUs HenpepbIBHO 04HO 3a ApyruM. Ha aKkpaHe
1.930m 0T06pasATCcA MaKcUMasbHoe, MUHMMalbHOE U TeKyLLee 3HauyeHua. HaxkMuTe KHoMKyY NuTanuaA/Hasang (4) onA seixoaa
@a)  0.194m N3 permma.

PexuM eguHUYHOrO 3aMepa paccToHUA

HaBeguTe nasepHbIit y4y Ha LeSib U HakMuTe KHomnky MEAS (7). 3HayeHune oTobpa3unTca Ha 3KpaHe.

Bbluncnenuve nnowanu

HanpaBbTe nasepHbIi ly4 Ha Lesib U HaMuTe Ha KHonKy MEAS (7), 4uTo6bl M3MepuTb 2 CTOpOHbI urypbl. Mnowanb
OyneT BbluMCIIeHa aBTOMaTUYECKMN.

BbluncneHune obbema

HanpaBbTe nasepHbIi y4 Ha Lesb U HaxMuTe KHornky MEAS (7), uTo6bl U3MepUTb OJIMHY, LUMPUHY, U BBICOTY
TpexmepHoi ¢urypebl. 06beM byaeT BbIYUCTIEH aBTOMATUYECKM.

BbluncneHus ¢ 2 gonosiHUTeIbHbIMU U3MepeHUAMU (TeopeMa Mudaropa)

HanpaebTe nasepHblit Nyd Ha uenb. Haxmute kHonky MEAS (7), 4To6bl U3MepUTb OJIMHY FOPU30HTaNIbHOM JIMHUN U
OJIVHY TunoTeHy3bl. [J1nMHa BepTUKanbHON NMHUKM ByLeT BblMMcSieHa aBTOMaTUYECKU.




BbluncneHua ¢ 3 gonoaHUTeNbHLIMU U3MepeHuaMu (TeopeMa MNudaropa), metog 1

HanpaBbTe nasepHbI y4 Ha uenb. Hasmnte KHonky MEAS (7), 4Tobbl U3MepuTb O/IUHY FOPU3OHTANIbHON TIUHUK U
ANVHY OBYX rMnoTeHy3. BelicoTa Meay ABYMA rMNoTeHy3aMuM 0TobpasmTCA Ha IKpaHe.

BbiuncneHus ¢ 3 gonosHUTeIbHBIMU U3MepeHUaMU (TeopeMa Mudaropa), MeTog 2

HanpaBsbTe nasepHbii y4 Ha uenb. Hasmute KHonky MEAS (7), 4Tobbl U3MepuTb O/IUHY FOPU3OHTANIbHON TIUHUN U
ONWHY OBYX rMnoTeHys. BbicoTa Mexay AByMsA runoTeHy3aMu byneT oTobparkeHa Ha aKpaHe.

BblumcneHve nnowagu TpeyroJjibHUKa

HanpaBbTe nasepHbIi 1y4 Ha uenb. Hasmute KHonky MEAS (7), 4tobbl U3MepuTb ONUHY Tpex nuHuiA. Mnowans byaet
BblYMCIIEHA aBTOMaTUYECKMU.

Bbluncnexue CTOPOHbI Tpaneuun

HanpaBbTe nasepHbiv 1yy Ha Lenb. Harkmute KHonky MEAS (7), 4To6bl M3MepuTb ANTMHY ABYX BEPTUKANbHBIX JIMHUA U
OOHOW rOPU30HTasNbHOM NTMHWK. [InnHa YeTBEepTON NMHUKN ByAeT BblYMCIIeHa aBTOMaTUYECKN.

Bbluncnexue FOpMBOHTaﬂbHOi/'I JIMHUA

HanpaBbTe nasepHbiv 1yy Ha Lenb. Harkmute kKHonky MEAS (7), 4To6bl M3MepuUTb ONIMHY TMNOTEHY3bI. Yron, AnnHa
FOPU30HTasIbHOM JIMHWUM U OJIMHA BEPTUKAJBbHOW JIMHUM 6yQyT BbIYMCIEHBI aBTOMATUYECKM.

Bbluncnexue BepTMHaﬂbHOﬁ JIMHUA

HanpaBbTe nasepHbiv 1yy Ha Lenb. Harkmute kHonky MEAS (7), 4To6bl M3MepUTb ANWHBI ABYX JIMHUA. YCTPOMCTBO
paccuuTaeT yron Mexay STUMU IMHUAMU U ANIUHY BEPTUKANbHOM JIMHUN MeXOY KOHLLaMU 3TUX JIMHUIA

06paTHbIN oTcyeT

WNcnonb3ynte kHonku Bneso/- (3) v Bnpaso/+ (9) AnA perynvMpoBKM BpeMeHW o6paTHoro otcyeTa. HarkMuTe KHOMKY
MEAS (7), uTobbl U3MepuTb AnMHy. Korga BpeMa 0bpaTHOro oTcyeTa 3aKoHYMTCA, Ha 3KpaHe 0TobpasmnTcA 3Ha4YeHue
OJSTUHbI.

DyHKUMA LMPPOBOro YPOBHSA

HamunTte kHonRy DIST (2). HakMuTe KHonKy BneBo/— (3) unu BnpaBo/+ (9) ANA NPOKPYTKMU MEHI0 U Mepexoa B pernm
undpoBoro ypoBHA. 3Ha4eHWe yriia HaknoHa 0To6pasnTCA Ha aKpaHe.

DyHKUMA geTeKTopa NPOBOAKU
I Mpu6op Heo6X0AUMO KaiMbpoBaTb NPU KaXK 4o CMeHe pexnMa.

I He anHacaVlTer K CHaHI/IpyIOU.I,el‘;I 4YacTu YCTPOI‘/'ICTBa BO BpeMA BbIMNOJIHEHUA I/13Mep9HVIl‘/‘1, MOCKOJ1IbKY TeJ10 YesioBeKa MMeeT TOKoMNpo-
« BOAALLME CBONCTBA, KOTOpbIe MOIyT NpUBECTU K ownbKam M3MepeHMVI.



UHTepdeiic

3Ha4yKk1 0CHOBHOIO 3Ha4KM 0CHOBHOIO
. PesynbTat 06HapyreHus . Pexum
uHTepdelica uHTepdeiica
PerunM o0bHapyreHuA aepeBsaHHbIX/
1 M LiBeTHble MeTansbI 1 . Py Aep .
MeTaslINYeCKUX KOHCTPYKLMUIA
2 °| i YepHble MeTanbl 2 t PernM 0bHapyreHWA MeTanoB
( PeunM o0bHapyeHWs NpoBo10B
3 f;\ MNpoBofa nof HanpsAXeHnem 3 Py poBoA
\\./ nofg HanpAXeHnem
4 ‘ [epeBaHHble/MeTannmyeckme
KOHCTPYKLMM

Pex<um 06HaPY)+(EHMF| MeTaJlyioB
[aHHbIA pexuM No3BoAeT 06HapYHKUTb NPeaMETbI U3 YepHbIX U LIBETHbIX MeTannoB. Haxkmute kHornky SURVEY (8) ons nepexofa K GpyHKLMM
[eTeKTopa NPoBoaKN. PexkuM obHapyKeHWA MeTasloB YCTaHOBSIEH M0 YMOJTYaHMIo.

Kanubposka

1. Haxmute kHonky SURVEY (8), utobbl BolTH B MeHI0. Bbibepute Metal detection calibration (KanmbpoBKka B pexuMe 06Hapy<eHus
METasnsoB.).

2. PacnionouTte nprbop Ha NoBepXHOCTU. YbeauTech, YTo MeTajlIMieckue npeaMeThbl NobM3ocTy OTCYTCTBYIOT.

3. Hamute KHonky MEAS (7), uTobbl 3anycTuTb Kanubposry. Kannbposka 6yaeT BoinosiHeHa aBToMatuyecku. Korma 6enan o6nacTb Ha

AMCrIiee CTaHeT TEMHOM, KannMbpoBKa byaeT 3aBepLueHa.
4. Y6epuTe Npnbop C MOBEPXHOCTU, YTOOLI MPEKPaTUTL KAaNMOPOBKY, U HAXMUTE KHOMKY NUTaHWUA/Ha3ag, (4), YToObI BLIVTY U3 pesmMa
KanMbpoBHKM.

lMpuMeHeHne

1. BbinonHuTe KaNMBPOBKY M PacronoKuTe NPUGOP Ha MOBEPXHOCTU, KOTOPYHO HYHHO NPoBepuUTh. Korma Ha 3KkpaHe NoABUTCA KpacHas NMHKA,
YCTPOMCTBO BYAET FOTOBO K BbIMOMHEHMIO CKAHUPOBAHWA.

2. He oTpbiBas np1bop oT NOBEPXHOCTU, MEAJIEHHO NepeMeLLiaiTe ero B OAHOM HarnpaB/eHuu.

3. Korpa npu6op oGHapyUT MeTansM4eckuin npeaMeT, Ha IKpaHe NosBUTCA CUMBON 1 (LiBETHbIE MeTanibl) uiu { (HepHble MeTansibl),
0TO06pasmnTCA paccToAHMe [0 06'beKTa U MHTEHCUBHOCTL curHana. Mpubop byaet nsgasath 3ByKOBOM curHan. Yem 6nunrke npubop K
MCKOMOMY 06bEKTY, TEM CUIbHEE CUMHAJT.

4. Korpa curHan ctaHeT Hamboree MHTEHCUMBHBIM, Ha 3KpaHe 3aropuTCA OTMETKA LieHTpasnbHoro nonorexnusd (18). MepeMeluaiite ycTpoicTao,
4TobbI ONPeAenUTb NOJSIoKEHWe NpeaMeTa B 3aBUCUMOCTU OT MHTEHCMBHOCTY CUMHara.

BnarmHocTb BO34yXa, CbIPpOCTb CTEH UJIN TMNCOKapTOHA, HeJaBHO HaHeCeHHaA Kpacka UJIU He NOJIHOCTbI0 BbicoXLuune obou MOryT
m UCKaXKaTb pe3ynbTaThbl M3mepe|-u4171.

Pe)kuM o06Hapy:KeHUa fepeBAHHbIX U MeTa/IM4eCKUX KOHCTPYKLMUM
D,aHHbIVI pPeX<nM no3sosiaeT 06HapymMTb CHpbITbIe ,EI,EPEBFIHHbIE/MeTaJ'IJ'IW-IECKVIe npeaomeTol.

Kanunbpoeka

ABTOMaTMYecKasa KanubpoBKa

1. Hammute kHornKy SURVEY (8) ona nepexona B MeHio. HaxmuTe BneBo/— (3) unu Bripaso/+ (9) ana nepexona B perkuM 0bHapyHeHnaA

LlepeBAHHBIX/METANNIMYECKUX KOHCTPYKLMA.

Pacnonoute npubop Ha NoBEpPXHOCTU.

Kanubpoeka 6ygeT BeinonHeHa aBToMaTuvecku. Korga 6enas obnactb Ha gucree CTaHeT TEeMHOW, a HesTanA JIMHUA Ha 3KpaHe

ncYesHeT, KanmbpoBeKa byOeT 3aBepLUeHa.

4. Y6epute nNpMbop C MOBEPXHOCTH, YTOObLI MPEKPATUTb KAaNIMOBPOBKY U HAXKMUTE KHOMKY NUTaHWA/Ha3an (4), 4To6bl BEIATU U3 perKrMMa
KanmnbpoBKM.

Ecnun ycTpoicTBO He BbIMOJSHAET NOUCK AepeBAHHbIX U MeTanIMYecKnX NpeaMeToB noc/ie aBTOMaTUYeCKoN KanmbpoBKK, Heo6X0AMMO

0TKannbpoBaTb YCTPOMUCTBO BPYUHYHO.

PyuHasa KanubpoBKa

1. Hammute kHonky SURVEY (8) ans nepexona B MeHio. HaxkmuTe KHOMKY BneBo/— (3) unu Bnpaso/+ (9) ans nepexona B penM
06HapyKeHWA epeBAHHbIX/MeTanIM4eCKUX KOHCTPYKLMIMA.

2. Harkmute KHonKy MEAS (7), 4Tobbl nepeiT K py4Hon KanubpoBke.

3. PacnonouTte npubop Ha HE0H6X0AMMOM NMOBEPXHOCTHU.

4. Korpga 6enana obnacTb Ha guUcriee CTaHeT TEMHOM, HasMuUTe KHomKy MEAS (7), 4To6bl BEINONHUTE NPUHYAMTESIbHYI0 KanMbpoBKyY
yCTpoOKncTBa.

5. He oTpbiBana npubop oT NOBEPXHOCTW, MeANIeHHO NepemMeLLaiTe ero B 04HOM HanpasrieHny. Korga curHan ctaHeT Hanbornee
MHTEHCMBHbBIM, Ha 3KpaHe 3aropuTcs 0TMETKA LieHTpanbHoro nonoexua (18). Korma 6enan obnactb Ha gucrnee CTaHeT TEMHON, a
YKeNTas IMHUA Ha SKpaHe UcYe3HeT, KanmbpoBKa byaeT 3aBepLueHa.

6. YbepuTe npmbop c NOBEPXHOCTH, YTOObI MPEKPATUTb KaIMBPOBKY U HAXKMUTE KHOMKY NUTaHWA/Ha3an (4), Y4Tobbl BEIMTU U3 persmMa
KannbpoBKM.

lMpuMeHeHne

1. Hammute kHormKy SURVEY (8) ona nepexona B MeHio. HaxmuTe KHonKy Bneso/- (3) nnu Bnpaso/+ (9) anA nepexona B pexuM
06HapyKeHWs [epeBAHHbIX/METANINIMYECKUX KOHCTPYKLMNA.

2. BbinonHuTe KanMbpoBKY M pacnosiouTe NpUGopP Ha NMOBEPXHOCTU, KOTOPYIO HYMKHO NPOBEPUTH.

3. He oTpbiBas npubop oT NOBEPXHOCTH, MeaneHHO NepeMeLLainTe ero B 04HOM HarnpasieHuu.

4. Bo BpeMA MoucKa AepeBAHHbIX M MeTalNIMYeCcKMX NpeaMeToB Ha SKpaHe ropuT CUHAA JIMHKA. B ciydae obHapyMeHUA NCKOMOro
npeaMeTa Ha 3KpaHe oTobpa3uTca cmeon M (nepeBAHHbIE/MeTaNIMYeCcKMe KOHCTPYKLIMM), 3HaUYeH1e PacCTOAHMA [0 LieNeBoro
06beKTa M 0603HauYeHMe UHTEHCUBHOCTM curHana. Mpubop ByaeT 3gaBaTh 3BYKOBOM curHas. YeM 6mKe npnbop K LiesieBoMy 06beKTy,
TeM CUJIbHee CUrHarn.

2.
3.



PerkuM obHapy:KeHMA NpoBoA0B Noj HanpAKeHUEM
ﬂaHHbIl‘;I PeXx<nM UCNoJib3yeTcA TOJIbKO OJ1A 06HapymeHMﬂ npoBOOOB No4 HanpAXeHUeM.

Kanubpoeka

1. Hammute kHornky SURVEY (8) ona nepexona B MeHto. HaxmuTe KHOMRY Bripaso/+ (9) oBarkapl, YToObl NepeiTy B permM obHapyHeHus

MPOBOAOB MOJ HaMNpPAKEHWEM.

Pacnonorxute npmubop Ha He06XoaMMON MOBEPXHOCTH.

Harkmute KHomKy MEAS (7), 4to6bl 3anycTutb KannbpoBKy. KanvbpoBKa byaeT BbinosiHeHa aBToMaTnyecku. Korga 6enas obnactb Ha

Jucree CTaHeT TEMHOM, KannbpoBKa byaeT 3aBepLUeHa.

4. Y6epuTe Npnbop C NOBEPXHOCTU, YTOOLI MPEKPATUTL KaNIMOPOBKY M HAXMUTE KHOMKY NUTaHUsA/Ha3ag, (4), YTobbl BLINTU U3 peXunMa
KanmnbpoBKM.

lMpuMeHeHne

1. BbInonHWTE KaNMBPOBKY U pacronomTe NPU6oOP Ha NOBEPXHOCTU, KOTOPYIO HYHHO NPOBEPUTD.

2. He oTpbiBan npubop oT NOBEPXHOCTU, MeAsIEHHO NepeMeLLaiTe ero B 04HOM HanpaBieHuu.

3. B cnyyae o6HapyMeH1A NpoBOI0B N0/ HaNpAXEHWEM Ha 3KpaHe NOABUTCA MKOHKA MHAMKALIMM NPOBOAOB Nof HanpameHeM &,
0TOobpa3nTCcA paccTosHWe 00 06bEKTA U MHTEHCUBHOCTL curHana. Mpubop 6yneT n3gaBaTb 3BYKOBOM curHas. Yem bnue npmbop
K UICKOMOMY 06BEKTY, TeM CUnbHee curHan. [1na 6onee To4HOro onpegesieHna MeCTOMOOKEHUA NPOBOLOB MO HaMNpAMHEHUEM
YyBCTBUTESILHOCTb NPUH0OpPa MOXHO YMeHbLLIATh HECKOMBKO pas.

2.
3.

TexHn4yeckue XapPaKTepPUCTUKH
Knacc nasepa

EOuHMLbI M3MepeHua

[unanasoH n3mepeHui

ToyHOCTb M3MepeHuit

TeopeMa MNudaropa

BbluncneHve nnowaom

BobluncrneHve obbeMa

BbluncneHve nnowaam TpeyronbHUKa
BbluncneHne cTopoHbl Tpanewmm
OnpepneneHvie rOPU3OHTaNbHOMO MOJIOHEHUA
OnpepesneHve BepTUKAIbHOMO MOJIOKEHUA
O6paTHbIN oTcYeT

Yron pa3BepTKu N1a3epHOro ypoBHs

MaKcuMarnbHana rnybuHa o6HapyKeHus

ucninen

3BYKOBOW CUrHan
ABTOMaTM4YECKOE OTKITI0YEHME
WcTopua nsmepexui

[vanasoH pabouunx Temnepartyp
WCTOYHUK NUTaHmA

Pasmepebl

Macca

Kknacc Il, 630-670 HM, < 1 MBT
M/byT/ mloiiM/ by T+aioiM
0,2-40 M

+1,5 MM

+

H o+ + + + o+ + o+

90°

nposogda nof HanpsaxeHneM: 50 MM

YepHble MeTannbl: 120 MM / LBeTHble MeTanbl: 100 MM
JepeBsAHHbIe/MeTanIMYecKmne KOHCTPYKLMK: 38 MM

2,4" uBetHon HD-3KpaH, paspeLueHune 240x320 nuKc
+

3 MUH.

50 rpynn

0...+40 °C (npumMeHeHune), —10...+60 °C (xpaHeHue)
nuTreBbI akkymynaTop (500 MAY)

63x25x139 MM

1461

np0M3B0,E|,I/ITeﬂb oCTaBnAeT 3a cobom npaBo BHOCUTb nobble U3MeHeHWA B MoZeNbHbIN PALO U TEXHUYECKNE XapaKTePUCTUKN U NPeKpaLlaTb
npon3BoacTeo nsgenua 6es npenBapuTenibHOro yesegoMJieHUA.

Yxon v xpaHeHue

He npuKkacanTech K CKaHMpYIOLLLe YacTW YCTPOMCTBA BO BPEMA BbINOSTHEHWMA U3MEPEHUM, MOCKOSILKY Tesl0 YesIoBEeKa MMeeT TOKOMPOoBoAALLME
CBOWCTBA, KOTOPbIe MOMyT NMPUBECTM K OLLIMOKaM 13MepeHuit. He nonaraTeck UCKMIOYUTENBHO Ha AeTEKTOP AnA 06HapYHeHUA NpeaMeToB 3a
CKaHVpyeMbIMU NoBepxHocTAMM. 0bpaTTe BHUMaHWE Ha To, YTO Kabenn BHYTPU CTeHbl MOryT 6biTb Nof HanpsKeHeM. CobntoaiTe 0CTOPOXKHOCTb
npw 3abuBaHNM MBO3eN, Pe3Ke MW CBEPIIEHWM CTEH, MOJIOB M MOTOSIKOB, B KOTOPLIX MOXKET HAaXOAUTLCA 3NIEKTPONpoBoaKa. PerynapHo
KanubpyiiTe yCTPOMCTBO.

370 nasepHbIn NpoayKT Knacca ll. HuKkoraa He cMoTpuTe Ha Nyym 6e3 3aLmThbl 1A 7133 Uik C MOMOLLBIO S1060r0 ONTUYECKOMO YCTPOMCTBA U He
HanpaenAwTe NasepHbIN Nyd Ha Opyrux fiogen. He yoananTe npegynpeauTesibHble Haknenku. He HanpaenaiTe npubop Ha ConHue. He pas6uparite
npubop. CepBUCHbIE U PEMOHTHbIE PaboThl MOTYT NMPOBOAUTLCH TOSBKO B CrieLyan3vpoBaHHOM cepBUCHOM LieHTpe. ObeperaiiTe Npubop OT peskux
YOapOoB U Ype3MepHbIX MEXaHUYECKMX BO3AeNCTBUN. He ncrosb3yiiTte nprbop Bo B3pbIBOOMNACcHOM cpefe Ui BOIM3M JIErKOBOCTIaMeHAIOLLIMXCA
MaTtepu1anoB. XpaHuTe np1bop B CyXOM NpoxiaHoOM MecTe. Mcronb3yiTe TofIbKO aKkceccyaphbl M 3anacHble AeTanu, COOTBETCTBYIOLLME TEXHUHECKUM
XapaKTepucTMKaM npubopa. HiKorga He Ucrosnb3yiTe NoBpeaeHHOE YCTPOMCTBO UMW YCTPOCTBO C NMOBPEeHAEHHbIMU 3MIeKTPUHECKUMU AeTanamu!
Ecnu metanb nprbopa nnm aneMeHT NUTaHuA Bbln NMpormoydeHbl, CPOHHO 0BpaTUTECh 3@ MEAMLIMHCKOM MOMOLLIbIO.

MUcnonb3oBaHne aneMeHTOB NUTaAHUA

Bcerpga vcnonb3yiTe aneMeHThl MUTaHWA MOAXOAALLEr0 pa3Mepa M COOTBETCTBYIOLLLEro TUna. MNpu HeobXxoAMMOCTU 3aMeHbI 3/1EMEHTOB NMUTAHUA
MeHAINTe Cpa3y BECb KOMIIEKT, HE CMeLLIMBAWTE CTapble U HOBble 3/1IeMEHTbI MUTAHWA U HE UCTIONb3YIATE 3N1eMEHTbI NMUTaHWA Pa3HbIX TUMOB
ofHOBpeMeHHo. [epef] YCTaHOBKOM 3/1EMEHTOB MNMUTaHUA 0YMUCTUTE KOHTaKTbI 3/IEMEHTOB W KOHTaKTbI B Kopriyce npubopa. YcTaHaBnmBaiiTe
3N1EMEHTbI NUTaHWA B COOTBETCTBUM C YKa3aHHOM NOMAPHOCTLIO (+ 1 —). Ecniv npnbop He ncnonb3yeTca AnuTtenbHoe BpeMs, criefdyeT BbiHyTb

3 HEro 3N1eMeHTbl NUTaHuA. OnepaTMBHO BbIHMMaWTe 13 NPU6opPa UCMOb30BaHHbIE 3IEMEHTbI NMUTaHWA. HYKorga He 3aKopayumBaiiTe

rosioca 3/1eMEeHTOB NUTAHWA — 3TO MOMET NMPUBECTU K UX NeperpeBy, NPOTEYUKe UMK B3pbIBY. He MbiTaiTech HarpeBaTh 311eMeHTbI NMUTaHUA,
4TO6bI BOCCTAHOBUTL MX paboTocrnocobHocTb. He pasbupaiite aneMeHTbl NUTaHUA. BbiKniovaiTe npubop nocne Ucnonb3oBaHuA. XpaHuTe
3N1EMEHTbI NMUTaHUA B HEQOCTYMHOM AJ1A AeTel MecTe, YTobbl U36erKaTb p1CKa MX NPOraTbiBaHUA, YOYLLULA UV OTPaBNEHUA. YTUU3UPYITE
1Cnosib30BaHHble baTapeliku B COOTBETCTBUM C NPEANUCAHUAMM 3aKOHa.



MapaHTua Ermenrich

TexHuka Ermenrich, 3a UCKoYeHMEM aKkceccyapoB, obecrneymBaeTcA NATUNETHEN rapaHTUel co AHA NoKynku. KomnanuA Levenhuk rapaHtupyet
oTcyTCTBYE AedeKTOB B MaTepuanax KOHCTPYKLIMM 1 AedeKTOB U3roToBneHWA usnenwva. lNpofaseL, rapaHTUpyeT COOTBETCTBME KayecTsa
nprobpeTeHHoro Bammn nsgenua Ermenrich Tpe6oBaHWAM TEXHUYECKOIN JOKYMEHTaLMM Npuy cobmioaeHMm NoTpebuTeneM ycroBuiA U NpaBun
TPaHCMOPTUPOBKM, XpaHEHWA 1 3KCNyaTaLmum n3fenms. CpoK rapaHTVm: Ha akceccyapbl — 6 (LLecTb) MecALeB CO AHA MOKYMKM.

Moapo6bHee 06 ycnoBWAX rapaHTUIAHOMO 06CNyKMBaHUA CM. Ha caliTe levenhuk.ru/support

Mo BoMpocaM rapaHTUIMHOro 06CNyHHUBAHWA Bbl MOMETe 06paTUTLECA B BriniKaliLLEee NPeaCTaBUTeNbCTBO KoMMaHum Levenhuk.

Ermenrich Ping SM90 Dikme Dedektorii

Litfen bu Griind kullanmadan 6nce giivenlik talimatlari ve kullanim kilavuzunu dikkatli bir sekilde okuyun. Cocuklardan uzak tutun.
Cihazi yalnizca kullanim kilavuzunda belirtildigi sekilde kullanin.

Kit icerigi: dikme dedektori, Type-C USB kablosu, asima ¢antasi, kullanim kilavuzu ve garanti.

Cihazin sarj edilmesi
Bu cihaz sarj edilebilir bir yeniden Li-ion pil kullanmaktadir. Cihazi sarj etmek icin gli¢ kablosunu cihaz ve DC adaptériine (dahil
degildir) bir USB fis ile baglayin ve AC gii¢ kaynagdina takin.

Baslarken

Cihazi agmak/kapatmak igin Glig/Geri digmesini (4) 3 saniye basili tutun.

Bu cok islevli cihaz bir lazer metre, dikme dedektorii veya dijital su terazisi olarak kullanilabilir. Lazer metre islevi varsayilan olarak
ayarlanir. Dikme dedektori islevine gecmek icin SURVEY diigmesine (8) veya lazer metre islevine ve dijital su terazisi islevine
gec¢mek icin DIST diigmesine (2) basin. Meniiyu dijital su terazisi islevine kaydirmak igin Sol/- (3) veya Sag/+ digmesine (9) basin.

Ayarlar

1.y Mentye girmek icin SURVEY (8) digmesine basin. Ge¢mis kaydini, élgi birimlerini, sesli uyariyi, hassasiyet ayarini ve metal
algilama kalibrasyonunu segebilirsiniz.

2. Menlyi kaydirmak icin Sol/- (3) veya Sag/+ digmesine (9) basin. Se¢imi onaylamak icin MEAS (7) diigmesini kullanin. Dénmek igin
icin Gl¢/Geri digmesini (4) basin.

3. Lazeriiginini hedefe dogrultun ve bir 6lctim alin. Sonraki dlcimu eklemek icin Sag/+ dugmesine (9) dugmesini basili tutun. Sonraki
olctim alin. Olgimi ¢ikarmak icin Sol/- digmesini (3) basili tutun.

4. Varsayilan referans nokta, cihazin alt ucudur. Olciim noktasini cihazin alti yerine {istii olarak degistirmek icin DIST diigmesine (2)
basin.

5.  Gegerli 6lcimi kaydetmek icin MEAS diigmesine (7) basin. Menlye girmek icin SURVEY (8) diigmesine basin. Kaydedilen degerleri
gormek icin Memory 6gesini secin. Kaydi temizlemek icin Sol/- dligmesine (3) ve Sag/+ digmesine (9) ayni anda basin. Cihaz 50'ye
kadar gecmis yuvasini saklayabilir ve yeni kayitlar yapildiginda otomatik olarak eski kayitlarin tGzerine yazar.

Lazer metre islevi

Lazer metre islevi varsayilan olarak ayarlanir. Asagidaki seceneklerden birini segmek igin Sol/- digmesine (3) veya Sag/+ digmesine
(9) basin: Surekli 6l¢lim; Tek mesafe dlcimu; Alan 6lgimi; Hacim 6lglim; 2 ek dlgiimle hesaplamalar (Pisagor teoremi); 3 ek
6lciimle hesaplamalar (Pisagor teoremi), yontem 1; 3 ek 6lciimle hesaplamalar (Pisagor teoremi), yontem 2; Ucgen alani 6lcimleri;
Trapez 6lciim; Yatay cizgi 6lciim; Dikey ¢izgi 6lcimi; Geri sayim; Dijital su terazisi.

Siirekli 6l¢lim

Lazeri hedefe yonlendirin. Cihaz, arka arkaya 6lciimler alacaktir. MAKS, MIN ve son 6lciilen degerler ekranda
gorintilenecektir. Moddan ¢cikmak igin Glic/Geri digmesine (4) basin.

Tek mesafe ol¢limii
Lazeri hedefe yonlendirin ve MEAS diigmesine (7) basin. Deder ekranda gorintilenecektir.

Alan 6l¢iimii

Lazeri hedefe yonlendirin ve ardindan hedefin 2 tarafini 6lgmek icin MEAS diigmesine (7) basin. Alan otomatik
hesaplanacaktir.




N\J

e
A

1.662m
12.9°
1.201m

Hacim ol¢limii
Lazeri hedefe yonlendirin ve ¢ boyutlu hedefin uzunlugu, genisligi ve yiksekligini dlgmek icin MEAS diigmesine (7)
basin. Hacim otomatik hesaplanacaktir.

2 ek ol¢limlii hesaplamalar (Pisagor teoremi)

Lazeri hedefe yonlendirin. Yatay cizgi uzunlugunu ve hipotenis uzunlugunu él¢mek icin MEAS digmesine (7) basin.
Dikey ¢izgi uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

3 ek dl¢iimlii hesaplamalar (Pisagor teoremi), yontem 1

Lazeri hedefe yonlendirin. Yatay ¢izgi uzunlugunu ve iki hipotenisiin uzunlugunu élgmek icin MEAS digmesine (7)
basin. Iki hipoteniis arasindaki ¢izgi ekranda gaoriintiilenecek ve uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

3 ek ol¢limlii hesaplamalar (Pisagor teoremi), yontem 2

Lazeri hedefe yonlendirin. Yatay ¢izgi uzunlugunu ve iki hipotentisiin uzunlugunu élgmek icin MEAS digmesine (7)
basin. Iki hipoteniis arasindaki ¢izgi ekranda goriintiilenecek ve uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

Ucgen alan él¢iimii )
Lazeri hedefe yonlendirin. Ug ¢izginin uzunlugunu élgmek icin MEAS digmesine (7) basin. Alan otomatik
hesaplanacaktir.

Yamuk yan ol¢iimii

Lazeri hedefe yonlendirin. iki dikey cizginin ve bir yatay ¢izginin uzunlugunu élgmek icin MEAS diigmesine (7) basin.
Dordiinci ¢izgi uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

Yatay cizgi 6lciimi
Lazeri hedefe yonlendirin. Hipotenis uzunlugunu 6l¢mek icin MEAS diigmesine (7) basin. Ac, yatay cizgi uzunlugu ve
dikey ¢izgi uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

Dikey ¢izgi dl¢iimi
Lazeri hedefe yonlendirin. iki cizginin uzunlugunu élcmek icin MEAS diigmesine (7) basin. Cihaz bu cizgiler
arasindaki aglyi ve uglari arasindaki dikey ¢izgi uzunlugunu hesaplayacaktir.

Geri sayim

Geri sayim siiresini ayarlamak icin Sol/- digmesini (3) veya Sag/+ dugmesini (9) kullanin. Uzunlugu él¢mek icin MEAS
digmesine (7) basin. Geri sayim suresi bittiginde dlclilen uzunluk degeri ekranda goriintilenecektir.

Dijital su terazisi islevi

DIST diigmesine (2) basin. Dijital su terazisi moduna kaydirmak igin Sol/- digmesine (3) veya Sag/+ digmesine (9)
basin. Egim acisi degeri ekranda gorintiilenecektir.



Dikme dedektorii islevi
I Her yeni mod secildiginde kalibrasyon yapilmalidir.
[ ]

I insan viicudunda iletken ézellikler bulundugundan, hata yapmamak icin 6lciim sirasinda cihazin algilama alanina dokunmayin.
[ ]

Ekran bilgileri

Ekran simgeleri Algilama sonucu Ekran simgeleri Mod
1 M Demir olmayan metaller 1 - Dikme algilama
2 U Demir metaller 2 g Metal algilama
3 f;\ Uzerinde elektrik bulunan kablo 3 ( AC kablo algilama
\\/
4 ‘ Ahsap/metal dikmeler

Metal algilama modu
Metal algilama modu, demir iceren ve icermeyen metallerden yapilmis gizli nesnelerin algilanmasi icin kullanilir. Dikme dedektori
islevine gegis yapmak icin SURVEY diigmesine (8) basin. Metal algilama modu varsayilan olarak ayarlanmistir.

Kalibrasyon

1. Meniye girmek icin SURVEY diigmesine (8) basin. Metal detection calibration (Metal algilama modu kalibrasyonu) 6gesini segin.

2. Cihazi hedef ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin. Etrafta metal nesnelerin olmadigindan emin olun.

3. Kalibrasyonu baslatmak icin MEAS diigmesine (7) basin. Kalibrasyon otomatik olarak gerceklestirilecektir. Ekranin beyaz kismi
karardiginda kalibrasyon tamamlanmustir.

4. Kalibrasyonu durdurmak icin cihazi ylizeyden kaldirin. Kalibrasyon modundan ¢ikmak icin Gli¢/Geri diigmesine (4) basin.

Kullanim

1. Kalibrasyonu tamamlayin ve cihazi, taramak istediginiz ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin. Ekranda kirmizi ¢izgi goriindiigiinde cihaz
taramaya hazirdir.

Dedektori taramak istediginiz yonde, ylizey boyunca yavasca hareket ettirin.

Cihaz metal bir nesne algiladiginda, ekranda Metal kelimesi jx{ (demir icermeyen metal) veya i_j (demir iceren metal) simgesi, hedefe
olan mesafe degeri ve sinyal glicli gostergesi goriintilenir. Cihaz bir ses cikarir. Cihaz nesneye ne kadar yakinsa, sinyal o kadar gigli
olacaktir.

Sinyal en giicli oldugunda, merkez isareti (18) yanar. Sinyal yogunluguna gére nesneyi bulmak icin cihazi hareket ettirin.

2.
3.

I Diizensiz tarama sonuglari aliyorsaniz, bunun nedeni nem, duvar boslugu veya alcipan icindeki nem veya yakin zamanda
= uygulanmis boya veya tamamen kurumamis duvar kagidi olabilir.

Dikme algilama modu
Cihaz, ahsap ve/veya metal dikmeler icin yizeyi tarayabilir.
Kalibrasyon

Otomatik kalibrasyon

1. Meniye girmek icin SURVEY diigmesine (8) basin. Dikme algilama modunu se¢gmek icin Sol/- (3) veya Sag/+ diigmesine (9) basin.

2. Cihazi hedef yilizeye diiz bir sekilde yerlestirin.

3. Kalibrasyon otomatik olarak gerceklestirilecektir. Ekranin beyaz kismi karardiginda ve sari ¢izgiler kayboldugunda kalibrasyon
tamamlanmustir.

4. Kalibrasyon modundan ¢ikmak igin cihazi yiizeyden kaldirin ve Gii¢/Geri digmesine (4) basin.

Cihaz otomatik kalibrasyondan sonra ahsap/metal nesneleri aramazsa, cihazi manuel olarak kalibre etmeniz gerekir.

Manuel kalibrasyon

Mendye girmek icin SURVEY digmesine (8) basin. Dikme algilama modunu se¢mek icin Sol/- (3) veya Sag/+ diigmesine (9) basin.

Kalibrasyonu baslatmak icin MEAS diigmesine (7) basin.

Cihazi hedef yiizeye diiz bir sekilde yerlestirin.

Ekran karardiginda, cihazi kalibre etmeye zorlamak icin MEAS diigmesine (7) basin.

Dedektori taramak istediginiz yonde, yiizey boyunca yavasca hareket ettirin. Sinyal en guicli oldugunda, merkez isareti (18) yanar.

Ekranin beyaz kismi karardiginda ve sari gizgiler kayboldugunda kalibrasyon tamamlanmistir.

6. Kalibrasyonu durdurmak icin cihazi ylizeyden kaldirin. Kalibrasyon modundan ¢ikmak icin Gig/Geri digmesine (4) basin.

Kullanim

1. Menlye girmek icin SURVEY dugmesine (8) basin. Dikme algilama modunu se¢cmek icin Sol/- (3) veya Sagd/+ diigmesine (9) basin.

2. Kalibrasyonu tamamlayin ve cihazi, taramak istediginiz ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin.

3. Dedektorl taramak istediginiz yonde, yiizey boyunca yavasca hareket ettirin.

4. Ahsap/metal cisimler ararken mavi cizgi ekranda gosterilir. Bir dikme algilanirsa, ekranda ahsap/metal dikme simgesi #l, hedefe
olan mesafe degeri ve sinyal glicli gostergesi goriintilenir. Cihaz bir ses cikarir. Cihaz nesneye ne kadar yakinsa, sinyal o kadar giicli
olacaktir.

AC tarama modu
Bu mod yalnizca elektrikli telleri algilamak icin kullanilir.

Kalibrasyon

1. Menliye girmek icin SURVEY diigmesine (8) basin. AC algilama modunu se¢mek igin Sag/+ diigmesine basin.

2. Cihazi hedef ylizeye diz bir sekilde yerlestirin.

3. Kalibrasyonu baslatmak icin MEAS diigmesine (7) basin. Kalibrasyon otomatik olarak gerceklestirilecektir. Ekranin beyaz kismi
karardiginda kalibrasyon tamamlanmistir.

4. Kalibrasyon modundan ¢ikmak icin cihazi ylizeyden kaldirin ve Glg/Geri digmesine (4) basin.

aFrwbd =



Kullanim

1. Kalibrasyonu tamamlayin ve cihazi, taramak istediginiz ylizeye duz bir sekilde yerlestirin.

2. Dedektori taramak istediginiz yonde, ylizey boyunca yavasca hareket ettirin.

3. Cihaz bir elektrikli tel algiladiginda, ekranda elektrikli tel simgesi @, hedefe olan mesafe degeri ve sinyal giicii gdstergesi
gorintilenir. Cihaz bir ses cikarir. Cihaz nesneye ne kadar yakinsa, sinyal o kadar gliclii olacaktir. Arama alanin daha da daraltmak
icin cihazin hassasiyetini defalarca azaltabilir ve elektrik yiikii bulunan kablonun yerini ¢cok daha bilyiik bir kesinlikle bulabilirsiniz.

Teknik Ozellikler

Lazer sinifi sinif I, 630-670 nm, < 1 mW
Olcii birimleri m/ft/in/ft + in

Olciim aralig 0,2-40m

Olctim dogrulugu +1,5mm

Pisagor teoremi +

Alan dl¢imdi +
Hacim ol¢imi +
Ucgen alan él¢iimii +
Yamuk yan él¢imi +
Yatay cizgi olclimi +
Dikey ¢izgi 6lctimi +

+

Geri sayim
Dijital su terazisi tarama agisi +90°
Uzerinde elektrik bulunan kablo: 50 mm
Maks. algilama derinligi demir metaller: 120 mm / demir olmayan metaller: 100 mm
ahsap/metal dikmeler: 38 mm
Ekran 2,4" renkli HD ekran, 240x320 px ¢ozUnirlik
Sesli ikaz +
Otomatik kapanma 3 dk.
Gegmis kayitlan 50 grup
Calisma sicakligr araligi 0...+40 °C (calisma), —-10...+60 °C (depolama)
Guc kaynagi sarj edilebilir lityum polimer pil (500mA-h)
Boyutlar 63x25x139 mm
Agirlik 146 ¢

Uretici, Griin serisinde ve teknik ézelliklerinde nceden bildirimde bulunmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

Bakim ve onarim

insan viicudunda iletken 6zellikler bulundugundan, hata yapmamak icin 6lciim sirasinda cihazin algilama alanina dokunmayin. Taranan
ylizeylerin arkasindaki cisimlerin yerini tespit etmede 6zellikle dedektore glivenmeyin. Bir duvarin icerisinde Gizerinde elektrik ylki bulunan
kablo olmadigi varsayiminda bulunmayin. Elektrik yiikii olan kablo tesisati barindirabileceklerinden duvar, zemin ve tavanlara civi cakarken,
kesim islemi yaparken ya da matkapla delerken her zaman azami dikkat gdsterin. Cihazi rutin bir takvimi izleyerek diizenli olarak kalibre
edin.

Bu bir sinif Il lazer GriinGdr. Hicbir zaman isina giplak gozle veya bir optik cihazla yoluyla dogrudan BAKMAYIN ve isini kesinlikle baskalarina
dogrultmayin. Hicbir giivenlik etiketini cikarmayin. Cihazi dogrudan giinese ydneltmeyin. Cihazi herhangi bir sebep icin kendi basiniza
s6kmeye calismayin. Her tir onarim ve temizlik icin litfen yerel uzman servis merkeziniz ile iletisime gecin. Cihazi ani darbelere ve asiri
mekanik giiclere karsi koruyun. Uriinii patlayici ortamda ya da yanici malzemelerin yakininda kullanmayin. Cihazi kuru, serin bir yerde
saklayin. Bu cihaz icin yalnizca teknik 6zelliklere uygun aksesuarlar ve yedek parcalar kullanin. Hasarli bir cihazi veya elektrikli parcalar
hasar gormis bir cihazi asla calistirmayi denemeyin! Cihaz veya pilin bir parcasi yutuldugu takdirde, hemen tibbi yardim alinmalidir.

Pil glivenligi talimatlar

Her zaman kullanim amacina en uygun olan boyut ve tiirden piller satin alin. Eski ve yeni piller ile farkli tirlerden pilleri birbiriyle birlikte
kullanmamaya 6zen gostererek pil setini her zaman tamamen degistirin. Pilleri takmadan 6nce pil kontaklari ile cihaz kontaklarini
temizleyin. Pillerin kutuplar (+ ve -) agisindan dogru bir bicimde takildigindan emin olun. Uzun siireyle kullanilmayacak ekipmanlardaki
pilleri ¢cikarin. Kullanilmis pilleri derhal ¢ikarin. Asiri 1Isinmaya, sizintiya veya patlamaya neden olabileceginden kesinlikle pillerde kisa devreye
neden olmayin. Yeniden canlandirmak icin kesinlikle pilleri isitmayin. Pilleri sokmeyin. Cihazi kullanim sonrasinda kapatin. Yutma, bogulma
veya zehirlenme riskini dnlemek icin pilleri cocuklarin erisemeyecegi bir yerde saklayin. Kullanilmis pilleri Gilkenizin yasalarinda belirtildigi
sekilde degerlendirin.

Ermenrich Garantisi

Tdm Ermenrich Grunleri, aksesuarlar hari¢ olmak tizere, malzeme ve iscilik kaynakli kusurlara karsi 5 yil garantilidir. Tum Ermenrich
aksesuarlari, perakende satis yoluyla alinmasindan sonra 2 yil boyunca malzeme ve iscilik kaynakli kusurlara karsi garantilidir. Bu garanti
sayesinde, tiim garanti kosullari saglandigi takdirde, Levenhuk ofisi bulunan herhangi bir Gilkede Ermenrich Griiniiniiz igin Ucretsiz olarak
onarim veya degisim yapabilirsiniz.

Ayrintili bilgi i¢in web sitemizi ziyaret edebilirsiniz: tr.levenhuk.com/garanti

Garanti sorunlari ortaya gikarsa veya trtniniizi kullanirken yardima ihtiyaciniz olursa, yerel Levenhuk subesi ile iletisime gegin.



