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Sensor

DIST Button

Left/- button
Power/Back button
Power input

Laser

MEAS button
SURVEY button
Right/+ button

Detection result
Scan information area

Acoustic alert

Scan depth indicator

Angle
Battery indicator
Detection mode

Scanline

Signal strength
indicator

BG CzZ

Snimac

CeH3zop
ByToH DIST

ByToH HansiBo/—

ByToH 3axpaHBaHe/Hasapg,

Bxop Ha 3axpaHBaHeTO

Tlacitko DIST

Tlacitko Vlevo/-

Tlacitko Napajeni/
Zpét

Vstup napéjeni

DE

Sensor
DIST-Taste

Links-/Minustaste

Stromeingang

Naszep Laser Laser
Bbyton MEAS Tlacitko MEAS MEAS-Taste
ByToH SURVEY Tlacitko SURVEY SURVEY-Taste

ByToH HapsacHo/+

PesyntaTt oT oTkpuBaHe

O6nacT c uHoopmauus 3a  Oblast s informacemi
o skenovani

CKaHunpaHeTo

3BYyKOBO
npepynpexpaexHve

MHupaukaTop 3a gbnboumHa Indikator hloubky
skenovani

Ha ckaHupaHe

bron Uhel

CbcTosHue Ha 6baTepusTta Stav baterie

Pexum Ha OTKpuBaHe

NnHna Ha CKaHupaHeTo

MHpukaTop 3a cunata Ha
curHana

Tlacitko Doprava/+

Vysledek detekce

ReZim detekce
Réadek skenovani

Indikator sily signalu

IT

Sensore
Pulsante DIST

Pulsante Sinistra/—

Pulsante Alimentazione/Indietro

Ingresso alimentazione
Laser

Pulsante MEAS
Pulsante SURVEY
Pulsante Destra/+
Risultati del rilevamento
Area info scansione

Allarme sonoro

Indicatore profondita di
scansione

Angolo

Stato della batteria
Modalita di rilevazione
Linea scansione
Tacca centrale

Indicatore potenza segnale

PL

Czujnik

Przycisk DIST

Przycisk W lewo/-
Przycisk zasilania/wstecz
Gniazdo zasilania

Laser

Przycisk MEAS

Przycisk SURVEY
Przycisk W prawo/+

Wynik wykrywania

Obszar informacji o skanowaniu

Alarm dzwigkowy

Wskaznik gtebokosci
wykrywania

Kat

Stan natadowania baterii
Tryb wykrywania

Linia skanowania
Znacznik srodka

Wskaznik mocy sygnatu

Rechts-/Plustaste

Akustické upozornéni Akustischer Alarm

Winkel
Batteriestand
Erkennungsmodus

Scan-Linie

PT

Sensor
Botao DIST

Botao Para a esquerda/-

Botao de ligar/desligar/retroceder

Entrada de alimentagao
Laser

Botdo MEAS

Botdo SURVEY

Bot&o Para a direita /+
Resultado da detecdo

Area de informagao de leitura

Alerta acustico

Indicador de profundidade de
leitura

Angulo

Estado das pilhas
Modo de detecdo
Linha de leitura
Marca central

Indicador de forga do sinal

Ein-/Aus-/Zurlicktaste

Erkennungsergebnis

Scan-Informationsbereich

Anzeige fur Scantiefe

Anzeige Signalstarke

ES

Sensor

Botén DIST

Botoén lzquierda/-
Botén Encender/Atras
Entrada de corriente
Léaser

Botén MEAS

Botén SURVEY

Botén Derecha/+

Resultado de la
deteccion

Area de informacién
de exploracién

Alerta sonora

Indicador de
profundidad
de exploracién

Angulo
Estado de las pilas
Modo de deteccion

Linea de exploracion

Indicador de intensidad
de la sefial

RU

CeHcop

KHonka DIST

KHonka BneBo/-
KHonka nuTaHus/Ha3an
Pasbem nutaHus
Naszep

KHonka MEAS

KHonka SURVEY
KHonka BnpaBo/+

Peaynbrat o6HapyxeHus

O6nacTb BbiBOZA PE3YNILTATOB
CKaHWpPOBaHWs

3BYKOBOW CUrHan

WHaukaTop rny6uHbl
pacnonoxeHus

Yron

MHavkaumns 3apspa 6atapen
Pexum obHapyxeHuns
JInHUSa ckaHMpoBaHUs

OTMeTKa ueHTpa

MH,D,VIKaTOp WHTEHCUBHOCTHU
CurHana

HU

Erzékels

DIST gomb

Bal/-gomb
Fékapcsolo/Vissza gomb
Tapbemenet

Lézer

MEAS gomb

SURVEY gomb

Jobb/+ gomb

Erzékelés eredménye

Szkennelés informécids
terilet

Hangriasztas
Vizsgdlat mélységjelzé

Szog

Toltottségi adllapot
Ekelési mod
Szkennelés vonala

Jelerésség jelzé

TR

Sensor

DIST diigmesi
Sol/- digmesi
Glig/Geri diigmesi
Glg girisi

Laser

MEAS digmesi
SURVEY diigmesi
Sag/+ digmesi
Algilama sonucu
Tarama bilgi alani
Seslialarm
Tarama derinlik gostergesi
Acl

Pil durumu
Algilama modu
Tarama gizgisi
Merkez isareti

Sinyal glicl gostergesi



IEY Ermenrich Ping SM90 Stud Detector

Please carefully read the safety instructions and the user manual before using this product. Keep away from children. Use the
device only as specified in the user manual.

The kit includes: stud detector, Type-C USB-cable, carry bag, user manual, and warranty.

Charging the device

This device uses a rechargeable lithium battery. Connect the power cable (included) to the device and the DC adapter
(not included) via a USB plug and connect it to the AC power supply to charge the device.

Getting started

Press the Power/Back button (4) and hold it for 1s to turn the device on/off.

This multifunction device may be used as a laser meter, stud detector, or digital level.

The laser meter function is set by default. Press the SURVEY button (8) to switch to the stud detector function or press the
DIST button (2) to switch to the laser meter function and digital level function. Press the Left/- button (3) or the Right/+
button (9) to scroll the menu to the digital level function.

Setting

1. Pressthe SURVEY button (8) to enter the menu. You can select the history record, units of measurement, acoustic alert,
sensitivity setting, and metal detection calibration.

2. Use the Left/-button (3) and the Right/+ button (9) to scroll the menu. Press the MEAS button (7) to confirm the
selection, press the Power/Back button (4) to return.

3. Direct the laser beam at the target and then take a measurement. Press and hold the Right/+ button (9) to add the next
measurement. Take the next measurement. To subtract the measurement, press and hold the Left/- button (3).

4. The default reference point is the bottom end of the device. Press and hold DIST button (2) to change the measurement
point from the bottom to the top of the device.

5. Press the MEAS button (7) to record the current measurement. Press the SURVEY button to enter the menu. Select
Memory to view the recorded values. To clear the record, press the Left/- button (3) and the Right/+ button (9) at the
same time. The device can store up to 50 history slots and it automatically overwrites old records when new records
are made.

Laser meter function

The laser meter function is set by default. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select one of the following
options: Continuous measurement; Single distance measurement; Area measurement; Volume measurement; Calculations
with 2 additional measurements (Pythagorean theorem); Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem),
method 1; Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 2; Triangle area measurements;
Trapezium measurement; Horizontal line measurement; Vertical line measurement; Countdown; Digital level.

Continuous measurement

Aim the laser beam at the target. The device will keep taking measurements one after another. MAX, MIN,
and the last measured values will be displayed on the screen. Press the Power/Back button (4) to exit the
mode.

Single distance measurement
Aim the laser beam at the target and press the MEAS button (7). The value will be displayed on the screen.

Area measurement

Aim the laser beam at the target and press the MEAS button (7) to measure 2 sides of the target. The area
will be calculated automatically.




Volume measurement

Aim the laser at the target press the MEAS button (7) to measure the length, width, and height of the three-
dimensional target. The volume will be calculated automatically.

Calculations with 2 additional measurements (Pythagorean theorem)

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the horizontal line length and hypotenuse
length. The vertical line length will be calculated automatically.

Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 1

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the horizontal line length and the lengths

of two hypotenuses. The line between the two hypotenuses will be displayed on the screen, and its length will
be calculated automatically.

Calculations with 3 additional measurements (Pythagorean theorem), method 2

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the horizontal line length and the lengths
of two hypotenuses. The line between the two hypotenuses will be displayed on the screen.

Triangle area measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the lengths of the three lines. The area will
be calculated automatically.

Trapezoid side measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the lengths of two vertical lines and one
horizontal line. The fourth line length will be calculated automatically.

Horizontal line measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the hypotenuse length. The angle,
horizontal line length, and vertical line length will be calculated automatically.

Vertical line measurement

Aim the laser at the target. Press the MEAS button (7) to measure the lengths of the two lines. The device will
calculate the angle between these lines and the vertical line length between their ends.

Countdown

Use the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to adjust the countdown time. Press the MEAS button (7)
to measure the length. When the countdown time is over, a measured length value will be displayed on the
screen.

Digital level function

Press the DIST button (2). Press the Left/— button (3) or the Right/+ button (9) to scroll to the Digital level
mode. The inclination angle value will be displayed on the screen.



Stud detector function

I Calibration must be done each time a new mode is selected.

I Do not touch the sensing area of the device during measurement in order to avoid mistakes, because the human body has
conducting properties.

Display information

Display icons Detection result Display icons Mode
1 M Non-ferrous metal 1 . Stud detection
2 U Ferrous metal 2 t Metal detection
3 ') AC wire 3 AC wire detection
& )
4 ‘ Wooden/metal stud

Metal detection mode

The metal detection mode is used for the detection of hidden objects made of ferrous and non-ferrous metals. Press the
SURVEY button (8) to switch to the stud detector function. The metal detection mode is set by default.

Calibration

1. Pressthe SURVEY button (8) to enter the menu. Select the Metal calibration (Metal detection calibration).

2. Place the device flat against the target surface. Make sure that there are no metal objects around.

3. Pressthe MEAS button (7) to staurt the calibration. The calibration will be carried out automatically. When the white part of
the display becomes dark, the calibration is completed.

4. Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.

Usage

1. Complete the calibration and place the device flat against the surface to be tested. When a red line appears on the screen,
the device is ready to scan.

2. Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan.

3. When the device detects a metal object, the screen will display the icon j{(non-ferrous metal) or i_j (ferrous metal), the
value of the distance to the target, and the signal strength indication. The device will emit a sound. The closer the device
is to the object, the stronger the signal will be.

4. When the signal is the strongest, the center mark (18) lights up. Move the device to locate the object according to the signal
intensity.

If you’re receiving erratic scanning results, it may be a result of humidity, moisture within the wall cavity or drywall,
« orrecently applied paint or wallpaper that isn’t fully dried.

Stud detection mode
The device can scan the surface for wooden and/or metal studs.

Calibration

Automatic calibration

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select the stud
detection mode.

2. Place the device flat against the target surface.

3. The calibration will be carried out automatically. When the white part of the display becomes dark and yellow line
disappears, the calibration is completed.

4. Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.

If the device does not search for wooden/metal objects after automatic calibration, you need to calibrate the device manually.

Manual calibration

1. Pressthe SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select the stud
detection mode.

Press the MEAS button (7) to start calibration.

Place the device flat against the target surface.

When the display becomes dark, press the MEAS button (7) to force the device to calibrate.

Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan. When the signal is the strongest,

the center mark (18) lights up. When the white part of the display becomes dark and yellow line disappears, the calibration is
completed.

6. Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.

agkrwON



Usage

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Left/- button (3) or the Right/+ button (9) to select the stud
detection mode.

2. Complete the calibration and place the device flat against the surface to be tested.

3. Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan.

4. The blue line is displayed on the screen during the search for wooden/metal objects. If a stud is detected, the screen will
display the wooden/metal stud icon @, the value of the distance to the target, and the signal strength indication. The device
emits a sound. The closer the device to the object, the stronger the signal.

AC detection mode
This mode is used only to detect live wires.

Calibration

1. Press the SURVEY button (8) to enter the menu. Press the Right/+ button (9) twice to select the AC detection mode.

2. Place the device flat against the target surface.

3. Pressthe MEAS button (7) to start calibration. The calibration will be carried out automatically. When the white part of the
display becomes dark, the calibration is completed.

4. Remove the device from the surface and press Power/Back button (4) to exit the calibration mode.

Usage

1. Complete the calibration and place the device flat against the surface to be tested.

2. Slowly move the detector across the surface in the direction you want to scan.

3. When the device detects a live wire, the screen will display the live wire icon &, the value of the distance to the target, and
the signal strength indication. The device emits a sound. The closer the device is to the object, the stronger the signal will be.
You can reduce the sensitivity of the device multiple times to narrow the search area even more and locate the live wire with
greater accuracy.

Specifications
Laser class class I, 630-670nm, < TmW
Units of measurement m/ft/in/ft +in

Measurement range 0.2-40m

Measuring accuracy +1.5mm

Pythagoras function

Area measurement

Volume measurement
Triangle area measurement
Trapezoid measurement
Horizontal line measurement
Vertical line measurement

+ + + o+ 4+ o+ 4+ o+

Countdown measurement
Digital level scanning angle +90°

live wiring: 50mm
Max. detection depth ferrous metals: 120mm / non-ferrous metals: T00mm
wood/metal studs: 38mm

Display 2.4" HD color screen, 240x320px resolution
Sound alert +
Auto-off 3 min.

History records
Operating temperature range

Power source
Dimensions
Weight

50 groups

0... +40°C (operating), —10... +60°C (storage) /
+32... +104°F (operating), +32... +104°F (storage)

rechargeable lithium battery (500mA-h)
63x25x139mm
1469

The manufacturer reserves the right to make changes to the product range and specifications without prior notice.

Care and maintenance

Do not touch the sensing area of the device during measurement in order to avoid mistakes, because the human body has
conducting properties. Do not exclusively rely on the detector to locate items behind scanned surfaces. Do not assume that
there is no live cabling inside a wall. Always use caution when nailing, cutting, or drilling in walls, floors, and ceilings that may
contain live cabling. Calibrate the device regularly following a routine schedule.

This is a class Il laser product. Please DO NOT stare into the beam, with unprotected eyes or through an optical device, at any
time or direct it towards other people. Do not remove any safety labels. Do not aim the device directly at the sun. Do not try to



disassemble the device on your own for any reason. For repairs and cleaning of any kind, please contact your local specialized
service center. Protect the device from sudden impact and excessive mechanical force. Do not use the product in explosive
environment, close to flammable materials. Store the device in a dry cool place. Only use accessories and spare parts for this
device that comply with the technical specifications. Never attempt to operate a damaged device or a device with damaged
electrical parts! If a part of the device or battery is swallowed, seek medical attention immediately.

Battery safety instructions

Always purchase the correct size and grade of battery most suitable for the intended use. Always replace the whole set of
batteries at one time; taking care not to mix old and new ones, or batteries of different types. Clean the battery contacts and also
those of the device prior to battery installation. Make sure the batteries are installed correctly with regard to polarity (+ and -).
Remove batteries from equipment that is not to be used for an extended period of time. Remove used batteries promptly. Never
short-circuit batteries as this may lead to high temperatures, leakage, or explosion. Never heat batteries in order to revive them.
Do not disassemble batteries. Remember to switch off devices after use. Keep batteries out of the reach of children, to avoid risk
of ingestion, suffocation, or poisoning. Utilize used batteries as prescribed by your country’s laws.

Ermenrich Warranty

Ermenrich products, except for their accessories, carry a 5-year warranty against defects in materials and workmanship. All
Ermenrich accessories are warranted to be free of defects in materials and workmanship for six months from the purchase date.
The warranty entitles you to the free repair or replacement of the Ermenrich product in any country where a Levenhuk office is
located if all the warranty conditions are met.

For further details, please visit: ermenrich.com

If warranty problems arise, or if you need assistance in using your product, contact the local Levenhuk branch.



EId OetekTop 3a usgatuHm Ermenrich Ping SM90

Mons, npoyeTeTe BHUMATENHO MHCTPYKLMUTE 3a 6€30MacHOCT U PbKOBOACTBOTO 3a NOTpebuTens, Npeav oa uanonssarte
TOo3M NpoaykT. [la ce cbxpaHsBa gasned oT geua. Vsnonsearte yCTPONCTBOTO CaMo MO NOCOYEHNS B PbKOBOACTBOTO
3a NoTpebuTens HauuH.

KomMnnekTbT BKtOYBA: AeTekTop 3a u3gatmHu, USB kaben Type-C, Topbuyka 3a HOCeHe, pbKOBOACTBO 3a NOTpebuTens
W rapaHuums.

3apexpaaHe Ha YCTPOMCTBOTO

B T03u ypep ce nsnonasa akyMysiaTopHa MTueBo-nonnMepHa 6atepus. CBbpxkeTe 3axpaHBalLms kaben (BK/OYEH) KbM
YCTPOMCTBOTO M NMOCTOSIHHOTOKOBWS aganTep (He e Bk/toveH) ype3 USB cbeMHUTEN U MO CBBPXKETE KbM NMPOMEH/TMBOTOKOBOTO
3axpaHBaHe, 3a la 3apeauTe ypeaa.

[a 3anoyHem

HaTucHeTe byToHa 3axpaHBaHe/Ha3zap, (4) v ro sagpbxTe 3a 3 ceKyHau, 3a Aa BKIUYNTE/N3KIOYMTE YCTPOMNCTBOTO.

To3un MHorodyHKLMOHaneH ypea Moxe fa ce n3non3sa KkaTo 1a3epeH naMepsaTeneH ypen, AeTeKTOp Ha onopu nnm undpos
HuBenup. OyHkumaTa "JlasepeH nsmeppaTeneH ypea'" e 3agafeHa no nogpasodupaHe. HatucHete 6ytoHa SURVEY (8)

3a npeBktoYBaHe KbM QyHKUMATE "[eTekTop 3a M3gaTuHU" unm HatucHeTe 6yToHa DIST (2) 3a npeBktoyBaHe KbM GYHKLUATE
"INa3epeH namepsarerneH ypen" n ¢pyHkumara "Lindpos HuBenup". Hatuckante 6ytoHnTe Hanseso/- (3) unu HagsacHo/+ (9)

3a npeBbpTaHe Ha MeHtoTo o dyHKumaTa "LUudpos Husenmp".

HacTpowka

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a fa Bnesete B MeHtoTO. MoxeTe fga n3bepete XpOHONOrMYeH 3anmc, MePHU eAnNHULN,
3BYKOB CUTHas, HacTpoWka Ha YyBCTBUTENIHOCTTa U KannbpupaHe Ha OTKPUBAHETO Ha MeTarl.

2. WsnonsBanTe 6yToHa Hanseo/- (3) n 6yToHa HagacHo/+ (9) 3a npeBbpTaHe npe3 MeHTo. HaTucHete 6yToHa 3a MEAS (7),
3a ga noTBbpauTe nsbopa. HatucHeTe 6yToHa 3axpaHBaHe/Hasap (4), 3a Oa ce BbpHeTe KbM NMPeaxoaHOTO MEHIO.

3. HacoueTe nasepHusa nbY KbM LesITa U HanpaBeTe naMmepBaHe. HaTtucHeTe 6yToHa HagacHo/+ (9) u ro 3agpbXTe, 3a Aa
nobaBuTe crnedBaloTo M3MepBaHe. HanpaseTe creaBawoTo n3aMepBaHe. 3a Aa UsBaanTe UaMepBaHe, HaTUCHeTe OyToHa
Hanaso/- (3) 1 ro 3agpbXTe HaTUCHAT.

4. PedepeHTHaTa Toyka No nogpasbupaHe e 4ONHUAT Kpal Ha ypena. HatucHeTte v 3agpbxTe 6yToHa DIST (2), 3a pa
NPOMeHNTe ToYkaTa Ha U3MepBaHe OT A0/HMA B FOPHUSA Kpai Ha ypega.

5. HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a fga 3anuweTe TekyLwns pe3ynTaT oT usMmepBaHeTo. HatucHete 6ytoHa SURVEY, 3a
Oa BneseTe B MeHtoTo. N36epete Memory, 3a fa BUOMTe 3anmucaHuTe CTOMHOCTU. 3a Aa U3TpUeTe 3annca, HaTUCHeTe
egHoBpeMeHHo 6yToHuTe Hanaso/- (3) n HagsacHo/+ (9). YpenbT Moxe aa cbxpaHsiBa 4o 50 XpOHOMOrMYHM AaHHU 1 MpK
3anuc Ha HOBM, JaHHMTE Ce 3anMcBaT Ha MACTOTO Ha cTapuTe.

dyHKuusa "JlasepeH usmepBarteneH ypen"

OyHkumaTa "JlasepeH nusmepBaTeneH ypen'" e 3aganeHa no nogpasduparHe. Hatuckante 6ytoHuTe Hanaso/- (3) nnm
HapgscHo/+ (9) 3a n3bop Ha egHa OT cnegBalwmTe onunm: HenpekbcHaTo M3MepBaHe; MIaMepBaHe Ha e4HO pPa3CToAHMUE;
M3amepBaHe Ha nnow; MamepBaHe Ha 06eM; M3uncneHns ¢ 2 gonbaHUTENHM namepBaHus (MutaropoBa TeopemMa);
N3uncnerus ¢ 3 ponbHUTENHU n3MepBaHua (MuTaropoBa Teopema), meTtog 1; M3umcneHns ¢ 3 QONb/HUTENHU U3MEpPBaHUs
(MuTaroposa Teopema), MeTof 2; MIaMepBaHe Ha nowTa Ha TPUbIbJIHUK; VIaMepBaHe Ha TpaneuoBugHa popma; MiamepBaHe
Ha Xopu30oHTasnHa NnHua; MamepBaHe Ha BepTuKanHa nuHus; ObpaTHo 6poeHe; Lindpos HuBenump.

8 o HenpekbcHaTo namepBaHe
A HacoueTe nasepHus nb4 KbM LenTa. YCTPOUCTBOTO Liie NPOAB/IXN 4a U3BbPLUBA U3MEPBaHMA eQHO creq,
1.930m Apyro. Ha ekpaHa e ce nokassaT MaKcC., MUH. U NocriegHaTa M3MepeHa CTOMHOCT. HaTucHeTe 6yToHa
0.194m 3axpaHBaHe/Hasap (4), 3a oa nanesete oT pexuma.

M3mepBaHe Ha egHO pascTosiHue
HacoueTe nasepHuUs by KbM LenTa n HatucHeTe 6yToHa MEAS (7). CToMHOCTTa e ce nokaxe Ha ekpaHa.




MN3mepBaHe Ha nnoLy

HacoueTe nasepHus by KbM LenTa. HacoyeTe nasepHusa by KbM LienTa U HaTUcHeTe 6yToHa MEAS (7),
3a fa usMepuTe 2-Te CTpaHu Ha uenTa. lNnowTa we 6bae nsymcneHa aBToMaTUYHO.

M3mepBaHe Ha 06em

HacoueTe nasepHuUs by KbM LenTa n HaTucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a fa namMepuTe gb/IXUHaTa, WWMPUHaTa
M BUCOYMHAaTa Ha TpumnamepHata uen. O6embT we 6bae M34nciieH aBToMaTUyHO.

M3uuncneHus c 2 gonbnHUTeNHN usmepeaHus (Mutaroposa Teopema)

HacoueTe nasepHus by KbM Lenta. HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a oa nsmepute gbaxkunHaTta Ha
XOPW3OHTaNHaTa MHUA U ObXMHaTa Ha XUnoTeHy3aTa. [b/kuHaTa Ha BepTukanHaTa NnHue e 6bae
n34ymcrieHa aBTOMaTUYHO.

N3uucneHus ¢ 3 gonbnHuTeNHU namepsaHus (Mutaroposa Teopema), metop, 1

HacoueTe nasepHud by KbM Lenta. HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a oa nsmepute gb/aknHaTa Ha
XOPU3OHTanHaTa MHUSA U ObIKUHUTE Ha ABE XUMNOTEHY3U. JIMHUSTa MeXAy ABEeTe XMNOTeHY3M Wwe 6bae
nokasaHa Ha ekpaHa, a HeliHaTa Ab/IXKMHa Wwe 6bae n3vmMcneHa aBToMaTUYHO.

N3uucneHus ¢ 3 gponbiHUTENHU namepBaHus (Mutaroposa Teopema), Metop, 2

HacoueTe nasepHus by KbM Lenta. HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a oa nsmepute gb/aknHaTa Ha
XOPU3OHTanHaTa NHUS U ObIKUHUTE Ha ABEe XUMNOTEeHY3U. JIMHUSTa MeXay ABeTe XMNoTeHy3u we 6bae
nokasaHa Ha ekpaHa, a HeliHaTa Ab/IXKMHa Wwe 6bae n3vmMcneHa aBToMaTUYHO.

VI3MepBaHe Ha naowita Ha TPUBIrbJIHUK

Haco4yeTe nasepHusa nb4 KbM LenTa. HatucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a oa usMepuTe Ab/IXKUHUTE Ha TpUTe
nuHuK. NMnowTa we 6bae n3yncrieHa aBToMaTUYHO.

VI3MepBaHe Ha CTpaHa Ha Tpaneuoup

HacoueTe nasepHus nby kbM Lenta. HatucHeTte 6ytoHa MEAS (7), 3a fa MsmepuTe Ob/IKMHUTE Ha OBe
BEPTUKANHU JIMHUN N eAHa XOPU30HTaNHa NnHUA. [ bnXnHaTa Ha YeTBbpTaTa InHMA Wwe 6bae nsvmcrieHa
aBTOMaTUYHO.

VI3MepBaHe Ha XOPU3OHTa/IHa NNUHUNA

HacoueTe nasepHus by kbM Lenta. HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a oa nsmepute gbiakmHaTta
Ha XMNoTeHy3aTa. brb/bT, Ab/IKMHATA Ha XOPU3OHTaNHaTa IMHUS U ObXUHATa Ha BEPTUKanHaTa IMHUs
e 6baaT M3YMCNEeHN aBTOMATUYHO.

N3mepBaHe Ha BepTUKasIHa JINHUA

HacouyeTe nasepHusa nb4 KbM LenTta. HatucHete 6ytoHa MEAS (7), 3a na usmepuTe Ob/IXnHUTE Ha ABeTe
NVHUK. YPeabT LWe U3YMUCM brbla Mexay Te3u NTMHUN U ObiXXUHaTa Ha BepTUKanHaTa IMHUS MeXAy TeXHUTe
Kpauuia.



O6paTHO 6poeHe

M3nonseaiTte 6yToHa Hanaeo/— (3) nnu 6yToHa HagscHo/+ (9Q) 3a HacTpoMBaHe Ha BPpeMETOo Ha 0bpaTHoO BpoeHe.
HatuncHete 6yToHa MEAS (7), 3a na namepute gbrxuHata. Korato nsteye o6paTtHoOTO 6po€eHe, Ha eKpaHa Lie ce
rnokaxxe n3mMepeHaTa CTOMHOCT Ha Ob/XUHaTa.

®yHkuma "Uudpos HuBenump"

HaTtucHeTte 6yToHa DIST (2). HaTuckanTe 6yToHMUTE HansBo/— (3) unu HagacHo/+ (9) 3a npeBbpTaHe
0o pexuma "Linepos HuBenmp". Ha ekpaHa Lie ce nokaxe CTOMHOCTTa Ha brrbJla Ha Hak/IoHa.

OyHkuuma "detekTop 3a uspgatuHu"
I Tpabea ga ce M3BbpLUBa KannbpupaHe Npu BCAKO BK/IIOYBaHE Ha ypefa 3a ynoTtpeba.
u

He nunaliTe ceH3opHaTa 30Ha Ha YCTPOMCTBOTO MO BPpEME Ha U3MepPBaHe, 3a fa n3berHeTe rpeLllku, Tbil KaTo YOBELLKOTO
m TS0 MMa NPOBOAMMM CBONCTBA.

UHdopmauma Ha gucnnes

UkoHKn Ha pucnnes PesynTtaTt oT oTKpuBaHe NKoHkU Ha gucnnes  Pexum
1 M LiBeTHW MeTanmn 1 - OTKpuvBaHe Ha nsgaTuHu
2 U depomMarHUTHU MeTanu 2 t OTKpuBaHe Ha MeTan
3 (;) [MpoBogHMK Nog, HanpexeHne 3 ( OTtkpuBaHe Ha AC npoBOgHMK
4 ‘ [ bpBeHn/MeTanHn nsgaTuHm

Pe>xxum Ha OTKpuBaHe Ha MeTal

PeXxunMbT 3a oTKpUBaHe Ha MeTasl ce U3MoJ13Ba 3a OTKPMBaHE Ha CKPUTU NMPEAMETH OT YEPHU U LLBETHU MeTanu. HaTucHeTe
6yToHa SURVEY (8) 3a npeBkntoyBaHe kbM PyHKLMATA "PexxnM Ha oTKpMBaHe Ha n3gaTuUHKU". PEXUMBT 3a OTKpMBaHe Ha MeTan
e 3ajafeH no nogpasbupaHe.

KanunbpupaHe

1. HatucHete bytoHa SURVEY (8), 3a na BneseTte B MeHIoTO. M3bepeTe Metal detection calibration (KannbpupaHe Ha pexuma
Ha OTKpuBaHe Ha MeTan).

2. TlocTaBeTe yCTPOMCTBOTO NOAPABHEHO KbM LiefieBaTa NOBbPXHOCT.

3. HatucHete 6yToHa MEAS (7), 3a oa cTapTupaTe kannbpupaHeTo. KanubpurpaHeTo Lie ce U3BbpLUM aBTOMaTU4YHO. Korato
6snaTa 4acCT Ha Aucnes cTaHe TbMHa, KanMbpUpaHeTo e 3aBbpLLEHO.

4. OTcTpaHeTe YCTPOMCTBOTO OT NMOBBPXHOCTTA U HAaTUCHETe byToHa 3axpaHBaHe/Hasag (4), 3a oa uaneseTte oT pexuma
Ha kannbpupaHe.

Ynotpeba

1. V3BbplueTe KanMbpupaHeTo 1 NOCTaBeTe ypena XOPU30oHTaHO BbpXy MOBbPXHOCTTA, KOSATO UCKaTe fa CKaHuparTe.

2. MecTteTe 6aBHO AeTeKTOpa MO NOBbPXHOCTTA B MOCOKATA, B KOATO UCKaTe [a CKaHupaTe.

3. KoraTo ycTpoWCTBOTO OTKpMe MeTaneH NpeAMeT, Ha ekpaHa Liie ce nokaxe MkoHaTa i (LBeTeH MeTan)
nnu J (4epeH MeTarn), CTOMHOCTTa Ha pa3CTOSHMETO A0 LenTa U MHAMKaLmMsaTa 3a cuiaTa Ha curHana. YCTponcTBOoTO Lwe
nagane 3BykoB curHan. Konkoto no-6s1s0 e yCTpoMcTBOTO A0 06ekTa, TONKOBaA NO-CUMEH Lie 6bae CUrHaMbT.

4. KoraTo curHansT e Ha-CuseH, LleHTpanHaTa MapkupoBka (18) cBeTBa. [pemMecTeTe yCTPOMCTBOTO, 3a ia flokanusmpare
obekTa cnopen UHTEH3WUTETa Ha CUrHana.

Ako nony4vyaesaTte HeageKBaTHU pe3ynTaTu OT CKaHUpaHeTOo, TOBa MOXXe Aila Ce O bJIKU Ha B/TAaXKHOCT, BJlara B KyxmHaTta
= Ha CTeHaTa Uiun B rMncokKapToHa, Win NnbK HaCKOpPO HaHeCeHa 605 UM TaneTu, KOUTO He Ca HAaMbJIHO U3CbXHAJU.

Pexum Ha OTKpuBaHe Ha n3gaTuHU
YCTPONCTBOTO MOXeE [a CKaHVWpa NOBbPXHOCTM 3a ObPBEHU NPBTU U/UU MEeTaNHU U30ATUHW.

KanubpupaHe

ABTOMaTU4YHO KanubpupaHe

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a na Bnesete B MeHtoTo. HaTucHeTe 6yToHnTe Hanaso/- (3) unu HagacHo/+ (9) 3a nusbop
Ha peXu1Ma Ha OTKpMBaHE Ha OMopw.

2. T[locTaBeTe yCTPOWCTBOTO NOAPABHEHO KbM LiefieBaTa MOBbPXHOCT.



3. KanubpupaHeTo e ce n3BbpLuM aBToMaTU4HO. KoraTto 6snaTa YacT Ha AMchnes CTaHe TbMHa, a Xb/iTaTa JIMHUS U34e3He,
KanmbpupaHeTo e 3aBbPLUEHO.

4. OTcTpaHeTe yCTPOMCTBOTO OT MOBbPXHOCTTA U HaTUCHEeTe ByToHa 3axpaHBaHe/Hasap, (4), 3a na nsnesete oT pexunma
Ha KanubpupaHe.

AKO YCTPOWCTBOTO HE TbPCU L bPBEHU/METANHM NPeaMeTH crief aBTOMaTUYHO KannbpupaHe, TpsbBa oa kanmbpupare
YCTPOMCTBOTO PBbYHO.

PbyHO kanubpupaHe

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a na Bnesete B MeHt0TO. HaTucHeTe 6yToHnTe Hanaso/- (3) nnu HagscHo/+ (9) 3a nsdop
Ha peX1Mma Ha OTKpMBaHe Ha OMopu.

HaTtucHete 6yToHa MEAS (7), 3a ga cTapTupaTe KanmbpupaHeTo.

MocTaBeTe yCTPOUCTBOTO NOAPABHEHO KbM LiefieBaTa MOBbPXHOCT.

KoraTo gucnneat noTbMHee, HaTucHeTe 6yToHa MEAS (7), 3a fa npuHyanTe YCTPOMCTBOTO Aa Kanubpupa.

MecTeTe 6aBHO feTekTopa Mo MOBbPXHOCTTA B MOCOKAaTa, B KOATO UCKaTe fa CKaHupaTe. KoraTo CUrHanbsT e Hall-CUseH,
LeHTpanHaTa Mapkuposka (18) ceeTBa. KoraTto 6a1aTa YacT Ha AMchies CTaHe TbMHa, a Xb/iTaTa JIMHUS U3Ye3He,
KanMbpupaHeTo e 3aBbpLLEHO.

6. OTcTpaHeTe yCTPOMCTBOTO OT MOBbPXHOCTTA U HaTUCHeTe OyToHa 3axpaHBaHe/Hasag (4), 3a Aa usneseTte OT pexunmMa
Ha kanMbpupaHe.

agrwbd

Ynotpeba

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a na Bnesete B MeHtoTo. HaTucHeTe 6yToHnTe Hanaso/- (3) unu HagacHo/+ (9) 3a nusbop
Ha peXu1Ma Ha OTKpMBaHE Ha OMopMu.

M3BbpLieTe kannbpupaHeTo 1 NocTaBeTe ypena XOpmM3oHTaIHO BbpXYy NMOBbPXHOCTTA, KOATO UCKaTe Oa ckaHuparTe.

3. MecrTeTe 6aBHO feTekTopa Mo MOBbPXHOCTTa B MOCOKAaTa, B KOATO UCKaTe fa CKaHuparTe.

4. CuHsTa NMHMA ce NOoKasBa Ha ekpaHa Mo BpeMe Ha TbpceHe 3a AbpBeHu/MeTanHn o6ekTun. Ako 6bae oTKpUTa U3gaTuHa,
eKpaHbT LLe MoKaXe MKOHaTa Ha AbpBeHa/MeTanHa nsaatuHa M, CTOMHOCTTa Ha Pa3CTOSHMETO A0 LIeNTa U MHAMKaUusTa
3a cunaTa Ha curHana. YCTponCTBOTO Lie M3dage 3ByKoB curHari. Kosnkoto no-6amso e ycTponcTBoTo 40 06eKTa, TONKOBa
nocusneH we 6bae CUrHanbT.

N

CkaHupaHe 3a NPOMEH/IUBO HanpeXxeHune
Toaun pexunm ce 13Mon3Ba CaMo 3a OTKPMBAHe Ha MPOBOAHULM MO, HaMpexXeHue.

KannbpupaHe

1. HatucHete 6yToHa SURVEY (8), 3a fa Bnesete B MeHoTO. HaTucHeTe ABykpaTHo 6yToHa HagsacHo/+ (9) 3a nsbop
Ha peXunmMa Ha OTKpMBaHe Ha NMPOMEHJIMBO HaNpeXeHue.

2. TlocTaBeTe yCTPOMUCTBOTO NOAPABHEHO KbM LiefieBaTa NOBbPXHOCT.
3. HatucHete 6yToHa MEAS (7), 3a oa cTtapTupate kannbpupaHeto. KanmbpurpaHeTo Lie ce 3BbpLUM aBTOMaTU4HO. Korato
6snaTa YacCT Ha Aucnies ctaHe TbMHa, KaNMbpUpPaHeTo e 3aBbpLLEHO.

4. OTCTpaHeTe YCTPOUCTBOTO OT NMOBBPXHOCTTA M HaTUCHeTe ByToHa 3axpaHBaHe/Hasag (4), 3a [a usneseTte oT pexuma
Ha KanubpupaHe.

Ynotpeba

1. W3BbpLueTe kKannbpurpaHeTo 1 NOCTaBeTe ypena XOPU3oHTaIHO BbPXY NMOBbPXHOCTTA, KOSTO UCKaTe ga ckaHupaTe.

2. MecTeTe 6aBHO feTeKkTopa No NOBbPXHOCTTA B MOCOKAaTa, B KOSTO MCKaTe fa CKaHupaTe.

3. KoraTto YCTpOVICTBOTO OTKpUe NpoBOAHUK MO HanpeXeHne, Ha eKpaHa e ce NokaxXe MKoHaTa Ha NpoBOAHUK MO
HanpexeHune &, CTOMHOCTTa Ha Pa3CTOSIHMETO A0 LiefITa M MHOMKaLMSTa 3a cunaTa Ha curHana. YCTpolMcTBOTO Lie usfane
3BYKOB CUTIHas. KonkoTto no-6nmso e YCTDOVICTBOTO ao O6eKTa, TOJZIKOBa NO-CUJ1EH LWWe 6'b,D,e curHansT. MoxeTte Oa HaManunTte
MHOIoKpaTHO YyBCTBUTE/THOCTTa Ha YCTpOVICTBOTO, 3a fa Jiokanns3npaTte HaMmunpalna ce noa HanpexeHme npoBogHUK
C No-rosisMa TO4YHOCT.

Cneuundukauumn
JlasepHo n3MepeHo pascTosiHMe knac 2,630-670 nm, <1 mW
MepHu egnHmnLm m/ft/in/ft +in

JlazepHO n3MepeHo pascTosHme 0,2-40m

ToYHOCT Ha U3MepBaHETO +1,5 mm

lMuTaroposa Teopema

MNamepBaHe Ha nnowy,

M3mepBaHe Ha 06em

MsmepBaHe Ha nnowTa Ha TPUBIbAHUK
M3mepBaHe Ha CTpaHa Ha TpaneLoung,
M3smepBaHe Ha Xopu3oHTanHa NMHUs
M3mepBaHe Ha BepTuKanHa nMHuS

+ + + o+ + o+ 4+ o+

O6paTHO 6poeHe
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brbvnHa CKaHupaHe Ha Ll,I/Id)pOBVIFl HUuBennp



NPOBOAHMK Nof HanpexeHne: 50 mm
MakcumanHa gbnbo4nHa Ha 3acryaHe depomarHnTHK metanu: 120 mm / uBeTHn metanu: 100 mm
ObpBEHU n3gatmHu: 38 mm

2,4"- uBeteH HD-ekpaH pasgenutenHa cnocobHocT 240x320

=) nukcena

3BYyKOBO NnpeaynpexaeHne +

ABTOMaTUYHO N3KJOYBaHE 3 MUH.

XpPOHOMOrMYHU 3anncu 50 rpynu

[nana3oH Ha paboTHaTa TemnepaTtypa 0... +40 °C (paboTHa), -10... +60 °C (Ha cbxpaHeHue)
3axpaHBaHe npesapexgaemMa nutunesa 6atepusa (500 mA-h)
Pasmepu 63x25x139 mm

Terno 1469

np0VI3BO,EI,I/ITeJ'IF|T CW 3anasBa NnpaBoTOo Aa Nnpasn NPOMEHU Ha ramMaTa NpoaykKTn n CI'IeLI,VId)VIKaLI,MMTe 1M 6es npenBapuUTesiHO
yBeaomneHume.

pwvxu u nogapbXKKa

He nunaiTe ceH3opHaTa 30Ha Ha YCTPOMCTBOTO MO BpeMe Ha M3MepBaHe, 3a fa nsberHeTe rpeLuku, Tbii KaTo YOBELLKOTO TS0
1MMa NpoBOANMM CBOMCTBA. He pasynTaliTe eAMHCTBEHO Ha eTeKTopa Aa OTKpUBa 06eKTH 3a[, CKaHMPaHUTE MOBbPXHOCTM.

He npuemaliTe, Ye B cCTeHaTa HAMa NPOBOOHMLIM, MO KOUTO TeYe eNleKTpUYeCcTBO. BuHaru 6baeTe BHUMATENHM, KoraTo 3abusaTe
NMUPOHMU, pexxeTe Un NpobusaTte CTEHU, NOLOBE M TaBaHU, B KOUTO MOXe fia MMa kabenuv noa HanpexeHue. Kanvbpupaite
PELOBHO YCTPOMCTBOTO, KaTo CriefBaTe PyTUHEH rpaduk.

ToBa e nasepeH npoaykT knac Il. Mons, Hukora HE rnegainTe AMPEKTHO B bYa C HE3ALWMTEHM 04M UM MPe3 ONTUYHO YCTPOMCTBO
N He ro Haco4BanTe KbM Opyrun xopa. He oTcTpaHsBaliTe HUKaKBM €TUKETU 3a 6e3onacHoCT. He HacoyBaliTe yCTPOUCTBOTO
AVpeKkTHo kbM CnbHUeTo. He ce onuTBaliTe fa pasrnobssaTe yCTPOWCTBOTO CaMu MO HMKaKBa MPUYMHA. 3a PEMOHTU

M MOYNCTBaHE, Mons, 06pbLUanTe Ce KbM MECTHUSA CreLmnan3paH CepBM3eH LeHTbp. [pegnasealiTe yCTPONCTBOTO OT
BHE3arHW yoapu 1 npekoMepHa MexaHuyHa cuna. He nsnonssarite npoaykTa BbB B3pMBOOMNacHa cpefa unv 6nnso 4o 3ananmmm
MaTepuanu. CbxpaHsiBaiiTe YCTPOMNCTBOTO Ha CyXO U1 XJ1aaHO MACTO. Manonagarite caMo NpUHaONexXHOCTU U pe3ePBHM YacTu

3a YCTPOWCTBOTO, KOUTO OTFOBApAT Ha TEXHUYECKUTe cneundrkaumn. Hukora He npaBeTe onuT Aa M3nosi3BaTe NOBPeLeHO
YCTPOMCTBO WM YCTPONCTBO C NOBPEeAEHM enekTpuieckin YacTu! AKO HIKOSl YacT OT YCTPOMCTBOTO UNn GaTepuaTa 6bvoat
norb/iHaTK, He3abaBHO NOTbpPCETE MEAMLMHCKA MOMOLL,.

MHCcTpyKumm 3a 6e3onacHoCT Ha 6aTepuute

BuHaru kynyBaliTe 6aTepum ¢ NpaBuiiHUS pasMep U XxapakTePUCTUKN, KOUTO ca Haln-noaxoasalum 3a npeasuaeHaTa ynotpeba.
BuHaru cmeHsiiTe BCUYKM 6aTepumn eqHOBPEMEHHO, KaTO BHMMaBaTe fa He CMEecUTe CTapyu U HOBU UK 6aTepun OT pasiimyeH

Tun. MoyncTeTe KOHTaKTUTE Ha BaTepumTe, KaKTO U TE3M Ha YCTPOMCTBOTO, Mpean Aa nocTtasuTe 6atepumuTe. YBepeTe ce, Ye
6aTepumnTe ca NOCTaBEHM NPAaBUIHO MO OTHOLLEHWE Ha NONSAPHOCTTA (+ U —). VI3BapeTe 6aTepunte oT 060pyOBaHETO, ako TO HIMaA
[a 6bae M3non3BaHo NPOABbIKUTENEH Nepuos oT Bpeme. M3BapeTe nanonasaHuTe 6atepumn HezabaBHo. H1kora He cBbp3BainTe
BaTepun HakbCo, TbiM KAaTO TOBa MOXe [,a [OBeAe 40 BUCOKM TeMnepaTypu, Ted unv ekcrnniosus. Hukora He 3arpsasaiTte

HaTepun, oNUTBaNKM ce fa rv U3non3eaTte OONb/HUTENHO BpeMe. He pasrnobssanite 6atepumnTe. He 3abpaBanTe ga usknoumnte
yCTponcTBaTa crief, ynotpeba. [pbxTe baTepumTe ganey oT 4oCTbMa Ha eua, 3a Aa usberHete puck oT NorbliaHe, 3agyLllaBaHe
nnu oTpassiHe. M3xBbpnanTe nsnonseaHuTe 6atepum CbriacHo NpaBuiaTa B obpxasaTta Bu.

FapaHuuna Ha Ermenrich

MpoaykTute Ermenrich, c nskno4veHne Ha akcecoapuTe, MaT 5-roguilHa rapaHums cpelly gedekTu B MaTepuanumte

1 nspaboTkaTa. 3a BCUYKM NPUHAANEXHOCTU Ha Ermenrich ce npepocTass rapaHums 3a nunca Ha gedekTv Ha MaTepuanuTe

n nspaboTkaTa 3a nepurop, oT 2 roAnHM OT AaTaTa Ha NoKyrnkaTa Ha apebHo. NapaHumaTa Bu paBa npaBo Ha 6e3nnaTeH peMOHT
WKW 3aMsiHa Ha NpoaykTa Ha Ermenrich BbB Bcsika AbpikaBa, B KOATO UMa odpuc Ha Levenhuk, ako ca U3nbIHEHW BCUYKW YCITOBUS
3a rapaHumaTa. 3a JonbiHUTENHa MHOPMaLMs noceTeTe Hawmg yebcanT: ermenrich.com

AKO Bb3HMKHAT NpobremMu ¢ rapaHLmaTa U ako ce Hy>XaaeTe OT MOMOLL, 3a M3NoN3BaHEeTo Ha Baluma npoayKkT, cBbpxkeTe

ce C MeCTHMa npencTasuTen Ha Levenhuk.



Stavebni detektor Ermenrich Ping SM90

Pred pouzitim tohoto vyrobku si peclivé prectéte bezpecnostni pokyny a navod k pouziti. Uchovavejte mimo dosah déti.
PFistroj pouzivejte pouze v souladu s pokyny uvedenymi v ndvodu k pouziti.

Obsah sady: stavebni detektor, USB kabel Type-C, prepravni taska, navod k pouziti a zaruka.

Nabijeni zarizeni

Tento pristroj pouziva dobijeci lithium-polymerovou baterii. K zafizeni pomoci USB konektoru pfipojte napdjeci kabel
(soucast baleni) a DC adaptér (neni soucasti dodavky) a zapojte do sité pro nabijeni pristroje.

Zaciname

Stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) a jeho podrzenim po dobu 3 s pfistroj zapnete/vypnete.

Tento multifunkéni pFistroj Ize pouzit jako laserovy méfic, stavebni detektor nebo digitalni vodovahu.

Ve vychozim nastaveni je nastavena funkce laserového mérice. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) prepnete na funkci stavebniho

detektoru nebo stisknutim tlacitka DIST (2) prepnete na funkci laserového mérice a funkci digitalni vodovahy. Stisknutim tladitka
Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) prejdete v nabidce na funkci digitalni vodovahy.

Nastaveni

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) nabidku opustite. MlzZete vybrat zdznam historie, jednotky méreni, akustické upozornéni,
nastaveni citlivosti a kalibraci detekce kov.

2. Pomocitlacitek Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) mlzete prochéazet nabidkou. Stisknutim tlacitka MEAS (7) potvrd'te
vybér. Stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) se vratite.

3. Namitte laserovy paprsek na cil a proved’te méreni. Stisknéte a podrzte tlacitko Doprava/+ (9) pfidejte dalsi méreni.
Proved'te dalSi méreni. Chcete-li méreni odecist, stisknéte a podrzte tlac¢itko Vlevo/- (3).

4. Vychozim referenénim bodem je spodni ¢ast pfistroje. Stisknutim tlacitka DIST (2) zménite méfici bod ze spodni na horni
Cast pristroje.

5. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zaznamenate aktudlni méreni. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) nabidku opustite. Vyberte
Memory zobrazite zaznamenané hodnoty. Chcete-li zdznam vymazat, stisknéte soucasné tladitko Vlevo/- (3)
a Doprava/+ (9). Pristroj mUze ulozit az 50 zaznamu historie a pfi pofizovani novych zaznami automaticky prepisuje
staré zaznamy.

Funkce laserového mérice

Ve vychozim nastaveni je nastavena funkce laserového mérice. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte jednu
z nasledujicich moznosti: Kontinualni méreni; Jednordzové méreni vzdalenosti; Méreni plochy; Méreni objemu; Vypocty se

2 dodateé¢nymi mérenimi (Pythagorova véta); Vypocty se 3 dodate¢nymi mérenimi (Pythagorova véta), metoda 1; Vypodcty se

3 dodate¢nymi mérenimi (Pythagorova véta), metoda 2; Méreni plochy trojuhelniku; Méreni lichobézniku; Méfeni vodorovné
Cary; Méreni svislé ¢ary; Odpocitavani; Digitalni vodovaha.

Kontinualni méreni

Namirte laserovy paprsek na cil. PFistroj bude provadét méreni jedno po druhém. Na obrazovce se zobrazi
hodnoty MAX, MIN a posledni namérené hodnoty. Stisknutim tladitka Napajeni/Zpét (4) rezim ukoncete.

Jednotlivé méreni vzdalenosti
Namirte laserovy paprsek na cil a stisknéte tlac¢itko MEAS (7). Hodnota se zobrazi na displeji.

Méreni plochy

Namirte laserovy paprsek na cil a stisknéte tlaCitko MEAS (7) pro méreni 2 stran cile. Plocha se vypodita
automaticky.

Méreni objemu

Namirte laserovy paprsek na cil a stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku, Sitku a vysku trojrozmérného
cile. Objem se vypoditd automaticky.




Vypocty s dalSimi 2 mérenimi (Pythagorova véta)

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku vodorovné &ary a délku prepony.
Délka svislé ¢ary se vypocitd automaticky.

Vypocdty se 3 dalSimi méfenimi (Pythagorova véta), metoda 1

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku vodorovné ¢ary a délky dvou prepon.
Na obrazovce se zobrazi Usec¢ka mezi obéma preponami a automaticky se vypocita jeji délka.

Vypocty se 3 dalSimi méfenimi (Pythagorova véta), metoda 2

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délku vodorovné ¢ary a délky dvou prepon.
Na obrazovce se zobrazi Usec¢ka mezi obéma preponami a automaticky se vypocita jeji délka.

Méreni plochy trojihelniku

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délky tfi Car. Plocha se vypoditd
automaticky.

Méfeni strany lichobézniku

Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délky dvou svislych ¢ar a jedné vodorovné
Cary. Délka Ctvrté ¢ary se vypodcitd automaticky.

Méfeni vodorovné ¢ary

Namifte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlagitka MEAS (7) zméfte délku prepony. Uhel, délka vodorovné ¢ary
a délka svislé ¢ary budou vypoditany automaticky.

Méfeni svislé ¢ary
Namirte laserovy paprsek na cil. Stisknutim tlacitka MEAS (7) zmérte délky dvou ¢&ar. Pfistroj vypodita Uhel mezi
témito ¢arami a délku svislé ¢ary mezi jejich konci.

Odpocitavani
Pomoci tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) nastavte dobu odpoditavani. Stisknutim tladitka MEAS (7) zmérte
délku. Po uplynuti doby odpoditdvani se na displeji zobrazi namérena hodnota délky.

Funkce digitalni vodovahy

Stisknutim tlacitka DIST (2). Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) prejdéte do rezimu digitalni
vodovahy. Na obrazovce se zobrazi hodnota uhlu sklonu.



Funkce stavebniho detektoru

I Kalibraci je tfeba provést pokazdé, kdyz dojde k vybéru nového rezimu.
.

I Béhem méreni se nedotykejte snimaci oblasti pristroje, abyste predesli chybam, protoze lidské télo méa vodivé vlastnosti.
|

Informace na displeji

Ikony displeje Vysledek detekce Ikony displeje Rezim
1 . . Detekce skrytych predmétl pod
M Nezelezné kovy 1 . povrchem
2 U Zelezné kovy 2 g Detekce kovil
3 N\ . v.s Detekce vodic¢l pod napétim,
& Vodi¢ pod napétim 3 ( kterymi protéka stfidavy proud
4 a8 Drevéné/kovové koliky

Rezim detekce kovu
Rezim detekce kovi se pouziva pro detekci skrytych pfedméti ze Zeleznych a nezeleznych kova. Stisknutim tlacitka SURVEY (8)
prepnéte do funkce stavebniho detektoru. Ve vychozim nastaveni je nastaven rezim detekce kovu.

Kalibrace

1. Stisknutim tlacditka SURVEY (8) otevrete nabidku. Vyberte Metal detection calibration (Kalibraci reZimu detekce kova).
2. Umistéte pristroj naplocho k cilovému povrchu. Ujistéte se, Ze v okoli nejsou zadné kovové predméty.

3. Stisknutim tlac¢itka MEAS (7) spustte kalibraci. Kalibrace se provede automaticky. Jakmile bila ¢4st displeje ztmavne, je
kalibrace dokon&ena.

Sejmutim pfistroje z povrchu a stisknutim tlaCitka Napajeni/Zpét (4) ukonCete rezim kalibrace.

Pouziti

Dokoncete kalibraci a umistéte zafizeni naplocho k povrchu, ktery chcete skenovat. KdyZ se na obrazovce objevi Cervena

¢ara, pristroj je pripraven ke skenovani.

Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat.

Kdyz pfistroj detekuje kovovy pfedmét, na displeji se zobrazi ikona (neZelezny kov) nebo U (Zelezny kov), hodnota

vzdalenosti k cili a indikace sily signdlu. Pfistroj bude vydavat zvukovy signdl. Cim bliZe je pfistroj k predmétu, tim bude signal

silnéjsi.

4. Kdyz je signal nejsilngjsi, rozsviti se stfedova znacka (18). Podle intenzity signalu pohybujte pfistrojem tak, abyste predmét
lokalizovali.

»

—
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Pokud jsou vysledky skenovani nepravidelné, mGze to byt zplisobeno vihkosti prostfedi, vihkosti v dutiné stény nebo
= sadrokartonu nebo nedavno nanesenou barvou Ci tapetou, ktera jesté zcela nezaschla.

Rezim detekce podpovrchovych konstrukci
Zarizeni dokaze skenovat povrch a hledat dfevéné a/nebo kovové predméty.

Kalibrace

Automaticka kalibrace

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Stisknutim tlacitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte rezim
stavebniho detektoru.

2. Umistéte pfristroj naplocho k cilovému povrchu.

3. Kalibrace se provede automaticky. Jakmile bild ¢ast displeje ztmavne a zmizi Zluta &ara, je kalibrace dokoncéena.

4. Sejmutim pfistroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukoncete rezim kalibrace.

Pokud pristroj po automatické kalibraci nevyhledava drevéné/kovové predméty, je tfeba pristroj zkalibrovat ru¢né.

Manudlni kalibrace
1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Stisknutim tlagitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte rezim
stavebniho detektoru.

2. Stisknutim tlacitka MEAS (7) spustte kalibraci.

3. Umistéte pristroj naplocho k cilovému povrchu.

4. Kdyz displej ztmavne, stisknéte tlacitko MEAS (7), aby se pristroj zkalibroval.

5. Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat. Kdyz je signal nejsilnéjsi, rozsviti se stfredova
znacka (18). Jakmile bila East displeje ztmavne a zmizi zluta ¢ara, je kalibrace dokondena.

6. Sejmutim pfistroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukondete rezim kalibrace.

Pouziti

1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Stisknutim tlagitka Vlevo/- (3) nebo Doprava/+ (9) vyberte rezim
stavebniho detektoru.

2. Dokoncete kalibraci a umistéte zarizeni naplocho k povrchu, ktery chcete skenovat.

3. Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat.

4. Modra Céra se na obrazovce zobrazuje v prlbéhu vyhledavani dfevénych/kovovych predmétl. Pokud je detekovan pod
povrchem skryty pfedmét, na displeji se zobrazi ikona skrytého dfevéného/kovového pfedmétu 8B hodnota vzdalenosti k cili
a indikace sily signalu. PFistroj bude vyddavat zvukovy signdl. Cim bliZe je pfistroj k predmétu, tim bude signal silng;jsi.



Rezim skenovani stridavého napétie
Tento rezim se pouziva pouze pro detekci vodic¢l pod napétim.

Kalibrace
1. Stisknutim tlacitka SURVEY (8) otevrete nabidku. Dvojim stisknutim tlacitka Doprava/+ (9) vyberte rezim detekce stfidavého
proudu.

2. Umistéte pristroj naplocho k cilovému povrchu.

3. Stisknutim tlacitka MEAS (7) spustte kalibraci. Kalibrace se provede automaticky. Jakmile bila ¢4st displeje ztmavne, je
kalibrace dokon&ena.

4. Sejmutim pristroje z povrchu a stisknutim tlacitka Napajeni/Zpét (4) ukondete rezim kalibrace.

Pouziti

1. Dokoncete kalibraci a umistéte zarizeni naplocho k povrchu, ktery chcete skenovat.

2. Pomalu pohybujte detektorem po povrchu ve sméru, kterym chcete skenovat.

3. Kdyz pristroj detekuje vodi¢ pod napétim, na obrazovce se zobrazi ikona vodi¢e pod napétim &, hodnota vzdélenosti k cili
a indikace sily signalu. Pristroj bude vyddavat zvukovy signal. Cim bliZe je pfistroj k predmétu, tim bude signal silngjsi. Citlivost
pristroje mlzete opakované snizit. Tim dojde k zUzZeni oblasti vyhledavani a ke zvysSeni presnosti lokalizace vodi¢l pod
napétim.

Technické udaje

Trida laseru trida Il, 630-670 nm, < 1T mW
Jednotky méreni m/ft/in/ft +in
Rozsah méreni 0,2-40m
Pfesnost méreni +1,5 mm
Pythagorova véta +

Méreni plochy +

Méreni objemu +

Méreni plochy trojuhelniku +

Méreni strany lichobézniku +

Méreni vodorovné &ary +

Meéreni svislé Cary +
Odpocitavani +

Uhel skenovani digitalni vodovahy +90°

vodi¢ pod napétim: 50 mm
Max. hloubka detekce zelezné kovy: 120 mm / nezelezné kovy: 100 mm
drevéné/kovové koliky: 38 mm

Obrazovka 2,4" barevna HD-obrazovka, 240x320 px
Akustické upozornéni +

Automatické vypnuti 3 min

Zaznamy historie 50 skupin

Rozsah provozni teploty 0... +40 °C (provozni),-10... +60 °C (skladovaci)
Napajeni dobijeci lithiova baterie (500 mA-h)

Rozméry 63x25x139 mm

Hmotnost 146 g

Vyrobce si vyhrazuje pravo bez predchoziho upozornéni ménit sortiment a specifikace vyrobka.

Péce a udrzba

Béhem méreni se nedotykejte snimaci oblasti pristroje, abyste predesli chybam, protoze lidské t€lo ma vodivé vlastnosti. Pri
vyhledavéani predmétd za skenovanymi povrchy nespoléhejte vyhradné na detektor. Nikdy nepfedpokladejte, Ze se ve sténé
nenachazi vedeni pod napétim. Pfi zatloukani hiebikd, fezani nebo vrtani do stén, podlah a stropd, které mohou obsahovat kabelaz
pod napétim, bud'te vzdy opatrni. Pristroj pravidelné kalibrujte dle rutinniho planu.

Jedna se o laserovy vyrobek tfidy II. V Zzddném pripadé se NEDIVEJTE do paprsku nebo pres optické zarizeni nechrdnényma ocima
a nikdy jej nesmérujte na jiné osoby. Neodstranujte zadné bezpecénostni stitky. Nemirte zarizenim pfimo na Slunce. Z Zddného
dlvodu se nepokousejte pristroj rozebirat. S opravami veskerého druhu se obracejte na své mistni specializované servisni stredisko.
Pristroj chrante pred prudkymi narazy a nadmérnym mechanickym namahanim. Vyrobek nepouzivejte ve vybusném prostredi nebo
v blizkosti hoflavych materidl(. Pristroj ukladejte na suchém, chladném misté. Pro toto zafizeni pouzivejte pouze pfislusenstvi

a nahradni dily, které splruji technické specifikace. Nikdy se nepokousejte provozovat poskozené zafizeni nebo zarizeni

s poskozenymi elektrickymi dily! Pokud dojde k poziti ¢asti zafizeni nebo baterie, okamzité vyhledejte lIékarskou pomoc.



Bezpecnostni pokyny tykajici se baterii

Vzdy nakupujte baterie spravné velikosti a typu, které jsou nejvhodnéjsi pro zamysleny ucel. Pfi vyméné vzdy nahrazujte celou
sadu baterii a dbejte na to, abyste nemichali staré a nové baterie, pfipadné baterie riznych typU. Pfed instalaci baterii vyCistéte
kontakty na baterii i na pfistroji. Ujistéte se, zda jsou baterie instalovany ve sprdvné polarité (+ resp.-). V pfipadé, Ze zarizeni
nebudete delSi dobu pouzivat, vyjméte z néj baterie. PouzZité baterie véas vyménujte. Baterie nikdy nezkratujte, mohlo by to
vést ke zvysSeni teploty, Uniku obsahu baterie nebo k explozi. Baterie se nikdy nepokousejte ozivit zahfivanim. NepokousSejte

se rozebirat baterie. Po pouziti nezapomerite pristroj vypnout. Baterie uchovavejte mimo dosah déti, abyste predesili riziku
spolknuti, vdechnuti nebo otravy. S pouzitymi bateriemi nakladejte v souladu

s vasimi vnitrostatnimi predpisy.

Zaruka Ermenrich

Na vyrobky znacky Ermenrich, s vyjimkou pfisluSenstvi, je poskytovana 5leta zaruka na vady materidlu a zpracovani. Na veskeré
prislusenstvi znacky Ermenrich se poskytuje zaruka, Ze po dobu 2 let od data zakoupeni v maloobchodni prodejné bude bez vad
materidlu a provedeni. Tato zaruka vam v pripadé spInéni vSech zaru¢nich podminek dava narok na bezplatnou opravu nebo
vymeénu vyrobku znacky Ermenrich v libovolné zemi, v niz se nachdazi pobocka spole¢nosti Levenhuk.

Dalsi informace — navstivte naSe webové stranky: ermenrich.com

V pripadé problému s uplatnénim zaruky, nebo pokud budete potfebovat pomoc pfi pouzivani svého vyrobku, obratte se na
mistni pobocku spoleénosti Levenhuk.



I3 Ermenrich Ping SM90 Bolzendetektor

Lesen Sie bitte die Sicherheitsanleitungen und die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor Sie dieses Gerat verwenden.
Halten Sie es von Kindern fern. Verwenden Sie das Gerat nur wie in der Bedienungsanleitung beschrieben.

Das Set enthalt: Bolzendetektor, USB-Kabel Typ C, Tragetasche, Bedienungsanleitung und Garantie.

Laden des Gerats

Dieses Gerat wird mit einem Lithium-Polymer-Akku betrieben. Verbinden Sie das Netzkabel mit dem Gerat (mitgeliefert)
und dem Gleichstromadapter (nicht im Lieferumfang enthalten) tiber einen USB-Stecker und schlieBen Sie es an das
Wechselstromnetz an, um das Gerat aufzuladen.

Erste Schritte

Zum Ein- und Ausschalten halten Sie die Ein-/Aus-/Zurlicktaste (4) 3 Sekunden lang gedriickt.

Dieses Multifunktionsgerat kann als Laser-Messgerat, Bolzendetektor oder digitale Wasserwaage verwendet werden.
Die Lasermessfunktion ist standardmaBig eingestellt. Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um auf die Funktion
Bolzendetektor umzuschalten, oder driicken Sie die DIST-Taste (2), um auf die Funktion Laser-Messgerat und digitale
Wasserwaage umzuschalten. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um im MenU zur
Funktion digitale Wasserwaage zu blattern.

Einstellungen

1. Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menu zu 6ffnen. Sie konnen die Verlaufsaufzeichnung, die MaBeinheiten,
den akustischen Alarm, die Empfindlichkeitseinstellung und die Kalibrierung der Metallerkennung auswahlen.

2. Drlcken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um im Men zu blattern. Driicken Sie
die SURVEY-Taste (8), um die Auswahl zu bestatigen. Driicken Sie die Ein-/Aus-/Zurlicktaste (4), um zurlickzukehren.

3. Richten Sie den Laserstrahl auf das Ziel und fiihren Sie die Messung durch. Driicken und halten Sie die Rechts-/
Plustaste (9), um die nachste Messung hinzuzufligen. Fihren Sie die nachste Messung durch. Um die Messung zu
subtrahieren, driicken und halten Sie die Links-/Minustaste (3).

4. Der Standardreferenzpunkt ist die untere Kante des Gerats. Driicken und halten Sie die DIST-Taste (2), um den
Messpunkt von der Unterkante auf die Oberkante des Gerats zu wechseln.

5. Dricken Sie die MEAS-Taste (7), um die aktuelle Messung aufzuzeichnen. Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das
Men zu 6ffnen. Wahlen Sie Memory, um die aufgezeichneten Werte anzuzeigen. Um die Aufzeichnung zu lI6schen,
driicken Sie gleichzeitig die Links-/Minustaste (3) und die Rechts-/Plustaste (9). Das Gerat kann bis zu 50 Messungen
im Verlaufsspeicher speichern und Uberschreibt alte Aufzeichnungen automatisch, wenn neue Aufzeichnungen
gemacht werden.

Funktion Laser-Messgerat

Die Lasermessfunktion ist standardmaBig eingestellt. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9),

um eine der folgenden Optionen auszuwahlen: Kontinuierliche Messung; Einzeldistanz Messung; Flachenmessung;
Volumenmessung; Berechnungen mit 2 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras); Berechnungen mit 3 zusatzlichen
Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 1; Berechnungen mit 3 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 2;
Dreiecksflachenmessungen. Trapezmessung; Horizontale Linienmessung; Vertikale Linienmessung; Countdown; Digitale
Wasserwaage.

Kontinuierliche Messung

A Richten Sie den Laserstrahl auf das Ziel. Das Gerat nimmt eine Messung nach der anderen vor. MAX, MIN
und die zuletzt gemessenen Werte werden auf dem Bildschirm angezeigt. Driicken Sie die Ein-/Aus-/
Zurlcktaste (4), um den modus zu verlassen.

[maxq 1.930m
[min] 0.194m

Einzeldistanz Messung
Richten Sie den Laser auf das Ziel und driicken Sie die MEAS-Taste (7). Der Wert wird auf dem Display
angezeigt.

Flache messen
Richten Sie den Laserstrahl auf das Ziel und drlicken Sie die MEAS-Taste (7), um 2 Seiten des Ziels zu
messen. Die Flache wird automatisch berechnet.




Volumen messen
Richten Sie den Laser auf das Ziel und driicken Sie die MEAS-Taste (7) um die Lange, Breite und Hohe des
dreidimensionalen Ziels zu messen. Das Volumen wird automatisch berechnet.

Berechnungen mit 2 zusatzlichen MaBen (Satz des Pythagoras)

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die horizontale Linienlange und die
Hypotenusenlange zu messen. Die Lange der vertikalen Linie wird automatisch berechnet.

Berechnungen mit 3 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 1

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die horizontale Linienlange und die
Langen von zwei Hypotenusen zu messen. Die Linie zwischen den beiden Hypotenusen wird auf dem Display
angezeigt, und ihre Lange wird automatisch berechnet.

Berechnungen mit 3 zusatzlichen Messungen (Satz des Pythagoras), Methode 2

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die horizontale Linienlange und die
Langen von zwei Hypotenusen zu messen. Die Linie zwischen den beiden Hypotenusen wird auf dem Display
angezeigt, und ihre Lange wird automatisch berechnet.

Dreiecksflachenmessung

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Langen der drei Linien zu messen.
Die Flache wird automatisch berechnet.

Messung der Trapezseiten

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie auf die MEAS-Taste (7), um die Langen von zwei vertikalen und
einer horizontalen Linie zu messen. Die Lange der vierten Linie wird automatisch berechnet.

Horizontale Linienmessung

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (Men) (7), um die Hypotenusenlange zu
messen. Der Winkel, die Léange der horizontalen Linie und die Lange der vertikalen Linie werden automatisch
berechnet.

Vertikale Linienmessung

Richten Sie den Laser auf das Ziel. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Langen der zwei Linien zu messen.
Das Gerat berechnet den Winkel zwischen diesen Linien und die Lange der vertikalen Linie zwischen ihren
Enden.

Countdown

Benlitzen Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um die Countdown-Zeit einzustellen.
Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Lange zu messen. Nach Ablauf der Countdown-Zeit wird eine
gemessene Lange am Display angezeigt.

Funktion digitale Wasserwaage

Driicken Sie die DIST-Taste (2). Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/Plustaste (9), um zur
Funktion digitale Wasserwaage zu blattern. Der Neigungswinkel wird auf dem Display angezeigt.



Funktion Bolzendetektor

I Die Kalibrierung muss jedes Mal durchgefiihrt werden, wenn ein neuer Modus ausgewahlt wird.

|
I Berlhren Sie wahrend der Messung nicht den Erfassungsbereich des Gerats, um Fehler zu vermeiden, da der menschliche
= Korper leitende Eigenschaften hat.

Anzeigeinformationen

Anzeigesymbole Erkennungsergebnis Anzeigesymbole Modus
1 M Nicht eisenhaltige Metalle 1 . Bolzenerkennung
2 U Eisenhaltige Metalle 2 g Metallerkennung
3 G) Stromfihrender Draht 3 ( AC-Leitungserkennung
4 ‘ Holz-/Metallbolzen

Metallerkennungsmodus

Der Metallerkennungsmodus wird fuir die Erkennung von versteckten Objekten aus Eisen- und Nichteisenmetallen verwendet.
Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um zum Bolzendetektormodus zu wechseln. Der Metallerkennungsmodus ist standardmaBig
eingestellt.

Kalibrierung

1. Drucken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menu zu 6ffnen. Wahlen Sie Metal detection calibration (Kalibrierung im
Metallerkennungsmodus).

2. Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache. Vergewissern Sie sich, dass sich keine Metallgegenstande in
der Nahe befinden.

3. Driicken Sie die MEAS-Taste (7), um die Kalibrierung zu starten. Die Kalibrierung wird automatisch durchgefiihrt. Wenn der
weif3e Bereich des Displays dunkel wird, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

4. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuriicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu
verlassen.

Verwendung

1. SchlieBen Sie die Kalibrierung ab und legen Sie das Gerat flach auf die Oberflache, die Sie scannen mochten. Wenn eine rote
Linie auf dem Bildschirm erscheint, ist das Gerat bereit zum Scannen.

2. Bewegen Sie den Detektor langsam uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen mochten.

3. Wenn das Gerat ein Metallobjekt erkennt, erscheint auf dem Bildschirm das Symbol }S{ (Nichteisenmetall) oder iU (Eisenmetall),
der Wert der Entfernung zum Ziel und die Signalstarkeanzeige. Das Gerat gibt einen Signalton aus. Je naher das Gerat am Objekt
ist, desto starker ist das Signal.

4. Wenn das Signal am starksten ist, leuchtet die mittlere Markierung (18) auf. Bewegen Sie das Gerat, um das Objekt entsprechend
der Signalstarke zu lokalisieren.

Wenn Sie unregelmaBige Scan-Ergebnisse erhalten, kann dies auf Feuchtigkeit, Nasse im Hohlraum der Wand oder der
m rockenbauwand oder auf kiirzlich aufgetragene, noch nicht vollstandig getrocknete Farbe oder Tapete zuriickzufiihren sein.

Holz-/Metallbolzen-Modus

Das Gerat kann die Oberflache auf Holz- und/oder Metallbolzen absuchen.

Kalibrierung

Automatische Kalibrierung

1. Drlicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das MenU zu 6ffnen. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/
Plustaste (9), um den Bolzendetektormodus auszuwahlen.

2. Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache.

3. Die Kalibrierung wird automatisch durchgefiihrt. Wenn der weif3e Teil des Displays dunkel wird und die gelbe Linie
verschwindet, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

4. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zuriicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu
verlassen.

Wenn das Gerat nach der automatischen Kalibrierung nicht nach Metallobjekten sucht, missen Sie das Gerat manuell

kalibrieren.

Manuelle Kalibrierung

1. Drlicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das MenU zu 6ffnen. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/

Plustaste (9), um den Bolzendetektormodus auszuwahlen.

Dricken Sie die MEAS-Taste (7), um die Kalibrierung zu starten.

Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache.

Wenn das Display dunkel wird, driicken Sie die MEAS-Taste (7), um das Gerat zur Kalibrierung zu zwingen.

Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen mochten. Wenn das Signal am

starksten ist, leuchtet die mittlere Markierung (18) auf. Wenn der weiBBe Bereich des Displays dunkel wird, ist die Kalibrierung

abgeschlossen.

6. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zurlicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu
verlassen.
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Verwendung

1.

2.
3.
4

Dricken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Menu zu 6ffnen. Driicken Sie die Links-/Minustaste (3) oder die Rechts-/
Plustaste (9), um den Bolzendetektormodus auszuwahlen.

Schlie3en Sie die Kalibrierung ab und legen Sie das Gerat flach auf die Oberflache, die Sie scannen mochten.

Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen mochten.

Die blaue Linie wird wahrend der Suche nach Holz-/Metallobjekten auf dem Display angezeigt. Wenn ein Bolzen erkannt
wird, erscheinen auf dem Bildschirm das Holz-/Metallbolzensymbol # , der Wert der Abstand zum Objekt und die
Signalstarkeanzeige. Das Gerat gibt einen Signalton aus. Je naher das Gerat am Objekt ist, desto starker ist das Signal.

AC-Erkennungsmodus
Dieser Modus wird nur zur Erkennung von stromfiihrenden Leitungen verwendet.

Kalibrierung

1.

Driicken Sie die SURVEY-Taste (8), um das Men zu 6ffnen. Driicken Sie die Rechts-/Plustaste (9) zweimal, um den AC-
Erkennungsmodus auszuwahlen.

2. Legen Sie das Gerat flach gegen die zu untersuchende Oberflache.

3. Drucken Sie die MEAS-Taste (7), um die Kalibrierung zu starten. Die Kalibrierung wird automatisch durchgefuhrt. Wenn der
weiBe Bereich des Displays dunkel wird, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

4. Entfernen Sie das Gerat von der Oberflache und driicken Sie die Ein-/Aus-/Zurlicktaste (4), um den Kalibrierungsmodus zu
verlassen.

Verwendung

1. SchlieBen Sie die Kalibrierung ab und legen Sie das Gerat flach auf die Oberflache, die Sie scannen méchten.

2. Bewegen Sie den Detektor langsam Uber die Oberflache in der Richtung, die Sie scannen mochten.

3. Wenn das Gerat eine stromfiihrende Leitung erkennt, werden auf dem Display das Symbol & fiir eine stromfiihrende
Leitung, der Wert der Entfernung zum Ziel und die Signalstarke angezeigt. Das Gerat gibt einen Signalton aus. Je naher das
Gerat am Objekt ist, desto starker ist das Signal. Sie kdnnen die Empfindlichkeit des Gerats mehrfach reduzieren, um den
Suchbereich noch weiter einzugrenzen und die stromfiihrende Verdrahtung mit gréBerer Genauigkeit zu lokalisieren.

Technische Daten
Laserklasse

MaBeinheiten

Messbereich
Messgenauigkeit

Satz des Pythagoras
Flache messen

Volumen messen
Dreiecksflachenmessung
Messung der Trapezseiten
Horizontale Linienmessung
Vertikale Linienmessung
Countdown

Scan-Winkel digitale Wasserwaage

Maximale Erkennungstiefe

Display

Akustischer Alarm
Automatische Abschaltung
Verlaufsdatensatz
Umgebungstemperatur
Stromversorgung
Abmessungen

Gewicht

Klasse I, 630-670 nm, <1 mW
m/ft/in/ft +in

0,2-40m

+1,5 mm

+ + + + + + + +

+90°

stromfiihrender Draht: 50 mm
eisenhaltige Metalle: 120 mm / nicht eisenhaltige Metalle: 100 mm
Holz: 38 mm

2,4 Zoll farbiges HD-Display, 240x320 px

+

3 min.

50 Gruppen

0... +40 °C (Betrieb), -10... +60 °C (Lagerung)
Lithium-Akku (500mA-h)

63x25x139 mm

146 g

Der Hersteller behilt sich das Recht vor, ohne Vorankiindigung Anderungen an der Produktpalette und den technischen Daten

vorzunehmen.



Pflege und Wartung

Berlihren Sie wahrend der Messung nicht den Erfassungsbereich des Gerats, um Fehler zu vermeiden, da der menschliche
Korper leitende Eigenschaften hat. Verlassen Sie sich nicht ausschlieBlich auf den Detektor, um Gegenstande hinter gescannten
Oberflachen zu lokalisieren. Gehen Sie nicht davon aus, dass sich in einer Wand keine stromfiihrenden Kabel befinden. Seien
Sie immer vorsichtig beim Nageln, Schneiden oder Bohren in Wanden, Béden und Decken, die stromfiihrende Kabel enthalten
konnen. Kalibrieren Sie das Gerat regelmaBig nach einem Routineplan.

Dies ist ein Laserprodukt der Klasse Il. Bitte schauen Sie zu NIEMALS mit ungeschiitzten Augen oder durch ein optisches
Instrument direkt in den Strahl und richten Sie ihn nicht auf andere Personen. Entfernen Sie keine Sicherheitsetiketten.
Richten Sie das Gerat nicht direkt auf die Sonne. Versuchen Sie nicht, das Instrument aus irgendwelchem Grund selbst zu
zerlegen. Wenden Sie sich flir Reparaturen oder zur Reinigung an ein spezialisiertes Servicecenter vor Ort. Schiitzen Sie das
Instrument vor plotzlichen StéBen und UbermaBiger mechanischer Krafteinwirkung. Verwenden Sie das Gerat nicht in einer
explosionsgefahrdeten Umgebung oder in der Nahe von entflammbaren Materialien. Lagern Sie das Instrument an einem
trockenen, kiihlen Ort. Verwenden Sie nur Zubehor und Ersatzteile fir dieses Gerat, die den technischen Spezifikationen
entsprechen. Versuchen Sie niemals, ein beschadigtes Gerat oder ein Gerat mit beschadigten elektrischen Teilen in Betrieb zu
nehmen! Wenn ein Teil des Gerats oder des Akkus verschluckt wird, suchen Sie sofort einen Arzt auf.

Sicherheitshinweise zum Umgang mit Batterien

Immer die richtige, flir den beabsichtigten Einsatz am besten geeignete BatteriegroBe und -art erwerben. Stets alle Batterien
gleichzeitig ersetzen. Alte und neue Batterien oder Batterien verschiedenen Typs nicht mischen. Batteriekontakte und Kontakte
am Instrument vor Installation der Batterien reinigen. Beim Einlegen der Batterien auf korrekte Polung (+ und -) achten. Batterien
entnehmen, wenn das Instrument fiir einen langeren Zeitraum nicht benutzt werden soll. Verbrauchte Batterien umgehend
entnehmen. Batterien nicht kurzschlieBen, um Hitzeentwicklung, Auslaufen oder Explosionen zu vermeiden. Batterien dirfen
nicht zum Wiederbeleben erwarmt werden. Batterien nicht 6ffnen. Instrumente nach Verwendung ausschalten. Batterien fir
Kinder unzuganglich aufbewahren, um Verschlucken, Ersticken und Vergiftungen zu vermeiden. Entsorgen Sie leere Batterien
gemal den einschlagigen Vorschriften.

Ermenrich Garantie

Produkte von Ermenrich mit Ausnahme von Zubehoér haben eine 5-jahrige Garantie auf Material- und Verarbeitungsfehler. Fiir
samtliches Ermenrich-Zubehor gilt eine 2-jahrige Garantie ab Kaufdatum im Einzelhandel auf Material- und Verarbeitungsfehler.
Die Garantie berechtigt in Landern, in denen Levenhuk mit einer Niederlassung vertreten ist, zu Reparatur oder Austausch von
Ermenrich-Produkten, sofern alle Garantiebedingungen erfillt sind.

Fir weitere Einzelheiten besuchen Sie bitte unsere Website: ermenrich.com

Bei Problemen mit der Garantie, oder wenn Sie Unterstlitzung bei der Verwendung lhres Produkts bendtigen, wenden Sie sich
an die lokale Levenhuk-Niederlassung.



] Detector de montantes Ermenrich Ping SM90

Lea atentamente las instrucciones de seguridad y la guia del usuario antes de utilizar este producto. Mantener fuera del
alcance de los nifios. Use el dispositivo solo como se especifica en la guia del usuario.

El kit incluye: detector de montantes, USB de tipo C, bolsa de transporte, guia del usuario y garantia.

Carga del dispositivo

Este dispositivo utiliza una bateria recargable de iones de litio. Conecte el cable de alimentacién (incluido) al dispositivo
y el adaptador de CC (no incluido) a través de un conector USB y conéctelo a la fuente de alimentacién de CA para cargar el
dispositivo.

Primeros pasos

Presione el botén Encender/Atras (4) y manténgalo presionado durante 3 segundos para encender o apagar el dispositivo.
Este dispositivo multifuncién se puede utilizar como medidor laser, detector de montantes o nivel digital.

La funcién de medidor laser esta establecida forma predeterminada. Presione el botén SURVEY (8) para cambiar a la
funcion de detector de montantes o presione el botdn DIST (2) para cambiar a la funcidon de medidor Idser y de nivel digital.
Presione el botdn Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para desplazarse por el menu hasta acceder a la funcién de nivel digital.

Configuracion

1. Presione el botén SURVEY (8) para entrar en el menu. Puede seleccionar el registro de historial, las unidades de medida, la
alerta sonora, el ajuste de sensibilidad y la calibracién de la deteccién de metales.

2. Presione el botén Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para desplazarse por el menu. Presione el botén MEAS (7) para confirmar la
seleccion. Presione el botén Encender/Atrds (4) para volver.

3. Apunte el rayo laser hacia el objetivo y realice una medicion. Presione el botén Derecha/+ (9) y manténgalo presionado para
agregar la medicidn siguiente. Realice la medicién siguiente. Para restar la medicidn, presione el botén Izquierda/- (3).

4. El punto de referencia predeterminado para las mediciones es el extremo inferior del dispositivo. Presione el botdn DIST (2)
y manténgalo presionado para cambiar el punto de medicién desde la parte inferior a la superior del dispositivo.

5. Presione el botén MEAS (7) para registrar la medicién actual. Presione el botén SURVEY (8) para entrar en el menu.
Seleccione Memory para ver los valores registrados. Para borrar el registro, presione el botén Izquierda/- (3) y el botdn
Derecha/+ (9) al mismo tiempo. El dispositivo puede almacenar hasta 50 registros de datos histdéricos y sobrescribe
automaticamente los registros antiguos cuando se crean nuevos registros.

Funcion de medidor laser

La funcién de medidor ldser esta establecida forma predeterminada. Presione el botén Izquierda/- (3) o el botdn Derecha/+ (9)
para seleccionar una de las opciones siguientes: Medicién continua; Medicidn de distancia Unica; Medicién de areas;
Medicidn de volumenes; Calculos con 2 medidas adicionales (teorema de Pitdgoras); Célculos con 3 medidas adicionales
(teorema de Pitagoras) — método 1; Célculos con 3 medidas adicionales (teorema de Pitdgoras) — método 2; Mediciones
areas de tridngulos; Medicién de trapecios; Medicién de linea horizontal; Medicién de linea vertical; Cuenta regresiva; Nivel
digital.

Medicion continua

Apunte el rayo laser hacia el objeto deseado. El dispositivo seguird tomando mediciones una tras otra. La
pantalla mostrard los valores maximo (MAX), minimo (MIN) y los ultimos valores medidos. Presione el botén
Encender/Atras (4) para salir del modo de operacién actual.

Medicidn de distancia Unica
Apunte el rayo laser al objetivo y presione el botdn MEAS (7). El valor medido se mostrard en la pantalla.

Medicion de area

Apunte el rayo laser al objetivo y presione el botdn MEAS (7) para medir 2 distancias del objetivo. El drea se
calculara automaticamente.




Medicion de volumen

Apunte el rayo laser al objetivo y presione el boton MEAS (7) para medir el largo, ancho y alto de un objetivo
tridimensional. El volumen se calculard automaticamente.

Calculos con 2 mediciones adicionales (teorema de Pitagoras)

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir la longitud de la linea horizontal y la
longitud de la hipotenusa. La longitud de la linea vertical se calculara automaticamente.

Célculos con 3 mediciones adicionales (teorema de Pitagoras), método 1

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir la longitud de la linea horizontal y las
longitudes de dos hipotenusas. La pantalla mostrara la linea comprendida entre las dos hipotenusas, y su
longitud se calculara automaticamente.

Calculos con 3 mediciones adicionales (teorema de Pitdgoras), método 2

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir la longitud de la linea horizontal y las
longitudes de dos hipotenusas. La pantalla mostrard la linea comprendida entre las dos hipotenusas, y su
longitud se calculara automaticamente.

Medicion del drea de triangulos
Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir las longitudes de las tres lineas. El

area se calculara automaticamente.

Medicion del lado del trapecio

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir las longitudes de dos lineas verticales
y una linea horizontal. La longitud de la cuarta linea se calculard automaticamente.

Medicion de linea horizontal

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir la longitud de la hipotenusa. El angulo,
la longitud de la linea horizontal y la longitud de la linea vertical se calculardn automaticamente.

Medicion de linea vertical

Apunte el rayo laser al objetivo. Presione el botén MEAS (7) para medir las longitudes de las dos lineas. El
dispositivo calculard el angulo entre estas lineas y la longitud de la linea vertical comprendida entre los
extremos de las dos lineas.

Cuentaregresiva

Utilice el botdén Izquierda/- (3) o el botdn Derecha/+ (9) para ajustar el tiempo de cuenta regresiva. Presione
el botén MEAS (7) para medir la longitud. Cuando se agote el tiempo de cuenta regresiva, la pantalla
mostrara el valor de longitud medido.

Funcidn de nivel digital

Presione el botén DIST (2). Presione el botdn Izquierda/- (3) o el botdn Derecha/+ (9) para desplazarse
y acceder a la funcidn de Nivel digital. La pantalla mostrara el valor del angulo de inclinacién.



Funcion de detector de montantes
I La calibracién se debe realizar cada vez que se selecciona una nueva modalidad de funcionamiento.
.

Para evitar errores, no toque la zona de deteccidn del instrumento durante el proceso de medicidn, pues el cuerpo
= humano tiene propiedades conductoras.

Informacidn de la pantalla

Iconos de pantalla Resultado de la deteccién Iconos de Modo
pantalla
1 M Metales no ferrosos 1 . Deteccion de montantes
2 U Metales ferrosos 2 t Deteccion de metales
3 f*\ Cable con tension eléctrica 3 ( Deteccién de cables de corriente
\&/ alterna
4 ‘ Montantes de madera/metal

Deteccion de metales

El modo de deteccidon de metales se utiliza para la deteccién de objetos ocultos hechos de metales ferrosos y no
ferrosos. Presione el botdn SURVEY (8) para cambiar a la funcién de detector de montantes. El modo de deteccién de
metales estd configurado de forma predeterminada.

Calibracion

1. Presione el botén SURVEY (8) para entrar en el menu. Seleccione Metal detection calibration (Calibracién del modo
de deteccidon de metales).

2. Coloque el instrumento en posicién horizontal sobre la superficie que desee explorar. Asegurese de que no haya
objetos metalicos alrededor.

3. Presione el botdn MEAS (7) para iniciar la calibracién. La calibracion se realizard automaticamente. Cuando la parte
iluminada de la pantalla oscurezca, se habrd completado la calibracién.

4. Retire el instrumento de la superficie y presione el botén Encender/Atras (4) para salir del modo de calibracion.

Uso

1. Complete la calibracion y coloque el instrumento sobre la superficie que desee explorar. Cuando la pantalla muestre
una linea roja, el dispositivo estd listo para explorar.

2. Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccidn que desee explorar.

3. Cuando el instrumento detecte un objeto metalico, la pantalla mostrara el icono k{ metal no ferroso) o U (metal ferroso),
la distancia al objeto y el indicador de intensidad de la sefial. El instrumento emitird un sonido. Cuanto mas cerca esté el
instrumento respecto del objeto, mas intensa serd la sefial.

4. Cuando laintensidad de la sefal es la mas alta, se enciende la marca central (18). Mueva el instrumento para localizar el
objeto de acuerdo con la intensidad de la senal.

I Sirecibe resultados de exploracion erraticos, puede ser debido a humedad, humedad dentro de la cavidad de la pared
o panel de yeso, o pintura o papel pintado apllcado recientemente que no se secé por completo

Deteccion de montantes
El instrumento puede explorar superficies en busca de montantes de madera o metal.

Calibracion

Calibracién automatica

1. Presione el botdn SURVEY (8) para entrar en el menu. Presione el botén Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para seleccionar la
funcion de detector de montantes.

2. Coloque el instrumento en posicion horizontal sobre la superficie que desee explorar.

3. Lacalibracion se realizard automaticamente. Cuando la parte blanca de la pantalla se oscurezca y la linea amarilla
desaparezca, se habrd completado la calibracién.

4. Retire el instrumento de la superficie y presione el botén Encender/Atrads (4) para salir del modo de calibracion.

Si el instrumento no busca objetos de madera/metal después de la calibraciéon automatica, debe calibrar el instrumento

manualmente.

Calibracién manual

1. Presione el botén SURVEY (8) para entrar en el menu. Presione el botdn Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para seleccionar la
funcion de detector de montantes.

Presione el botén MEAS (7) para iniciar la calibracion.

Coloque el instrumento en posicidn horizontal sobre la superficie que desee explorar.

Cuando la pantalla oscurezca, presione el botén MEAS (7) para forzar la calibracion del dispositivo.

Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccidon que desee explorar. Cuando la intensidad de la sefial es la mas
alta, se enciende la marca central (18). Cuando la parte blanca de la pantalla se oscurezcay la linea amarilla desaparezca, se
habra completado la calibracion.

6. Retire el instrumento de la superficie y presione el botédn Encender/Atrds (4) para salir del modo de calibracién.
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Uso

1. Presione el botén SURVEY (8) para entrar en el menu. Presione el botén Izquierda/- (3) o Derecha/+ (9) para seleccionar la

funcién de detector de montantes.

PwN

Complete la calibracidn y coloque el instrumento sobre la superficie que desee explorar.
Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccidon que desee explorar.
La linea azul se muestra en la pantalla durante la busqueda de objetos de madera/metal. Si se detecta un montante, la

pantalla mostrara el icono de montante de madera/metal fl, lla distancia al objeto y el indicador de intensidad de la sefial. El
instrumento emitird un sonido. Cuanto mas cerca esté el instrumento respecto del objeto, mas intensa sera la senal.

Deteccion de corriente alterna

Este modo de deteccidn se usa solo para detectar cables con corriente.

Calibracion

1.  Presione el botén SURVEY (8) para entrar en el mend. Presione el botén Derecha/+ (9) dos veces para seleccionar la funcion

de deteccion de CA.

2. Presione el botén MEAS (7) para iniciar la calibracién. La calibracion se realizard automaticamente. Cuando la parte
iluminada de la pantalla oscurezca, se habra completado la calibracién.
3. Retire el instrumento de la superficie y presione el botédn Encender/Atras (4) para salir del modo de calibracidn.

Uso

1. Complete la calibracion y coloque el instrumento sobre la superficie que desee explorar.

2. Mueva lentamente el detector por la superficie en la direccidon que desee explorar.

3. Cuando el instrumento detecte un cable con corriente, la pantalla mostrara el icono de cable con corriente &, la distancia
al objeto y la indicacién de la intensidad de la sefal. El instrumento emitird un sonido. Cuanto mas cerca esté el instrumento
respecto del objeto, mas intensa serd la sefial. Puede reducir la sensibilidad del dispositivo varias veces para reducir aun
mas el drea de busqueda y localizar el cable eléctrico con mayor precision.

Especificaciones

Clase de laser

Unidades de medida

Rango de medicidn

Exactitud

Teorema de Pitagoras
Medicion de area

Medicidn de volumen

Medicion del &rea de triangulos
Medicién del lado del trapecio
Medicién de linea horizontal
Medicidn de linea vertical
Cuenta regresiva

Angulo de exploracién del nivel digital

Profundidad de deteccidon maxima

Pantalla

Alerta sonora
Apagado automatico
Registro histérico

Intervalo de temperaturas de funcionamiento

Fuente de alimentacion
Dimensiones
Peso

clasell, 630-670 nm, <1 mW
m/ft/in/ft +in

0,2-40m

+1,5 mm

+ + 4+ + + o+ + o+

+90°

cable con tension eléctrica: 50 mm
metales ferrosos: 120 mm / metales no ferrosos: 100 mm
clavos de madera: 38 mm

2,4" pantalla cromatica HD, 240x320 px
+

3 min.

50 grupos

0...+40 °C (en funcionamiento), -10... +60 °C
(almacenamiento)

pila recargable de litio (500 mA-h)
63x25x139 mm
146 g

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en la gama de productos y en las especificaciones sin previo aviso.

Cuidado y mantenimiento

Para evitar errores, no toque la zona de deteccion del instrumento durante el proceso de medicién, pues el cuerpo humano
tiene propiedades conductoras. No confie exclusivamente en el detector para localizar elementos detrds de las superficies
exploradas. No asuma que no hay cableado vivo dentro de una pared. Tenga siempre cuidado al clavar, cortar o perforar
paredes, suelos y techos que puedan ocultar cables eléctricos. Calibre el dispositivo con regularidad.

Este es un producto laser de clase Il. NO mire directamente al rayo con los ojos desprotegidos o a través de un dispositivo
6ptico en ninglin momento y nunca lo dirija hacia otras personas. No quite ninguna etiqueta de seguridad. No apunte el
dispositivo directamente al sol. No intente desmontar el instrumento usted mismo bajo ningtin concepto. Si necesita repararlo



o limpiarlo, contacte con el servicio técnico especializado que corresponda a su zona. Proteja el instrumento de impactos
subitos y de fuerza mecanica excesiva. No utilice el producto en un entorno explosivo o cerca de materiales inflamables. Guarde
el instrumento en un lugar seco y fresco. Utilice Unicamente accesorios y repuestos para este dispositivo que cumplan con

las especificaciones técnicas. jNo intente nunca utilizar un dispositivo dafado o un dispositivo con componentes eléctricos
dafnados! En caso de ingestidn de componentes del dispositivo o de la pila, busque asistencia médica de inmediato.

Instrucciones de seguridad para las pilas

Compre siempre las pilas del tamafio y grado indicado para el uso previsto. Reemplace siempre todas las pilas al mismo
tiempo. No mezcle pilas viejas y nuevas, ni pilas de diferentes tipos. Limpie los contactos de las pilas y del instrumento antes
de instalarlas. Asegurese de instalar las pilas correctamente segun su polaridad (+ y -). Quite las pilas si no va a utilizar el
instrumento durante un periodo largo de tiempo. Retire lo antes posible las pilas agotadas. No cortocircuite nunca las pilas ya
que podria aumentar su temperatura y podria provocar fugas o una explosién. Nunca caliente las pilas para intentar reavivarlas.
No intente desmontar las pilas. Recuerde apagar el instrumento después de usarlo. Mantenga las pilas fuera del alcance de los
nifios para eliminar el riesgo de ingestidn, asfixia o envenenamiento. Deseche las pilas usadas tal como lo indiquen las leyes de
su pais.

Garantia Ermenrich

Los productos de Ermenrich, excepto los accesorios, tienen una garantia de 5 afios contra defectos en materiales y mano de
obra. Todos los accesorios Ermenrich estédn garantizados contra defectos de materiales y de mano de obra durante 2 afios

a partir de la fecha de compra. La garantia incluye la reparacién o sustitucion gratuita del producto Ermenrich en cualquier pais
en el que haya una oficina Levenhuk si se reinen todas las condiciones de la garantia.

Para mas detalles visite nuestra pagina web: ermenrich.com

En caso de problemas con la garantia o si necesita ayuda en el uso de su producto, contacte con su oficina de Levenhuk mas
cercana.



Y1 Ermenrich Ping SM90 falszkenner

A termék hasznalata el&tt figyelmesen olvassa végig a biztonsagi utasitasokat, valamint a hasznalati Utmutatot. Tartsa
gyermekektdl elzarva. Kizardlag a hasznélati Utmutatéban leirtak szerint hasznalja az eszkozt.

A készlet tartalma: falszkenner, Type-C USB-kabel, hordtdska, hasznalati utmutato és jotallas.

A késziilék toltése

Az eszkoz Ujratolthetd litium-ion akkumulatorral mikodik. A késziilék toltéséhez csatlakoztassa a tdpkabelt az eszkdzhoz és
a DC adapterhez (a csomag nem tartalmazza) az USB csatlakozd segitségével, majd csatlakoztassa az AC (valtakozéaramu)
tapforrashoz.

Elsé lépések

A késziilék be- vagy kikapcsoldsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva 3 mdsodpercig a Fékapcsolo/Vissza gombot (4).

A multifunkcidnadlis eszkoz |ézeres méréként, falszkennerként és digitalis szintezéként is hasznalhato.

A lézeres mérés funkcid az alapértelmezett bedllitds. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a falszkenner funkcidra valtashoz, vagy
nyomja meg a DIST gombot (2) a [ézeres mérés és a digitdlis szintez6 funkcidra valtashoz. Hasznélja a Bal/- (3) vagy a Jobb/+
gombot (9) a meniliben a digitélis szintezd funkcidra vald gérgetéshez.

Beallitasok

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Itt kivalaszthatja az el6zményeket, a mértékegységeket, az
akusztikus riasztast, az érzékenység-beallitast, ill. itt kalibrdlhatja a fémérzékelést.

2. ABal/-(3) és aJobb/+ gombot (9) gombokkal gérgethet a meniiben. A MEAS (7) gombot megnyomasdaval megerdsitheti
a kivalasztast. Ha szeretne visszatérni, nyomja meg a Fékapcsolo/Vissza gombot (4).

3. lIrdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd végezze el a mérést. Nyomja meg és tartsa lenyomva a Jobb/+ gombot (9) a soron
kovetkez6 mérés hozzaadasdhoz. Végezze el a soron kdvetkez6 mérést. A mérés kivondsdhoz nyomja meg és tartsa nyomva
a Bal/-(3) gombot.

4. Az alapértelmezett referenciapont a készilék alja. Ahhoz, hogy a mérési pont atkerdiljon a késziilék aljardl a tetejére, nyomja
meg a DIST gombot (2).

5. Nyomja meg a MEAS gombot (7) az aktualis mérés rogzitéséhez. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald
belépéshez. A rogzitett értékek megtekintéséhez vélassza ki a Memory. A rekord torléséhez nyomja meg egyszerre a Bal/- (3) és
a Jobb/+ gombot (9).
A készilék legfeljebb 50 el6zményadatot tud tarolni. Az automatikusan fellilirja a legrégebbi rekordot, ha Uj rekordot régzit.

Lézeres mérés funkcio

A lézeres mérés funkcid az alapértelmezett beallitds. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) az aldbbi opcidk
egyikének kivalasztasahoz: Folyamatos mérés; Egyszeri tavolsdgmérés; Terliletmérés; Térfogatmérés; Szamitasok 2 tovabbi
méréssel (Pitagorasz-tétel); Szamitasok 3 tovdbbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 1. médszer; Szamitasok 3 tovadbbi méréssel
(Pitagorasz-tétel), 2. mddszer; Haromszog-terilet mérések; Trapézmérés; Vizszintes vonalmérés; Fliggbleges vonalmérés;
Visszaszamlalas; Digitdlis szintezés.

Folyamatos mérés

Irdnyitsa a célpontra a |ézersugarat. A késziilék egyik mérés utan késziti a masikat. A MAX, a MIN, és a legutdbbi
mérési eredmények megjelennek a képernyén. Nyomja meg a Fékapcsolo/Vissza gombot (4) a médbdl vald
kilépéshez.

Egyszeri tavolsagmérés
Irdnyitsa a célpontra a Iézersugarat, majd nyomja meg Ujbdl a MEAS gombot (7). Az érték megjelenik a képernyén.

Terililet mérése

Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd nyomja meg Ujbdl a MEAS gombot (7) a célpont 2 oldalanak
leméréséhez. A teriletet a rendszer automatikusan kiszamolja.




Térfogat mérése

Irdnyitsa a célpontra a lézersugarat, majd nyomja meg Ujbdl a MEAS gombot (7) a hosszUséag, a szélesség és
a magassag hdromdimenizds méréséhez. A térfogatot a rendszer automatikusan kiszamolja.

Szamitasok 2 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel)

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a vizszintes vonal hosszanak és az atfogd
hosszanak méréséhez. A fliggbleges vonal hosszat a készlilék automatikusan kiszamitja.

Szamitasok 3 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 1-es médszer

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a vizszintes vonal hosszénak és a két atfogd
hosszanak méréséhez. A két atfogd kozotti vonal megjelenik a képernydn, és a hosszat a késziilék automatikusan
kiszamitja.

Szamitasok 3 tovabbi méréssel (Pitagorasz-tétel), 2-es médszer

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a vizszintes vonal hosszdnak és a két atfogd
hosszdnak méréséhez. A két atfogd kozotti vonal megjelenik a képernyén, és a hosszat a készlilék automatikusan
kiszamitja.

Héromszo6g teriiletmérés
Irdnyitsa a |ézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a hdrom vonal hosszéanak méréséhez. A teriiletet
a rendszer automatikusan kiszamolja.

Trapéz oldalmérés

Irdnyitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) két fliggbleges és egy vizszintes vonal hosszanak
méréséhez. A negyedik vonal hosszat a készlilék automatikusan kiszamitja.

Vizszintes vonalmérés

Irdnyitsa a |ézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) az atfogd hosszanak méréséhez. A szoget,
avizszintes és a fliggbleges vonal hosszat a készilék automatikusan kiszamitja.

Fligg6leges vonalmérés

Nlrényitsa a lézert a célpontra. Nyomja meg a MEAS gombot (7) a két vonal hosszanak méréséhez. A készlilék
kiszamitja a vonalak kozotti szoget és a végeik kozotti fliggbleges vonal hosszat.

Visszaszamlalas

Haszndlja a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a visszaszamlalas idejének beallitdsdhoz. Nyomja meg a MEAS
gombot (7) a hossz méréséhez. Ha a visszaszamlalas ideje lejart, a mért hosszérték megjelenik a képernydn.

Digitalis szintezés funkcié

Nyomja meg a DIST gombot (2). Hasznélja a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9) a digitélis szintez6 mddra valé
gorgetéshez. A d6lésszog értéke erre megjelenik a képernydén.



Falszkenner

I A kalibraldst minden egyes alkalommal el kell végezni, amikor Uj izemmddot valaszt.

I A hibak elkeriilése érdekében a mérés soran ne érintse meg a készlilék érzékelési teriiletét, mert az emberi test vezeti az
elektromossagot.

Megjelend informaciok

A kijelz6 ikonjai Erzékelés eredménye A kijelz6 ikonjai Uzemméd
1 M Nemvas fémek 1 - Csap-érzékelés
2 U Vas fémek 2 t Fémérzékelés
3 (;) Fesziiltség alatti vezeték 3 ( AC vezeték érzékelés
4 ‘ Fa/fém csapok

Fémérzékelési mod
A fémérzékelési mdd a vas- és nemvasfémekbdl késziilt, rejtett objektumok érzékelésére szolgal. Nyomja meg a SURVEY
gombot (8) a falszkenner funkcidra valtashoz. A fémérzékelési mdd alapértelmezés szerint be van allitva.

Kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Valassza ki a Metal detection calibration (Fémérzékelési
lizemmadd kalibraldsa) pontot.

2. Helyezze a készliléket a lapos részével a célfeliilethez. Gy6z6djon meg arrdl, hogy nincsenek fémtargyak a kdzelben.

3. Akalibralas elinditdsdhoz nyomja meg a MEAS gombot (7). A kalibralds automatikusan térténik. Amikor a kijelzé fehér része
elsotétll, a kalibralds befejezddott.

4. Vegye el a késziiléket a felliletrél és nyomja meg a Fékapcsolo/Vissza gombot (4) a kalibraciés médbdl vald kilépéshez.

Hasznalat

1. Hajtsa végre a kalibralast és helyezze eszkozt laposan a leolvasni kivant felliletre. Ha a piros vonal megjelenik a képernyén,
a készlilék készen all a szkennelésre.

2. Lassan mozgassa az érzékelét a fellileten abba az irdnyba, amit szeretne leolvasni.

3. Amikor a késziilék fémtargyat érzékel, a képernyén megjelenik a(z) & (hemvasfém) vagy a(z) U (vasfém) ikon, a célponttol
mért tavolsag értéke és a jelerésség jelzése. A késziilék hangot ad ki. Minél kozelebb van a készlilék az objektumhoz, annal
erésebb lesz ajel.

4. Amikor ajel a legerésebb, akkor a kbzépsé jel (18) vildgitani kezd. Mozgassa a késziiléket az objektum helyének
meghatdrozdsahoz a jel intenzitdsdnak megfelelSen.

Hibas leolvasasi eredmény a nedvességtartalom miatt fordulhat elG. A faliregben vagy gipszkartonban Iévé para, vagy
m esetleg olyan frissen festett fal vagy frissen felvitt tapéta eredményezi ezt, ami még nem szaradt meg teljesen.

Csap-érzékelési mod
A késziilékkel atvizsgdlhatja a felliletet mélységig fa és/vagy fém csapok utan keresve.

Kalibralas

Automatikus kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a menlibe valé belépéshez. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9)
a falszkenner maod kivalasztasahoz.

2. Helyezze a készliléket a lapos részével a célfelllethez.

3. Akalibradlds automatikusan torténik. Amikor a kijelz6 fehér része elsotétiil és a sarga vonalak eltinnek, a kalibralas
befejez6dott.

4. Vegye el a késziléket a fellletrél és nyomja meg a Fékapcsolo/Vissza gombot (4) a kalibraciés médbdl vald kilépéshez.

Ha a készlilék az automatikus kalibralas utdn nem keresi a fa/fém objektumokat, akkor a késziléket kézzel kell kalibralni.

Manualis kalibralas
1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a menlibe valé belépéshez. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9)
a falszkenner mdd kivélasztdsahoz.

2. Akalibralas elinditdsdhoz nyomja meg a MEAS gombot (7).
3. Helyezze a készliléket a lapos részével a célfelllethez.
4. Amikor a kijelzd els6tétiil, nyomja meg a MEAS gombot (7), hogy aktivalja a készilék kalibralasat.
5. Lassan mozgassa az érzékel6t a fellileten abba az irdnyba, amit szeretne leolvasni. Amikor a jel a legerésebb, akkor
a kozépsé jel (18) vilagitani kezd. Amikor a kijelzé fehér része elsotétiil és a sarga vonalak eltlinnek, a kalibralds befejezddott.
6. Vegye el a készliléket a fellletrél és nyomja meg a Fékapcsolo/Vissza gombot (4) a kalibraciés médbdl vald kilépéshez.



Hasznalat

1.  Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a menibe vald belépéshez. Nyomja meg a Bal/- (3) vagy a Jobb/+ gombot (9)

a falszkenner mod kivalasztasahoz.

2. Hajtsa végre a kalibrdlast és helyezze eszkozt laposan a leolvasni kivant felliletre.

3. Lassan mozgassa az érzékelét a fellileten abba az irdnyba, amit szeretne leolvasni.

4. Fa/fém targyak keresése kdzben kék vonal jelenik meg a kijelz6n. Ha a késziilék csapot észlel, a képernydn megjelenik a fa/
fém csap M ikonja, a célponttdl mért tavolsag értéke és a jelerésség jelzése. A késziilék hangot ad ki. Minél kézelebb van

a készlilék az objektumhoz, annal er6sebb lesz a jel.

AC vezetékérzékelési mod

Ez a mdd csak feszliltség alatt all6 vezetékek észlelésére szolgal.

Kalibralas

1. Nyomja meg a SURVEY gombot (8) a meniibe vald belépéshez. Nyomja meg kétszer a Jobb/+ gombot (9) az AC érzékelési

maod kivalasztasahoz.
2. Helyezze a készliléket a lapos részével a célfeliilethez.

3. Akalibralas elinditdsdhoz nyomja meg a MEAS gombot (7). A kalibralds automatikusan térténik. Amikor a kijelz fehér része

elsotétll, a kalibrdlds befejezddott.

4. Vegye el a késziiléket a fellletrél és nyomja meg a Fékapcsolo/Vissza gombot (4) a kalibraciés médbdl vald kilépéshez.

Hasznalat

1. Hajtsa végre a kalibralast és helyezze eszkozt laposan a leolvasni kivant felliletre

2. Lassan mozgassa az érzékel6t a fellileten abba az irdnyba, amit szeretne leolvasni.

3. Amikor a készlilék fesziiltség alatt 4116 vezetéket érzékel, a képernydn megjelenik a fesziiltség alatt 4ll6 vezeték & ikonja,
a célponttdl mért tadvolsag értéke és a jelerésség jelzése. A készlilék hangot ad ki. Minél kozelebb van a készlilék az
objektumhoz, anndl er6sebb lesz a jel. A késziilék érzékenységét tobbszor is csdkkentheti, hogy még jobban leszikitse
a keresési terliletet, és nagyobb pontossaggal talalja meg a fesziiltség alatt allé vezetéket.

Miszaki adatok

Lézerosztaly
Mértékegységek
Méréstartomany

Mérési pontossag
Pitagorasz-tétel

Terllet mérése

Térfogat mérése
Haromszog teriiletmérés
Trapéz oldalmérés
Vizszintes vonalmérés
Fliggbleges vonalmérés
Visszaszamlalas

Digitdlis szintezés szkennelési sz6g

Max. észlelési mélység

Kijelz

Hangriasztas

Automatikus kikapcsolas
El6zmények

Uzemi hémérséklet-tartomany
Tapellatas

Méretek

Tomeg

II. osztalyu, 630-670 nm, < 1 mW
m/ft/in/ft +in

0,2-40m

+1,5 mm

+ + 4+ + + o+ + o+

+90°

fesziltség alatti vezeték: 50 mm
vas fémek: 120 mm / nemvas fémek: 100 mm
fa: 38 mm

2,4" szin HD-kijelz6, 240x320 px

+

3 perc

50 csoport

0...+40 °C (tzemi),-10... +60 °C (tarolasi)
litium akkumulator (500 mA-h)
63x25x139 mm

146 g

A gyartd fenntartja maganak a jogot a termékkinalat és a miszaki paraméterek el6zetes értesités nélkiil térténé mdédositasara.

Apolas és karbantartas

A hibdk elkeriilése érdekében a mérés soran ne érintse meg a készlilék érzékelési terliletét, mert az emberi test vezeti az
elektromossagot. Ne hagyatkozzon kizardlag az érzékelbre a vizsgalt fellletek mogotti targyak megtaldlasahoz. Soha ne
feltételezze, hogy a falon bellil nincs fesziiltség alatt all6 vezeték. Vizsgalat el6tt mindig vélassza le/zérja el az elektromos, gaz-
és vizelletdst. Minden esetben elévigydzatosan szégeljen, vagja vagy furja az ilyen falakat, padldkat vagy mennyezeteket, ahol
fesziiltség alatti vezeték lehet. Rendszeresen kalibrélja a késziiléket a rutin Gtemezés szerint.



Ez egy Il. osztalyu lézertermék. Kérjiik, NE nézzen kdzvetleniil a fénysugarba védtelen szemmel vagy optikai eszkdz6n keresztiil,
és soha ne irdnyitsa azt mas személyek felé. Ne tavolitsa el a biztonsdgi cimkéket. Ne irdnyitsa az eszkdzt kdzvetlentl a Nap

felé. Barmi legyen is az ok, semmiképpen ne kisérelje meg szétszerelni az eszkdzt. Ha az eszkoz javitasra vagy tisztitasra szorul,
akkor keresse fel vele a helyi szakszervizt. Ovja az eszkozt a hirtelen behatasoktdl és a hosszabb ideig tarté mechanikai eréktél.
Ne haszndlja a terméket robbandsveszélyes kornyezetben vagy gyulékony anyagok kozelében. Szaraz, hiivos helyen tarolja az
eszkozt. Kizardlag olyan tartozékokat vagy potalkatrészeket alkalmazzon, amelyek a mliszaki paramétereknek megfelelnek.

A sériilt, vagy sérlilt elektromos alkatrész(i berendezést soha ne helyezze lizembe! Ha az eszkdz valamely alkatrészét vagy az
elemét lenyelik, akkor kérjen, azonnal orvosi segitséget.

Az elemekkel kapcsolatos biztonsagi intézkedések

Mindig a felhasznalasnak legmegfelelébb méretl és fokozatu elemet vasarolja meg. Elemcsere sordn mindig az 6sszes elemet
egyszerre cserélje ki; ne keverje a régi elemeket a frissekkel, valamint a kiilénb6z6 tipusu elemeket se keverje egymassal 6ssze.
Az elemek behelyezése el6tt tisztitsa meg az elemek és az eszkdz egymassal érintkezé részeit. Gy6zédjon meg réla, hogy az
elemek a pdlusokat tekintve is helyesen kerlilnek az eszkdzbe (+ és —). Amennyiben az eszkdzt hosszabb ideig nem haszndlja,
akkor tavolitsa el az elemeket. A lemerlilt elemeket azonnal tavolitsa el. Soha ne zérja révidre az elemeket, mivel igy azok erésen
felmelegedhetnek, szivarogni kezdhetnek vagy felrobbanhatnak. Az elemek élettartamanak megndveléséhez soha ne kisérelje
meg felmelegiteni azokat. Ne bontsa meg az akkumulatorokat. Hasznalat utén ne felejtse el kikapcsolni az eszkdzt. Az elemeket
tartsa gyermekektél tdvol, megel6zve ezzel a lenyelés, fulladds és mérgezés veszélyét. A hasznalt elemeket az On orszdgaban
érvényben |évé jogszabdlyoknak megfeleléen adhatja le.

Ermenrich szavatossag

Az Ermenrich termékekre, a hozzatartozo kiegészitbk kivételével, 5 év szavatossagot biztositunk anyag- és/vagy gyartasi
hibdkra. Az Ermenrich-kiegészitékhoz a Levenhuk-vallalat a kiskereskedelmi vasarlas napjatdl szamitott 2 évig érvényes
szavatossagot nyujt az anyaghibak és/vagy a gyartasi hibdk vonatkozasaban. Ha minden szavatossdgi feltétel teljesdil, akkor

a szavatossag értelmében barmely olyan orszagban kérheti az Ermenrich termék dijmentes javittatasat vagy cseréjét, ahol

a Levenhuk véllalat fidkirodat Gzemeltet.

Tovabbi részletekért latogasson el weboldalunkra: ermenrich.com

Amennyiben garancialis probléma |épne fel vagy tovabbi segitségre van sziiksége a termék hasznalatat illetéen, akkor vegye fel
a kapcsolatot a helyi Levenhuk Uzlettel.



Rilevatore di montanti Ermenrich Ping SM90

Leggere attentamente le istruzioni relative alla sicurezza e la guida all’utilizzo prima di usare questo prodotto. Tenere lontano
dai bambini. Usare il dispositivo solamente per gli scopi specificati nella guida all’utilizzo.

Il kit comprende: rilevatore di montanti, cavo USB Tipo-C, astuccio, guida all'utilizzo e garanzia.

Ricaricare il dispositivo

[l dispositivo utilizza una batteria ricaricabile agli ioni di litio. Connettere il cavo di alimentazione (incluso) al dispositivo
e all'adattatore DC (non incluso) tramite la presa USB e connettere il tutto alla rete elettrica AC per caricare il dispositivo.

Per cominciare

Tenere premuto il pulsante Alimentazione/Indietro (4) per 3 secondi per accendere o spegnere lo strumento.

Questo dispositivo multifunzione puo essere utilizzato come misuratore laser, rilevatore di montanti o livella digitale

La funzione misuratore laser € I'impostazione predefinita. Premere il pulsante SURVEY (8) per passare alla funzione rilevatore di
montanti o premere il pulsante DIST (2) per passare alla funzione misuratore laser e livella digitale. Premere il pulsante
Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per scorrere il menu fino alla funzione livella digitale.

Impostazioni

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per aprire il menu. E possibile selezionare cronologia, unita di misura, allarme sonoro,
impostazione di sensibilita e calibrazione di rivelazione del metallo.

2. Premereil pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per scorrere nel menu. Premere il pulsante MEAS (7) per confermare la
selezione. Premere il pulsante Alimentazione/Indietro (4) per ritornare.

3. Dirigere il raggio laser sull’oggetto di interesse ed effettuare una misurazione. Tenere premuto il pulsante Destra/+ (9) per
aggiungere la misura successiva. Effettuare la misura successiva. Per sottrarre il valore misurato, tenere premuto il pulsante
Sinistra/-(3).

4. |l punto diriferimento predefinito € la parte inferiore del dispositivo. Tenere premuto il pulsante DIST (2) per cambiare il
punto di riferimento della misura dalla parte inferiore a quella superiore del dispositivo.

5. Premere il pulsante MEAS (7) per registrare la lettura corrente. Premere il pulsante SURVEY (8) per aprire il menu.
Selezionare Memory per visualizzare i valori memorizzati. Per annullare la registrazione, premere contemporaneamente il
pulsante Sinistra/— (3) e Destra/+ (9). ll dispositivo € in grado di memorizzare 50 letture nella cronologia e le nuove letture
sostituiscono automaticamente quelle vecchie.

Funzione misuratore laser

La funzione misuratore laser € I'impostazione predefinita. Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per selezionare una
delle seguenti opzioni: Misurazione continua; Misurazione singola distanza; Misurazione area; Misurazione volume; Calcoli con
2 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora); Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 1; Calcoli con
3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 2; Misurazioni area del triangolo; Misurazione trapezio; Misurazione linea
orizzontale; Misurazione linea vertical; Conto alla rovescia; Livella digitale.

Misurazione continua

Puntare il raggio laser sull'oggetto osservato. Il dispositivo continuera ad effettuare misurazioni una dopo l'altra.
| valori MAX, MIN e I'ultimo valore misurato saranno visualizzati sullo schermo. Premere il pulsante
Alimentazione/Indietro (4) per uscire dalla modalita.

Misurazione singola distanza

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse e premere il pulsante MEAS (7). Il valore misurato verra mostrato
sullo schermo.

Misurazione area

Puntare il raggio laser sull’oggetto di interesse e premere il pulsante MEAS (7) per misurarne 2 lati. L'area sara
calcolata automaticamente




Misurazione volume

Puntare il raggio laser sull’oggetto di interesse e premere il pulsante MEAS (7) per misurare lunghezza, larghezza
e altezza dell'oggetto tridimensionale. Il volume sara calcolato automaticamente.

Calcoli con 2 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora)

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza della
linea orizzontale e la lunghezza dell'ipotenusa. La lunghezza della linea verticale sara calcolata automaticamente.

Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 1

Puntare il raggio laser sull’oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza della
linea orizzontale e la lunghezza delle ipotenuse. Sullo schermo sara visualizzata la linea tra le due ipotenuse e la
relativa lunghezza sara calcolata automaticamente.

Calcoli con 3 misurazioni aggiuntive (teorema di Pitagora), metodo 2

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza della
linea orizzontale e la lunghezza delle ipotenuse. Sullo schermo sara visualizzata la linea tra le due ipotenuse e la
relativa lunghezza sara calcolata automaticamente.

Misurazione area del triangolo
Puntare il raggio laser sull’oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza delle tre
linee. L'area sara calcolata automaticamente.

Misurazione lato trapezoidale

Puntare il raggio laser sull’oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza delle due
linee verticali e della linea orizzontale. La lunghezza della quarta linea sara calcolata automaticamente.

Misurazione linea orizzontale

Puntare il raggio laser sull’oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza
dell’ipotenusa. L'angolo, la lunghezza della linea orizzontale e verticale saranno calcolati automaticamente.

Misurazione linea verticale

Puntare il raggio laser sull'oggetto di interesse. Premere il pulsante MEAS (7) per misurare la lunghezza delle due
linee. Il dispositivo calcolera I'angolo tra queste linee e la lunghezza della linea verticale tra le loro estremita.

Conto alla rovescia

Utilizzare il pulsante Sinistra/— (3) o Destra/+ (9) per regolare il conto alla rovescia. Premere il pulsante MEAS (7)
per misurare la lunghezza. Una volta finito il conto alla rovescia, sullo schermo sara visualizzato il valore della
lunghezza misurata.

Funzione livella digitale

Premere il pulsante DIST (2). Premere il pulsante Sinistra/- (3) o Destra/+ (9) per scorrere fino alla modalita livella
digitale. Il valore dell’angolo di inclinazione verra visualizzato sullo schermo. Il valore dell’'angolo di inclinazione
verra visualizzato sullo schermo.



Funzione rilevatore di montanti

I La calibrazione deve essere ripetuta ogni volta che viene selezionata una nuova modalita.
|

Per evitare risultati errati, non toccare mai I'area del sensore dello strumento durante una misurazione, in quanto il corpo
= umano conduce elettricita e puo disturbare il rilevazione.

Informazioni sul display

Ic;:;p&terfaccia Risultati della rilevazione Lceollr:i?\terfaccia Modalita
1 M Metalli non ferrosi 1 - Rilevazione montanti
2 U Metalli ferrosi 2 t Rilevazione metallo
3 Cf) Cavo sotto tensione 3 ( Rilevazione cavi AC
4 * Montanti in legno/metallo

Modalita di rilevazione del metallo

La modalita di rilevazione del metallo € usata per I'individuazione di oggetti nascosti fatti di metallo ferroso o non ferroso.
Premere il pulsante SURVEY (8) per passare alla funzione rilevatore di montanti. La modalita di rilevazione del metallo

€ impostata come predefinita.

Calibrazione

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Selezionare Metal detection calibration (Calibrazione modalita
rilevazione metallo).

2. Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse. Accertarsi che non ci siano oggetti metallici.

3. Premere il pulsante MEAS (7) per avviare la calibrazione. La calibrazione verra eseguita in automatico. La calibrazione
€ completa quando la parte bianca del display diventa scura.

4. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/Indietro (4) per uscire dalla modalita di
calibrazione.

Come si usa

1. Completare la calibrazione e posizionare il dispositivo parallelo alla superficie che si desidera scansionare. Quando sullo
schermo compare una linea rossa, il dispositivo € pronto per eseguire la scansione.

2. Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare.

3. Quando lo strumento rileva la presenza di un oggetto in metallo, sullo schermo compaiono: I'icona i (metallo non ferroso)
o U (metallo ferroso), la distanza dell'oggetto in metallo dalla superficie e un indicatore della potenza del segnale. Lo
strumento emettera un avviso acustico. Minore ¢ la distanza dall'oggetto e piu potente sara il segnale.

4. Quando il segnale raggiunge il massimo della potenza, il mirino centrale (18) siillumina. Spostare lo strumento per
localizzare 'oggetto in base all'intensita del segnale.

La presenza di umidita potrebbe causare risultati delle scansioni poco affidabili; con umidita si intende quella eventualmente
presente nelle cavita dei muri o delle pareti in cartongesso, oppure intrappolata nella carta da parati incollata da poco o in
m Mani di vernice non ancora completamente asciutte.

Modalita di rilevazione dei montanti
Lo strumento pud scansionare la superficie alla ricerca di montanti in legno o metallo.

Calibrazione

Calibrazione automatica

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere iil pulsante Sinistra/- (3) e Destra/+ (9) per selezionare la
modalita di rilevamento montanti.

2. Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse.

3. Lacalibrazione verra eseguita in automatico. Quando la parte bianca del display diventa scura e la linea gialla sparisce, la
calibrazione € completata.

4. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/Indietro (4) per uscire dalla modalita di calibrazione.

Se lo strumento non cerca di individuare gli oggetti in legno/metallo dopo la calibrazione automatica, sara necessario calibrare lo

strumento manualmente.

Calibrazione manuale

1. Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere il pulsante Sinistra/— (3) e Destra/+ (9) per selezionare la
modalita di rilevamento montanti.

Premere il pulsante MEAS (7) per avviare la calibrazione.

Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse.

Quando il display diventa scuro, premere il pulsante MEAS (7) per forzare I'avvio della calibrazione.

Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare. Quando il segnale raggiunge

il massimo della potenza, il mirino centrale (18) si illumina. Quando la parte bianca del display diventa scura e la linea gialla
sparisce, la calibrazione € completata.

6. Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/Indietro (4) per uscire dalla modalita di calibrazione.

agkrwN



Come siusa

1.

2.
3.
4

Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere il pulsante Sinistra/— (3) o Destra/+ (9) per selezionare la
modalita di rilevamento montanti.

Completare la calibrazione e posizionare il dispositivo parallelo alla superficie che si desidera scansionare.

Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare.

La linea blu viene visualizzata sullo schermo durante la ricerca di oggetti in legno/metallo. Se viene rilevata la presenza di un
montante, sullo schermo compaiono: I'icona montante in legno/metallo M, la distanza del montante dalla superficie e un
indicatore della potenza del segnale. Lo strumento emettera un avviso acustico. Minore ¢ la distanza dall’'oggetto e piu potente
sara il segnale.

Modalita di rilevazione AC
Questa modalita si usa per localizzare cavi sotto tensione.

Calibrazione

1.

Premere il pulsante SURVEY (8) per entrare nel menu. Premere due volte il pulsante Destra/+ (9) per selezionare la modalita di
rilevamento AC.

Premere il pulsante MEAS (7) per avviare la calibrazione. La calibrazione verra eseguita in automatico. La calibrazione € completa

2. Posizionare lo strumento a contatto con la superficie di interesse.
3.

quando la parte bianca del display diventa scura.
4,

Rimuovere lo strumento dalla superficie e premere il pulsante Alimentazione/Indietro (4) per uscire dalla modalita di
calibrazione.

Come siusa

1. Completare la calibrazione e posizionare il dispositivo parallelo alla superficie che si desidera scansionare.

2. Muovere lentamente il rilevatore lungo la superficie, nella direzione che si desidera scansionare.

3. Quando viene rilevata la presenza di un cavo sotto tensione, sullo schermo compaiono: I'icona del cavo sotto tensione &, la
distanza del cavo dalla superficie e un indicatore della potenza del segnale. Lo strumento emettera un avviso acustico. Minore
¢ la distanza dall’'oggetto e piu potente sara il segnale. E possibile continuare a ridurre la sensibilita dello strumento per
restringere ulteriormente 'area di ricerca e localizzare il cavo sotto tensione con maggiore accuratezza.

Specifiche

Classe laser classe 2,630-670 nm, < 1 mW

Unita di misura

Intervallo di misura
Accuratezza misurazione
Teorema di Pitagora
Misurazione area

Misurazione volume
Misurazione area del triangolo
Misurazione lato trapezoidale
Misurazione linea orizzontale
Misurazione linea verticale
Conto alla rovescia

Angolo di scansione della livella digitale

Max profondita di rilevazione

Schermo

Allarme sonoro

Auto-off

Cronologia

Intervallo operativo di temperatura
Alimentazione

Dimensioni

Peso

m/ft/in/ft + in
0,2-40 m
+1,5 mm

+ + + o+ + o+ 4+ o+

+90°

cavo sotto tensione: 50 mm
metalli ferrosi: 120 mm / metalli non ferrosi: 100 mm
montanti in legno/metallo: 38 mm

2,4" schermo HD a colori, 240x320 px

+

3 min.

50 gruppi

0... 440 °C (in funzione), -10... +60 °C (spento)
batteria ricaricabile di litio (500 mA-h)
63x25x139 mm

146 g

Il produttore siriserva il diritto di modificare senza preavviso le specifiche tecniche e la gamma dei prodotti.



Cura e manutenzione

Per evitare risultati errati, non toccare mai I'area del sensore dello strumento durante una misurazione, in quanto il corpo umano
conduce elettricita e puo disturbare il rilevazione. Non affidarsi solamente al rilevatore per I'individuazione degli oggetti dietro
alle superfici scansionate. Non dare mai per scontata I'assenza di cavi elettrici sotto tensione all’'interno di un muro. Esercitare
sempre la massima cautela nel piantare chiodi o forare pareti, pavimenti e soffitti che potrebbero contenere cavi sotto tensione.
Calibrare il dispositivo con regolarita seguendo una routine programmata.

Questo prodotto & un laser di classe 2. NON guardare mai direttamente il centro del fascio a occhio nudo né attraverso uno
strumento ottico e non dirigere mai il fascio verso altre persone. Non rimuovere nessuna etichetta di sicurezza. Non puntare il
dispositivo verso il Sole. Non cercare per nessun motivo di smontare autonomamente I'apparecchio. Per qualsiasi intervento

di riparazione e pulizia, contattare il centro di assistenza specializzato di zona. Proteggere I'apparecchio da urti improvvisi

ed evitare che sia sottoposto a eccessiva forza meccanica. Non usare il prodotto in presenza di esplosivi o vicino a materiali
infiammabili. Conservare I'apparecchio in un luogo fresco e asciutto. Usare solamente accessori e ricambi che corrispondono
alle specifiche tecniche riportate per questo strumento. Non tentare mai di adoperare uno strumento danneggiato

o con componenti elettriche danneggiate! In caso di ingestione di una parte dell'apparecchio o della batteria, consultare
immediatamente un medico.

Istruzioni di sicurezza per le batterie

Acquistare batterie di dimensione e tipo adeguati per I'uso di destinazione. Sostituire sempre tutte le batterie
contemporaneamente, evitando accuratamente di mischiare batterie vecchie con batterie nuove oppure batterie di tipo
differente. Prima della sostituzione, pulire i contatti della batteria e quelli dell'apparecchio. Assicurarsi che le batterie siano

state inserite con la corretta polarita (+ e ). Se non si intende utilizzare I'apparecchio per lungo periodo, rimuovere le batterie.
Rimuovere subito le batterie esaurite. Non cortocircuitare le batterie, perché cio potrebbe provocare forte riscaldamento, perdita
diliquido o esplosione. Non tentare di riattivare le batterie riscaldandole. Non disassemblare le batterie. Dopo I'utilizzo, non
dimenticare di spegnere I'apparecchio. Per evitare il rischio di ingestione, soffocamento o intossicazione, tenere le batterie fuori
dalla portata dei bambini. Disporre delle batterie esaurite secondo le norme vigenti nel proprio paese.

Garanzia Ermenrich

| prodotti Ermenrich, ad eccezione degli accessori, sono coperti da 5 anni di garanzia per quanto riguarda i difetti di
fabbricazione e dei materiali. Tutti gli accessori Ermenrich godono di una garanzia di 2 anni a partire dalla data di acquisto per
quanto riguarda i difetti di fabbricazione e dei materiali. La garanzia conferisce il diritto alla riparazione o sostituzione gratuite
del prodotto Ermenrich in tutti i paesi in cui & presente una sede Levenhuk, a patto che tutte le condizioni di garanzia siano
rispettate.

Per maggiori dettagli, visitare il nostro sito web: ermenrich.com

Per qualsiasi problema di garanzia o necessita di assistenza per |'utilizzo del prodotto, contattare la filiale Levenhuk di zona.



Detektor kotkow Ermenrich Ping SM90

Przed uzyciem tego produktu nalezy doktadnie zapozna¢ sie z instrukcjg bezpieczeristwa i instrukcjg obstugi. Przechowywaé
poza zasiegiem dzieci. Uzywaj urzadzenia tylko w sposdb okreslony w instrukcji obstugi.

Zawartos¢ zestawu: detektor kotkdw, przewdd USB-C, futerat do przenoszenia, instrukcja obstugi i karta gwarancyjna.

tadowanie przyrzadu

W tym urzadzeniu zastosowano akumulatorek litowo-jonowy. Podtgcz przewdd zasilania (w zestawie) do urzadzenia i zasilacza
DC (brak w zestawie) poprzez gniazdo USB, a nastepnie podtgcz do zrddta zasilania AC, aby natadowac urzadzenie.

Pierwsze kroki

Nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4) i przytrzymaj go przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ urzadzenie.

To wielofunkcyjne urzadzenie moze by¢ uzywane jako miernik laserowy, detektor kotkdw lub poziomica cyfrowa.

Funkcja miernika laserowego jest ustawiona domysinie. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przetaczy¢ na funkcje detektora
kotkdw lub nacisnij przycisk DIST (2), aby przetaczy¢ na funkcje miernika laserowego i funkcje poziomicy cyfrowej. Nacis$nij
przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby przewing¢ menu do funkcji poziomicy cyfrowej.

Ustawienia

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przej$¢ do menu. Mozna wybrac¢ zapis historii, jednostek miary, alarm dZzwigkowy,
ustawienie czutosci i kalibracje wykrywania metalu.

2. Nacis$nij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby przewija¢ menu. Naci$nij przycisk MEAS (7), aby potwierdzi¢ wybdr.
Nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4) aby wrécidé.

3. Skieruj wigzke lasera na obiekt i wykonaj pomiar. Nacisnij i przytrzymaj przycisk W prawo/+ (9), aby doda¢ nastepny pomiar.
Wykonaj nastepny pomiar. Aby odjg¢ pomiar, nacisnij i przytrzymaj przycisk W lewo/- (3).

4. Domyslnym punktem odniesienia jest dolny koniec urzgdzenia. Nacisnij i przytrzymaj przycisk DIST (2), aby zmieni¢ punkt
odniesienia z dotu na gére urzadzenia.

5. Nacisénij przycisk MEAS (7), aby zapisa¢ aktualny pomiar. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przej$sé¢ do menu. Wybierz
Memory aby wyswietli¢ zarejestrowane wartosci. Aby wyczysci¢ zapis, nacisnij jednoczesnie przycisk W lewo/- (3)
i przycisk W prawo/+ (9). Urzadzenie moze przechowywac¢ do 50 zapiséw historycznych i automatycznie nadpisuje stare
rekordy po utworzeniu nowych.

Funkcja miernika laserowego

Funkcja miernika laserowego jest ustawiona domyslnie. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby wybra¢ jedna
z ponizszych opcji: Pomiar ciggty; Pojedynczy pomiar odlegtosci; Pomiar powierzchni; Pomiar objetosci; Obliczenia

z 2 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa); Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa),
metoda 1; Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 2; Pomiary pola tréjkata, Pomiar trapeze;
Pomiar linii poziomej; Pomiar linii pionowej; Odliczanie; Poziomica cyfrowa.

Pomiar ciggty

Wyceluj wigzke lasera na wybrany obiekt. Urzgdzenie bedzie dokonywato pomiaréw jeden po drugim.
Na ekranie zostang wyswietlone wartosci MAX, MIN oraz ostatnie zmierzone wartosci. Nacisnij przycisk
zasilania/wstecz (4), aby wyj$¢ z tego trybu.

Pojedynczy pomiar odlegtosci

Woyceluj wigzke lasera w obiekt i nacisnij ponownie przycisk MEAS (7). Warto$c¢ zostanie wyswietlona na
ekranie.

Pomiar powierzchni

Woyceluj wigzke lasera w obiekt i nacis$nij ponownie przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ 2 krawedzie obiektu.
Powierzchnia zostanie obliczona automatycznie.




Pomiar objetosci

Woyceluj wigzke lasera w obiekt i nacis$nij ponownie przycisk MEAS (7), aby zmierzyé¢ dtugosé, szerokosé
i wysokosc¢ tréjwymiarowego obiektu. Objetos¢ zostanie obliczona automatycznie.

Obliczenia z 2 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa)
Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ linii poziomej i dtugosé
przeciwprostokatnej. Dtugos¢ linii pionowej zostanie obliczona automatycznie.

Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 1

Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ linii poziomej i dtugosci
dwdch przeciwprostokatnych. Linia miedzy dwoma przeciwprostokatnymi zostanie wys$wietlona na ekranie,
a jej dtugos¢ zostanie obliczona automatycznie.

Obliczenia z 3 dodatkowymi pomiarami (twierdzenie Pitagorasa), metoda 2

Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ linii poziomej i dtugosci
dwdch przeciwprostokatnych. Linia miedzy dwoma przeciwprostokatnymi zostanie wyswietlona na ekranie,
a jej dtugos¢ zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar pola tréjkata
Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosci trzech linii. Powierzchnia
zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar boku trapezu

Wyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosci dwéch linii pionowych
i jednej linii poziomej. Dtugos$¢ czwartej linii zostanie obliczona automatycznie.

Pomiar linii poziomej
Woyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugos¢ przeciwprostokatnej. Kat,
dtugosé linii poziomej i dtugosé linii pionowej zostang obliczone automatycznie.

Pomiar linii pionowej

Woyceluj wigzke lasera w obiekt. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby zmierzy¢ dtugosci dwdch linii. Urzadzenie
obliczy kat pomiedzy tymi liniami i dtugos¢ linii pionowej pomiedzy ich koricami.

Odliczanie

Uzyj przycisku W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby ustawi¢ czas odliczania. Nacis$nij przycisk MEAS (7), aby
zmierzy¢ dtugos$é. Po zakonczeniu odliczania na ekranie zostanie wyswietlona zmierzona warto$¢ dtugosci.

Funkcja poziomicy cyfrowej

Nacis$nij przycisk DIST (2). Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby przewing¢ do trybu
poziomicy cyfrowej. Wartos¢ kata nachylenia zostanie wys$wietlona na ekranie.



Funkcja detektora kotkéw

I Kalibracje nalezy wykona¢ po kazdym wyborze nowego trybu.
.

I Nie dotykac¢ obszaru czujnika urzadzenia podczas pomiardw, aby unikngé btedéw pomiarowych, poniewaz ludzkie ciato
= Ma wtasciwosci przewodzenia.

Informacje na wyswietlaczu

Ikony ekranowe Wynik wykrywania Ikony ekranowe Tryb
1 M Metale niezelazne 1 - Wykrywanie kotkow
2 U Metale zelazne 2 : Wykrywanie metali
3 (f) Przewdd pod napieciem 3 ( Wykrywanie przewodow pradu

przemiennego

4 ‘ Drewniane/metalowe koftki

Tryb wykrywania metali
Tryb wykrywania metali jest uzywany do wykrywania ukrytych obiektdw wykonanych z metali zelaznych i metalu niezelaznych.
Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przetgczyc¢ na funkcje detektora kotkdw. Tryb wykrywania metali jest ustawiony domysinie.

Kalibracja
1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Wybierz opcje Metal detection calibration (Kalibracja trybu wykrywania
metali).

2. Umies¢ urzadzenie w pozycji ptaskiej przy docelowej powierzchni. Upewnij sig, ze w poblizu nie ma zadnych metalowych
przedmiotow.

3. Nacisnij przycisk MEAS (7), aby rozpoczac kalibracje. Kalibracja zostanie wykonana automatycznie. Kalibracja jest ukonczona,
gdy biata czes¢ wyswietlacza stanie sie ciemna.

4. Odsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjs¢ z trybu kalibracji.

Uzytkowanie

1. Ukorcz kalibracje i przytdz przyrzad na ptasko do powierzchni, ktérg chcesz sprawdzi¢. Gdy na ekranie pojawi sie czerwona
linia, urzadzenie jest gotowe do skanowania.

2. Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzié¢ wykrywanie.

3. Po wykryciu metalowego obiektu na ekranie urzadzenia wyswietlone zostanie ikona X (metal niezelazny) lub i (metal
zelazny), wartos$¢ odlegtosci od celu oraz wskazanie sity sygnatu. Urzadzenie wyemituje sygnat dzwiekowy. Im blizej obiektu
jest urzadzenie, tym silniejszy jest sygnat dZzwiekowy.

4. Gdy sygnat jest najsilniejszy, wtgcza sie znacznik srodka (18). Przesun urzadzenie, aby zlokalizowac obiekt zgodnie
z intensywnoscig sygnatu.

W przypadku otrzymywania niespdjnych wynikéw skanowania moze to by¢ spowodowane wilgocig na powierzchni lub
= W zagtebieniach w $cianie lub ptycie gipsowej. Przyczyng moze by¢ rowniez niewyschnieta do korica farba lub tapeta.

Tryb wykrywania kotkow

Urzadzenie moze skanowac powierzchnie w poszukiwaniu drewnianych i/lub metalowych kotkdw.

Kalibracja

Kalibracja automatyczna

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przej$¢ do menu. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) i przycisk W prawo/+ (9), aby wybraé
tryb wykrywania kotkéw.

2. Umies¢ urzadzenie w pozyciji ptaskiej przy docelowej powierzchni.

3. Kalibracja zostanie wykonana automatycznie. Kalibracja jest ukoriczona, gdy biata cze$¢ wyswietlacza stanie sie ciemna,
a z6tta linia zniknie.

4. Odsun urzadzenie od powierzchni i naci$nij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjs¢ z trybu kalibracji.

Jedli urzadzenie nie wykrywa drewnianych/metalowych obiektdw po automatycznej kalibraciji, nalezy skalibrowa¢ urzadzenie

recznie.

Kalibracja reczna

1. Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) i przycisk W prawo/+ (9), aby wybrac¢
tryb wykrywania kotkow.

Nacisnij przycisk MEAS (7), aby rozpocza¢ kalibracje.

Umies¢ urzadzenie w pozyciji ptaskiej przy docelowej powierzchni.

Gdy ekran stanie sie ciemny, nacisnij przycisk MEAS (7), aby wymusi¢ kalibracje urzadzenia.

Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzié¢ wykrywanie. Gdy sygnat jest
najsilniejszy, wtgcza sie znacznik srodka (18). Kalibracja jest ukoriczona, gdy biata cze$¢ wyswietlacza stanie sie ciemna,
a z6tta linia zniknie.

6. Odsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyj$¢ z trybu kalibraciji.

oakrwd



Uzytkowanie

1.

Nacis$nij przycisk SURVEY (8), aby przejs¢ do menu. Nacisnij przycisk W lewo/- (3) lub W prawo/+ (9), aby wybraé tryb
wykrywania kotkéw.

Ukoncz kalibracje i przytdz przyrzad na ptasko do powierzchni, ktérg chcesz sprawdzic.

Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzié¢ wykrywanie.

Niebieska linia jest wyswietlana na ekranie podczas wyszukiwania drewnianych/metalowych obiektéw. W przypadku
wykrycia kotka na ekranie zostanie wyswietlona ikona drewnianego/metalowego kotka M@, warto$é odlegtoéci od celu oraz
wskaznik sity sygnatu. Urzadzenie wyemituje sygnat dzwiekowy. Im blizej obiektu jest urzadzenie, tym silniejszy jest sygnat
dzwigkowy.

Tryb skanowania przewodow sieciowych
Ten tryb stuzy wytgcznie do wykrywania przewoddw pod napieciem.

Kalibracja

1.

2.
3.

4.

Nacisnij przycisk SURVEY (8), aby przej$¢ do menu. Nacisnij przycisk W prawo/+, aby wybra¢ tryb wykrywania pradu
przemiennego.

Umies¢ urzadzenie w pozycji ptaskiej przy docelowej powierzchni.

Nacisnij przycisk MEAS (7), aby rozpocza¢ kalibracje. Kalibracja zostanie wykonana automatycznie. Kalibracja jest
ukonczona, gdy biata cze$¢ wyswietlacza stanie sie ciemna.

Odsun urzadzenie od powierzchni i nacisnij przycisk zasilania/wstecz (4), aby wyjs¢ z trybu kalibraciji.

Uzytkowanie

1. Ukoncz kalibracje i przyt6z przyrzad na ptasko do powierzchni, ktérg chcesz sprawdzic.

2. Powoli przesun detektor po powierzchni w kierunku, w ktérym chcesz przeprowadzi¢ wykrywanie.

3. W przypadku wykrycia przewodu pod napieciem na ekranie zostanie wy$wietlona ikona przewodu pod napieciem &, warto$é¢
odlegtosci od celu oraz wskaznik sity sygnatu. Urzadzenie wyemituje sygnat dzwiekowy. Im blizej obiektu jest urzadzenie,
tym silniejszy jest sygnat dzwiekowy. Czuto$¢ urzadzenia mozna zmniejszac wielokrotnie, aby dodatkowo zawezaé obszar
wyszukiwania i lokalizowaé przewody pod napieciem z wiekszg doktadnoscia.

Dane techniczne

Klasa lasera klasa Il, 630-670 nm, < 1T mW

Jednostki miar

Zakres pomiarowy
Doktadno$¢ pomiaru
Twierdzenie Pitagorasa
Pomiar powierzchni
Pomiar objetosci
Pomiar pola tréjkata
Pomiar boku trapezu
Pomiar linii poziomej
Pomiar linii pionowej
Odliczanie

Kat skanowania poziomicy cyfrowej

Maksymalna gtebokos¢ wykrywania

Wyswietlacz

Alarm dzwiekowy
Automatyczne wytgczenie
Zapisy historyczne
Zakres temperatury pracy
Zasilanie

Wymiary

Masa

m/ft/in/ft + in
0,2-40m
+1,5mm

+ + + + + o+ + o+

+90°

przewdd pod napieciem: 50 mm
metale zelazne: 120 mm / metale niezelazne: 100 mm
drewniane/metalowe kotki: 38 mm

2,4" kolorowy wyswietlacz HD; 240x320 px rozdzielczos¢
+

3 min.

50 grup

0... +40 °C (praca), -10... +60 °C (przechowywanie)
akumulator litowy (500 mA:-h)

63x25x139 mm

146 g

Producent zastrzega sobie prawo wprowadzenia zmian w ofercie produktéw i specyfikacjach bez uprzedniego powiadomienia.

Konserwacja i pielegnacja

Nie dotykac obszaru czujnika urzadzenia podczas pomiardw, aby unikngé btedéw pomiarowych, poniewaz ludzkie ciato ma
wtasciwosci przewodzenia. Lokalizujgc obiekty za skanowanymi powierzchniami, nie nalezy polega¢ wytacznie na detektorze.
Nie nalezy zaktadacg, ze w Scianie nie ma przewoddw pod napieciem. Zawsze nalezy zachowac ostroznos¢ podczas wbijania
gwozdzi, ciecia lub wiercenia w $cianach, podtogach i sufitach, w ktérych moze znajdowac sie okablowanie pod napieciem.
Urzadzenie nalezy regularnie kalibrowaé. Jest to produkt laserowy klasy Il. Nigdy NIE nalezy patrze¢ bezposrednio w wigzke
laserowa gotym okiem ani przez urzadzenie optyczne i nigdy nie nalezy kierowad jej w strone innych oséb. Nie nalezy usuwac



zadnych etykiet bezpieczenstwa. Nie nalezy kierowac urzadzenia bezposrednio na storice. Nie podejmuj préob samodzielnego
demontazu urzadzenia. W celu wszelkich napraw i czyszczenia skontaktuj sie z punktem serwisowym. Chron przyrzad przed
upadkami z wysokos$ci i dziataniem nadmiernej sity mechanicznej. Nie uzywac¢ produktu w srodowisku zagrozonym wybuchem
ani w poblizu materiatéw tatwopalnych. Przyrzad powinien by¢ przechowywany w suchym, chtodnym miejscu. Nalezy uzywaé
wytgcznie akcesoridw i czesci zamiennych zgodnych ze specyfikacjami technicznymi tego urzadzenia. Nie wolno uzywac
uszkodzonego urzgdzenia ani urzgdzenia z uszkodzonymi elementami elektrycznymi! W razie potkniecia jakiejkolwiek czesci
lub baterii nalezy natychmiast skontaktowac sie z lekarzem.

Instrukcje dotyczace bezpiecznego obchodzenia sie z bateriami

Nalezy uzywaé baterii odpowiedniego typu i w odpowiednim rozmiarze. Nalezy wymienia¢ wszystkie baterie jednoczesnie; nie
nalezy tagczy¢ starych i nowych baterii ani baterii réznych typdw. Przed wtozeniem baterii nalezy wyczysci¢ styki baterii

i urzadzenia. Podczas wktadania baterii nalezy zwraca¢ uwage na ich bieguny (znaki + i ). Jesli sprzet nie bedzie uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy wyjac¢ baterie. Zuzyte baterie nalezy natychmiast wyjgc¢. Nie doprowadza¢ do zwarcia baterii, poniewaz
wigze sie to z ryzykiem powstania wysokich temperatur, wycieku lub wybuchu. Nie ogrzewac baterii w celu przedtuzenia

czasu ich dziatania. Nie demontuj baterii. Nalezy pamieta¢ o wytgczeniu urzadzenia po zakoriczeniu uzytkowania. Baterie
przechowywacé w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby unikngé ryzyka potkniecia, uduszenia lub zatrucia. Zuzyte baterie nalezy
utylizowac zgodnie z obowigzujgcymi lokalnie przepisami.

Gwarancja Ermenrich

Produkty Ermenrich, z wyjatkiem dedykowanych do nich akcesoridw, majg 5-letnig gwarancje na wady materiatowe

i wykonawcze. Wszystkie akcesoria Ermenrich sg wolne od wad materiatowych oraz wykonawczych i pozostang takie przez

2 lata od daty zakupu detalicznego. Levenhuk naprawi lub wymieni produkt w dowolnym kraju, w ktérym Levenhuk posiada swdj
oddziat, o ile spetnione bedg warunki gwarancji.

Wiecej informacji na ten temat podano na stronie: ermenrich.com

W przypadku watpliwosci zwigzanych z gwarancjg lub korzystaniem z produktu, prosze skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem LevenhukLevenhuk.



Detetor de pernos Ermenrich Ping SM90

Leia atentamente as instrugdes de seguranga e o manual do utilizador antes de utilizar este produto. Mantenha-se afastado
de criangas. Utilize o dispositivo apenas conforme especificado no manual do usuério.

O kit inclui: detetor de pernos, cabo USB tipo C, saco de transporte, manual do usuario e garantia.

Carregamento do dispositivo

Este dispositivo utiliza uma bateria de de ides de litio recarregavel. Ligue o cabo de alimentacao (incluido) ao dispositivo
e ao adaptador CC (ndo incluido) através de uma ficha USB e, em seguida, ligue-o a fonte de alimentacao CA para carregar
o dispositivo.

Iniciar

Prima sem soltar o botao de ligar/desligar/retroceder (4) durante 3 segundos para ligar/desligar o dispositivo.

Este dispositivo multifuncional pode ser utilizado como medidor laser, detetor de pernos ou nivel digital.

Por predefinigao, a fungdo de medidor laser esta definida. Prima o botdo SURVEY (8) para mudar para a fungao de detetor de
pernos ou prima o botao DIST (2) para mudar para a fungado de medidor laser e a fungéo de nivel digital. Prima o botao Para

a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para percorrer o menu até a fungao de nivel digital.

Defini¢goes

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Pode selecionar o histérico de leituras, unidades de medida, alerta
acustico, definicao de sensibilidade e calibragdo de detegdo de metais.

2. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para percorrer o menu. Prima o botdo MEAS (7) para
confirmar a selegéo. Prima o botao de ligar/desligar/retroceder (4) para voltar.

3. Direcione o feixe laser para o alvo e faga uma medigéo. Prima sem soltar o botao Para a direita/+ (9) para adicionar a préxima
medicdo. Faga a proxima medigao. Para subtrair a medigéo, prima sem soltar Para a esquerda/- (3).

4. O ponto de referéncia predefinido é a extremidade inferior do dispositivo. Prima sem soltar o botdo DIST (2) para mudar
o ponto de medigao da parte inferior para a parte superior do dispositivo.

5. Prima o botdo MEAS (7) para registar a medigao atual. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Selecione Memory
para ver os valores registados. Para limpar o registo, prima o botao Para a esquerda/- (3) e o botdo Para a direita/+ (9) ao
mesmo tempo.

O dispositivo pode armazenar até 50 registos de histérico e substitui automaticamente registos antigos quando se criam
novos registos.

Fung¢édo de medidor laser

Por predefinicao, a fungao de medidor laser esta definida. Prima o botédo Para a esquerda/- (3) ou o botao Para a direita/+ (9)
para selecionar uma das seguintes opgdes: Medigao continua; Medigéo de distancia unica; Medig¢do de area; Medicao de
volume; Célculos com 2 medigdes adicionais (Teorema de Pitadgoras); Célculos com 3 medi¢des adicionais (Teorema de
Pitagoras), método 1; Calculos com 3 medi¢des adicionais (Teorema de Pitdgoras), método 2; Medi¢des da area do tridngulo,
Medigao de trapézio; Medicao de linha horizontal; Medicdo de linha vertical; Contagem regressive; Nivel digital.

Medigao continua

A Aponte o feixe laser para o alvo. O dispositivo continuara a efetuar medigdes uma apds a outra. Os valores MAX,
= e MIN e os ultimos valores medidos serdo apresentados no ecra. Prima o botédo de ligar/desligar/back (retroceder) (4)
& 0.194m para sair do modo.

Medicao de distancia tnica
Aponte o feixe laser para o alvo e pressione MEAS (7). O valor sera apresentado no ecra.

Medicao de area
Aponte o feixe laser para o alvo e pressione MEAS (7) para medir 2 lados do alvo. A area sera calculada
automaticamente.




Medigdo de volume

Aponte o laser para o alvo e pressione MEAS (7) para medir o comprimento, a largura e a altura do alvo
tridimensional. O volume sera calculado automaticamente

Célculos com 2 medig¢des adicionais (Teorema de Pitagoras)

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdo MEAS (7) para medir o comprimento da linha horizontal
e o comprimento da hipotenusa. O comprimento da linha vertical sera calculado automaticamente.

Célculos com 3 medic¢des adicionais (Teorema de Pitdgoras), método 1

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdao MEAS (7) para medir o comprimento da linha horizontal e os
comprimentos de duas hipotenusas. A linha entre as duas hipotenusas sera apresentada no ecra e o respetivo
comprimento sera calculado automaticamente.

Calculos com 3 medic¢oes adicionais (Teorema de Pitdgoras), método 2

Aponte o laser para o alvo. Prima o botao MEAS (7) para medir o comprimento da linha horizontal e os
comprimentos de duas hipotenusas. A linha entre as duas hipotenusas sera apresentada no ecra e o respetivo
comprimento serd calculado automaticamente.

Medicao da area do tridangulo
Aponte o laser para o alvo. Prima o botdao MEAS (7) para medir os comprimentos das trés linhas. A area sera
calculada automaticamente.

Medigao do lado do trapézio

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdao MEAS (7) para medir os comprimentos de duas linhas verticais e uma
linha horizontal. O comprimento da quarta linha sera calculado automaticamente.

Medigéao de linha horizontal

Aponte o laser para o alvo. Prima o botdao MEAS (7) para medir o comprimento da hipotenusa. O dngulo e os
comprimentos da linha horizontal e da linha vertical serdo calculados automaticamente.

Medigao de linha vertical

Aponte o laser para o alvo. Prima o botao MEAS (7) para medir os comprimentos das duas linhas. O dispositivo
ird calcular o angulo entre estas linhas e o comprimento da linha vertical entre as respetivas extremidades.

Contagem regressiva

Utilize o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botao Para a direita/+ (9) para ajustar o tempo de contagem
regressiva. Prima o botdo MEAS (7) medir o comprimento. Quando o tempo de contagem regressiva terminar,
um valor de comprimento medido serd apresentado no ecra.

Funcao de nivel digital
Prima o botdo DIST (2). Prima o botédo Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para se deslocar para
o modo de nivel digital. O valor do &ngulo de inclinagao sera apresentado no ecra.




Funcgao de detetor de pernos
I A calibragdo tem de ser efetuada sempre que um novo modo é selecionado.

I Nao toque na area de detegdo do dispositivo durante a medigdo de modo a evitar erros, porque o corpo humano tem
propriedades condutoras.

Informagdes a apresentar

icones dainterface Resultado da detegdo icones dainterface Modo
1 M Metais ndo ferrosos 1 . Detegao de pernos
2 U Metais ferrosos 2 3 Detecado de metais
3 (f) Cabo elétrico com corrente 3 ( Detegédo de cabo de CA
4 C Pernos de madeira/metal

Modo de detecao de metais
O modo de detegdo de metais € utilizado para a detecdo de objetos ocultos feitos de metais ferrosos e nao ferrosos. Prima
o botdo SURVEY (8) para mudar para a fungao de detetor de pernos. O modo de detecdo de metais esta predefinido.

Callbragao
Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Selecione Metal detection calibration (Calibragdo do modo de detegéo de
metais).

2. Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino. Certifique-se de que ndo existem objetos de metal ao
redor.

3. Prima o botdo MEAS (7) para iniciar a calibragdo. A calibragdo sera realizada automaticamente. Quando a parte branca do
ecra escurecer, a calibracdo estd concluida.
4. Remova o dispositivo da superficie e prima o botdo de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibragéo.

Utilizacao

1. Con%lua a calibracgao e coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie plana cuja leitura pretende fazer. Quando
aparecer uma linha vermelha no ecr3, o dispositivo esta pronto para fazer a leitura.

2. Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na dlregao de leitura pretendlda

3. Quando o dispositivo deteta um objeto de metal, o ecrd mostra o icone erroso) ou }Q" (metal ndo ferroso) ou  (metal
ferroso), o valor da distancia parao alvoe a |nd|ca<;ao de intensidade do sinal. O dispositivo emite um som. Quanto mais
proximo o dispositivo estiver do objeto, mais forte sera o sinal.

4. Quando o sinal atingir a sua intensidade maxima, a marca central (18) acende. Mova o dispositivo para localizar o objeto de
acordo com a intensidade do sinal.

I Se estiver a receber resultados de leitura irregulares, pode ser por causa de humidade, humidade na cavidade da parede ou
= nhodrywall, ou tinta recentemente aplicada ou papel de parede que nao esteja totalmente seco.

Modo de detecao de pernos
O dispositivo pode ler a superficie para detetar pernos de madeira e/ou metal.

Calibragao

Calibragado automatica

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botao Para a direita/+ (9) para
selecionar o modo de detecao de pernos.

2. Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino.

3. Acalibragdo sera realizada automaticamente. Quando a parte branca do ecra escurecer e a linha amarela desaparecer,
a calibragao esta concluida.

4. Removao dISpOSItIVO da superficie e prima o botdo de I|gar/desI|gar/retroceder (4) para sair do modo de calibragao.

Se o dispositivo ndo procurar objetos de madeira/metal apds a calibragdo automatica, tem de calibrar o dispositivo manualmente.

Calibragdao manual

1. Prima o botao SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima o botao Para a esquerda/- (3) ou o botdo Para a direita/+ (9) para
selecionar o modo de detegdo de pernos.

Prima o botao MEAS button (7) para iniciar a calibragao.

Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino.

Quando o ecra escurecer, prima o botdo MEAS (7) para forgar o dispositivo a calibrar.

Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na diregao de leitura pretendida. Quando o sinal atingir a sua intensidade
maxima, a marca central (18) acende. Quando a parte branca do ecra escurecer e a linha amarela desaparecer, a calibragao
esta concluida.

6. Remova o dispositivo da superficie e prima o botado de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibragao.

ar®ON

Ut|||za ao
Prlr’r?a o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima o botdo Para a esquerda/- (3) ou o botao Para a direita/+ (9) para
selecionar o modo de detecdo de pernos.

2. Conclua a calibragéo e coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie plana cuja leitura pretende fazer.

3. Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na direcédo de leitura pretendida.



4. Alinha azul aparece no ecra durante a procura por objetos de madeira/metal. Se o dispositivo detetar um perno, o ecra mostra
o icone de perno de madeira/metalf®, o valor da distancia para o alvo e a indicagdo de intensidade do sinal. O dispositivo emite
um som. Quanto mais préoximo o dispositivo estiver do objeto, mais forte serd o sinal.

Modo de detecao de CA

Este modo é utilizado apenas para detetar cabos com corrente.

Calibragao

1. Prima o botdo SURVEY (8) para aceder ao menu. Prima duas vezes o botao Para a direita/+ (9) para selecionar o modo de
detecdo de CA.

2. Coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie de destino.

3. Prima o botdo MEAS (7) para iniciar a calibragéo. A calibragéo sera realizada automaticamente. Quando a parte branca do ecra
escurecer, a calibragéo esta concluida.

4. Remova o dispositivo da superficie e prima o botao de ligar/desligar/retroceder (4) para sair do modo de calibragao.

Utilizagao

1. Conclua a calibragao e coloque o dispositivo diretamente sobre a superficie plana cuja leitura pretende fazer.

2. Mova lentamente o detetor, ao longo da superficie, na direcdo de leitura pretendida.

3. Quando o dispositivo deteta um cabo com corrente, o ecrd mostra o icone de cabo com corrente &, o valor da distancia para
o alvo e aindicacao de intensidade do sinal. O dispositivo emite um som. Quanto mais préximo o dispositivo estiver do objeto,
mais forte sera o sinal. Pode reduzir a sensibilidade do dispositivo varias vezes para restringir ainda mais a area de pesquisa
e localizar o cabo com corrente com maior precisao.

Especificagoes

Classe laser classe I, 630-670 nm, < 1TmW

Unidades de medida m/ft/in/ft + in

Intervalo de medigao 0,2-40m

Precisdo da medigao +1,5mm

Teorema de Pitagoras +

Medigao de area +

Medic¢do de volume i

Medicdo da area do tridngulo +

Medicdo do lado do trapézio +

Medigao de linha horizontal +

Medigéo de linha vertical +

Contagem regressiva +

Angulo de leitura de nivel digital +90°

cabo elétrico com corrente: 50 mm
Profundidade de detegdo maxima metais ferrosos: 120 mm / metais ndo ferrosos: 100 mm
pernos de madeira: 38 mm

Ecra 2,4" ecra HD de cor, 240x320 px resolugédo

Alarme sonoro +

Funcgao de desligar automatica 3 min.

Histdria de leituras 50 grupos

Intervalo de temperaturas de funcionamento

0... +40 °C (em funcionamento), -10... +60 °C

(armazenamento)
Fonte de alimentacao bateria de litio recarregavel (500 mA-h)
Dimensdes 63x25x139 mm
Peso 146 g
O fabricante se reserva no direito de fazer alteragdes na variedade e nas especificagdes dos produtos sem notificagédo prévia.

Cu

idado e manutengao

Nao toque na area de detecao do dispositivo durante a medigdo de modo a evitar erros, porque o corpo humano tem
propriedades condutoras. Nao confie exclusivamente no detetor para localizar objetos por tras de superficies lidas. Nao
presuma que ndo existem cabos elétricos com corrente dentro de uma parede. Antes de fazer a leitura, desligue sempre

a eletricidade, o gas e a dgua. Calibre o dispositivo regularmente de acordo com um programa de rotina.

Este € um produto laser de classe Il. NAO olhe diretamente para o feixe com os olhos desprotegidos ou através de um
dispositivo 6tico e nunca dirija o feixe para outras pessoas. Nao remova quaisquer etiquetas de seguranga. Nao aponte

o dispositivo diretamente para o sol. Ndo tente desmontar o dispositivo por conta prépria, por qualquer motivo. Para fazer
reparagdes e limpezas de qualquer tipo, entre em contato com o centro local de servigos especializados. Proteja o dispositivo de
impactos subitos e de forga mecanica excessiva. Nao utilize o produto em ambiente explosivo ou perto de materiais inflamaveis.
Guarde o dispositivo num local seco e fresco. Utilize apenas acessdrios e pegas sobressalentes para este dispositivo que



estejam em conformidade com as especificagdes técnicas. Nunca tente utilizar um dispositivo danificado ou um dispositivo com
pegas elétricas danificadas! Se uma parte do dispositivo ou a bateria for engolida, procure imediatamente assisténcia médica.

Instru¢des de segurancga da bateria

Compre sempre baterias do tamanho e grau mais adequados para o uso pretendido. Substitua sempre o conjunto de baterias
de uma sé vez; tome cuidado para ndo misturar baterias antigas com novas, ou baterias de tipos diferentes. Limpe os contactos
da bateria, e também os do dispositivo, antes da instalagcdo da bateria. Certifique-se de que as baterias estao instaladas
corretamente no que respeita a sua polaridade (+ e —). Remova as baterias do equipamento se este nao for ser usado por um
periodo prolongado de tempo. Remova as baterias usadas prontamente. Nunca coloque as baterias em curto-circuito, pois isso
pode causar altas temperaturas, derrame ou explosdo. Nunca aqueca as baterias com o intuito de as reanimar. Nao desmonte as
baterias. Lembre-se de desligar os dispositivos apds a utilizagdo. Mantenha as baterias fora do alcance das criancas, para evitar
o risco de ingestao, sufocagdo ou envenenamento. Use as baterias da forma prescrita pelas leis do seu pais.

Garantia Ermenrich

Os produtos Ermenrich, exceto seus acessdrios, estdo abrangidos por uma garantia de 5 anos contra defeitos de material e de
fabrico. Todos os acessdrios Ermenrich tém a garantia de isengdo de defeitos de material e de fabrico durante 2 anos a partir da
data de compra a retalho. A garantia inclui o direito a reparacdo ou substituigdo gratuita do produto Ermenrich em qualquer pais
que tenha uma filial da Levenhuk, caso estejam reunidas todas as condigdes da garantia.

Para mais detalhes, visite o0 nosso web site: ermenrich.com

Se surgirem problemas relacionados a garantia ou se for necessaria assisténcia no uso do produto, contate a filial local da
Levenhuk.



L1 NeTtekTOop cKpbiTON NpoBogku Ermenrich Ping SM90

Mepen ncnonb3oBaHWeM Npnbopa HEOHXOAMMO BHUMATENBHO MPOYECTb MHCTPYKLMM MO TEXHMKE 6e30MacHOCTU U MHCTPYKLMIO
Mo aKcnyaTaumn. XpaHute npubop B HeQOCTYMHOM AJ1 AeTen MecTe. Vicnonb3ayliTe Nprubop TONbKO COrMacHO yKasaHWaM
B MHCTPYKLMM MO 3KCMTyaTaLuu.

KomnnekTauus: netekTop ckpbiTon NnpoBoaku, kabenb USB Type-C, cyMka, UHCTPYKLUUS MO aKCMTyaTalumMm U rapaHTUAHbIN
TasoH.

3apsapgka ycTpomucTea

Mpnbop ocHalleH nepesaps>kaeMblM TNTUN-NOMMEPHbBIM akkyMynsaTopom. MNogcoenmHute kabenb NMTaHUs (B KOMMIEKTE)
K npubopy n ceTteBoMy aganTepy (HeT B komnnekTe) Yepe3d USB-pasbeM u BKIOUYNTE B CETb, YTOObI 3apaanTb 6aTapeto
yCTpOMNCTBA.

MopgrortoBka Kk pabore

HaxmuTe kHonKy nuTaHua/Hasag (4) n yoepxuBanTe B TEYEHNE TPEX CeKYHA, YTOObI BKNOYUTL/BbIKHOYUTbL NPUBOP.
[aHHOe MHOrodyHKLMOHaNbHOE YCTPOMNCTBO MOXET MPUMEHSATHCSA B KAYECTBE NTa3epHOM pyneTku, LMPPOBOro ypoBHS
M oeTekTopa NpoBOOKMN.

DyHKUWSA Na3epHON pyneTKM yCTaHOBMEHa No yMon4vaHuto. Haxmute kHonky SURVEY (8) ona nepexopa K GyHKLMM
OeTeKkTopa NpoBoAKN UK HaxmuTe kHonky DIST (2) ana nepexofa kK GyHKLNM Na3epHoOn pyneTkn. Haxmnmante KHonkm
Bneso/- (3) unu Bnpaso/+ (9) Ana NPOKPYTKN MEHIO, YTOObI NepeiTn K GYHKLUM LMOPOBOro YPOBHS.

HacTtpowka

1. Haxmwute kHonky SURVEY (8), 4yTo6bl BONTM B MeHI0. MOXHO Bbi6paTb: MicTopua nusMmeHeHui, EQUHULBI U3MepeHus,
3ByKOBOE onoBeLlleHne, HacTpoika YyBCcTBMTENbHOCTU, KannbpoBka B pexnmMe o6Hapy>XeH1s MeTannos.

2. Wcnonb3ynTe KHonku Bneso/— (3) n Bnpaso/+ (9) ansg npokpyTkn MeHto. Haxmute kHonky MEAS (7) ons Bbibopa
3aNeMeHTa HaCTPOMNKN, HAXXMUTE KHOMKY NUTaHua/Ha3ag (4) ons Bo3Bpara.

3. HaeeaouTe nasep Ha Lenb U NpousBeguTe namepeHme. Haxmmnrte n yoepxmpanTe KHOMNKY BApaBo/+ (9), 4Tobbl npnbaBnTb
elle ogHo 3HauveHwue. [ponssegunTe cnenyollee nsMmepeHue. [1n14 BbIMOMHEHUS BbIYMTAHUS HAXMUTE KHOMKY, HAXMNUTE
W yoepXunBanTe KHOMKy Bneso/— (3).

4. Touka oTcyeTa MAOET OT HMXHErOo TopLa YCTPOMCTBa Mo yMonYaHuto. HaxmuTte kHonky DIST (2), 4ToObl nepeMecTuTb
TOYKY OTYeTa Ha BEPXHUI TOpeL, yCTPONCTBA.

5. Haxmute kHonky MEAS (7) ons coxpaHeHus TekyLero nsmepenus. Haxmute kHonky SURVEY, 4To6bl BOUTU B MEHIO.
Bbibepute Memory gsa npocMoTpa Uctopum 3aduUKCUPOBaHHbIX U3MepPEeHU. YToObl yoanuTbh COXpaHeHHbIe 3anncu,
HaXXMUTe KHoMKK Bneso/— (3) nnu enpaso/+ (9) ogHoBpeMeHHO. Ha ycTpolicTBe MOXeT XpaHUTbcs He 6onee 50 rpynn
3anncen, a cTapble 3an1Mcy aBToMaTUYeCKM NepesanncoiBaoTCs NpU COXpaHeHUN HOBbIX 3anuce.

DyHKUMA Na3epHON pyneTKu

DyHKLUNSA NasepHOM pyneTku yCTaHOBNEHa No YMonyaHuto. icnonb3ynTte kHonku Bneso/— (3) unu enpaso/+ (9) anga
Bbi6Opa OfHON M3 cnefyowmx onunin: HenpepbiBHOE 3MepeHune; EQUHNYHBIN 3amMep paccTosHus; Boluncnenve
nnowanu; BelumcneHne o6bema; Boluncnenusa ¢ 2 oonosHUTENbHbIMU n3MepeHnamu (Teopema Muearopa); BoluncneHus
C 3 OOMNOJIHUTENbHbIMU N3MepeHnamMu (Teopema Muearopa), metopn 1; BoluncneHms ¢ 3 [ONONHUTENbHBIMU U3MEPEHUSMM
(Teopema Nudaropa), meTon 2; BoluncneHve nnowagm TpeyronbHuka; BolumcneHne cTopoHbl Tpaneuunm; Boluncnenme
rOPU30HTaNbHON NNHUW; BbluncneHne BepTuUKanbHoOM NuHUKM; O6paTHbIN oTcyeT; LindpoBon ypoBeHb.

HenpepbiBHOE M3MepeHue

HaBenuTte nasepHbiii Nyy Ha Lenb. [prnbop ByaeT Npon3BoaUTh MU3MEpPEHMS HENPEPbLIBHO OOHO 3a APYTrUM.
Ha skpaHe oTob6paszsaTcsa MakCuMaribHOe, MUHMMa IbHOE U Tekylliee 3HavyeHus. HaxmuTe KHonKy nutaHus/
Ha3zapg (4) ons BbiIxoda U3 pexuma.

Pe>xum eguHn4yHoro 3amMepa paccTtodaHua

HaBeaouTe nasepHbili Nyd Ha Lesnb U HaxkMmuTe kHonky MEAS (7). 3HavyeHre oTobpa3nTcsa Ha akpaHe.

BbluncneHnuve nnowagm

HanpaBbTe nasepHbIil fyd Ha Lefb U HaXXmuTe Ha kHomnky MEAS (7), 4To6bl M3MepuTb 2 CTOPOHbI GUTypbI.
Mnowapb 6yneT BblYMCEHa aBTOMATUYECKMU.




BbiuncneHne o6bema

HanpaBbTe nasepHbIil 1yd Ha Lenb U HaxkmuTe kKHonky MEAS (7), 4Tob6bl U3MepuTb OINHY, LUMPUHY, U BbICOTY
TpexmepHou ¢purypbl. O6bemM 6yaeT BblYMCIEH aBTOMATUYECKU.

BbluncneHus ¢ 2 pononHUTeNbHbIMU U3MepeHusammn (Teopema Muoaropa)

HanpaBbTe nasepHblit yd Ha uenb. Haxmute kHonky MEAS (7), 4ToObl U3MepUTb A/MHY FOPU3OHTaNbHOWN
JVNHUM U ONINHY TUNOTEHY3bl. [lNnHa BepTUKanbHON NNMHUM ByaeT BblYMCIeHa aBTOMATUYECKU.

BbluncneHus ¢ 3 pononHUTENbHbIMU U3MepeHusaMu (Teopema NMuearopa), metop, 1

HanpaBbTe nasepHblil yd Ha Lenb. HaxmuTe kHonky MEAS (7), 4yTo6bl U3MepuTb AJINHY FOPU30OHTaNIbHOM
NVHUWN 1 ONIVHY OBYX TMNOTEHY3. BbicoTa Mexay ABYMS FMNoTeHy3aMun oTobpasnTcs Ha akpaHe.

BbluncneHus ¢ 3 pononHUTeNbHbIMY U3MepeHnsamMu (Teopema lNuearopa), metopg, 2

HanpaBbTe nasepHblit yd Ha uenb. Haxmute kHonky MEAS (7), 4ToObl U3MepUTb ASIMHY FOPU3OHTaNIbHOWN
NVHUWN U OJIMHY OBYX rMNOTeHys. BbicoTa Mexay AByMa runoTeHysammn byneT oTobpaXkeHa Ha aKpaHe.

BbluncneHue nnowaaun TPeyroJsibH1UKa

HanpaBbTe nasepHbiit ny4 Ha uenb. Haxmute kHonky MEAS (7), 4To6bl U3MepUTb ONUHY TPEX JIMHUN.
Mnowapb 6yaoeT BbluMCNeHa aBTOMaTUYeCKM.

Bbluncnenuve CTOPOHDI Tpaneuuun

HanpaBsbTe nasepHblit yd Ha Lenb. HaxmMmnuTe kHonky MEAS (7), 4ToObl U3MepUTb ANIMHY OBYX BEPTUKaNbHbIX
JINHUI M OOHOWN FOPU3OHTAaNIbHOW TIMHUK. [J/INHA YeTBEPTON NTMHUM ByOeT BblYMC/IEHA aBTOMATUYECKU.

Bbluncnenwne ropusoHTaanoﬁ NNHUN

HanpaBbTe nasepHblit yd Ha Lenb. Haxmute kHonky MEAS (7), 4ToObl U3MepuUTb OJIMHY TMNOTEHY3bl. Yron,
OJIMHa FOPU3OHTaNIbHOW IMHUW U ANIMHA BEPTUKANbHON NMHUM ByAyT BblYNCIEHbl aBTOMATUYECKM.

BbiuncneHwne BepTVIKaﬂbHOI\/II NNHUN

HanpaBbTe nasepHblit yd Ha uenb. HaxmnTe kHonky MEAS (7), 4ToObl U3aMepUTb OSIMHbI ABYX JIMHWUIA.
YCTPOMCTBO paccymTaeT yros Mexay 3TUMU IMHUSMU U ANIMHY BEPTUKANbHOW TIMHUM MeXAY KOHLLaMU1 3TUX
NVHUR

O6paTHbIN oTCYeT

VMcnonb3yinTe kHonku BneBo/— (3) v Bnpaso/+ (9) onsa perynmpoBKn BpeMeHu obpaTHoro otcyeTa. Haxmure
kHonky MEAS (7), 4Tobbl namepuTb oanHy. Korga BpemMs o6paTHOro oTcyeTa 3akOHYMTCS, Ha aKpaHe
0oTOOpasnTCs 3Ha4YeHME OJIMHbI.

DOyHKUMA ULMPPOBOro ypoBHS

HaxmuTe kHonky DIST (2). HaxmuTe kHonky Brneeo/— (3) nnu Bnpaso/+ (9) oNns npokpyTKM MEHIo 1 nepexona
B PEXUM LUPPOBOro ypoBHS. 3HaYEHME yriia Hak/loHa 0TO6pas3nTCea Ha aKpaHe.



CDYHKLIMH AeTeKTopa npoBoaKu
Mpunbop HeobxoaMMO KanMbpPOBaTb NMPU KaXKAon CMeHe pexnMa.

He npukacaiTecb K CKaHMPYIOLLLEN YaCTWN YCTPOWCTBA BO BPEMS BbIMOJIHEHUS U3MEPEHUMN, MOCKOJIbKY TES0 YenioBeka MMeeT
e TOKOMPOBOASLLME CBOMUCTBA, KOTOPbIE MOTYT MPMBECTYU K OLUIMBKaM N3MepEeHUN.

UHTepdeiic
3HayKM OCHOBHOIo 3HaykM OCHOBHOIo
5 PesynbTat 06Hapy>xeHus = Pexxum
uHTepdenca uHTepdenca
Pexxnm obHapyxeH1sa oepeBaHHbIX
1 M LiBeTHble MeTansbl 1 - by fAepess /
MeTanIM4YeCKUX KOHCTPYKLUM
2 @) YepHble MeTanbl 2 t Pexxnum obHapyxeHus MeTannos
D\ ( PexuM 06Hapy>XeHWs NPOBOAOB
3 \f/ lMpoBoaa noa HanpsXXeHNeMm 3 Py POBOA
nopg, Hanps>XxeHnem
4 [epeBsiHHble/MeTannmyeckme
* KOHCTPYKLUK

Pexum 06H3pY)KeHVIFI MeTannos
[aHHbIN pexuMm No3BosnseT 0O6HapY>XXMUTb NPeaMeTbl U3 YEPHbBIX U LiBETHbIX MeTannoB. Haxmunte kHonky SURVEY (8) ana nepexona
K pyHKLMN OeTeKkTopa NPoBOaKN. PexnmM obHapy>XeHUs MeTas/IoB YCTaHOB/EH MO YMONYaHMIO.

Kann6bpogka

1. Haxmute kHonky SURVEY (8), 4To6bl BOMTM B MeHI0. BoibepuTte Metal detection calibration (Kannbposka B pexume
o6HapyXeHus MeTasoB).

2. Pacnonoxmute npnbop Ha NoBEpPXHOCTU. Y6eauTech, YTo MeTannmyeckme npegMeTbl Nob6AN30CTN OTCYTCTBYIOT.

3. Haxmunte kHonky MEAS (7), 4yTobbl 3anycTuTb kKannbposky. Kannbposka byaeT BbinonHeHa aBToMmaTuyecku. Korga 6enas
obnacTb Ha gucnnee cTaHeT TEMHOWN, KannbpoBka OyaeT 3aBepLUeHa.

4. Y6epuTe Npubop C NOBEPXHOCTU, YTOObI NPEKPaTUTb KaNMBPOBKY, M HAaXXMUTE KHOMKY NUTaHua/Hasag, (4), YToObl BbIATU U3
pexunma KanmbpoBKu.

MpumeHeHne

1. BbINonHWTE KanMBpPOBKY M pacnonioXuTe NPUGoP Ha MOBEPXHOCTU, KOTOPYHO HY>KHO NpoBepuTb. Koraa Ha akpaHe nossuTcs
KpacHas NIMHusS, yCTPOMCTBO ByaeT roTOBO K BbINOSIHEHNIO CKaHUPOBaHMS.

2. He otpbiBas npnbop oT NOBEPXHOCTU, MeO1EHHO NEPEMELLANTE ero B 00HOM HanpaseHnN.

3. Korpa npv6op 06HapyXu1T MeTannyeckuin NpeaMeT, Ha aKpaHe NOosIBUTCS CUMBON i (LiBETHble MeTanbl) unu J (YepHble
MeTassibl), 0TOBPasnTCa paccTosiHMe A0 06bekTa U UHTEHCUBHOCTb cUrHana. MNpunbop 6yaeT nsgaBaTb 3ByKOBOM CUrHas. Yem
6n1vxe Npnbop K NICKOMOMY 06bEKTY, TEM CUSIbHEE CUTHaTT.

4. Korpa curHan ctaHeT Hambornee MUHTEHCUBHbIM, Ha 3KpaHe 3aropuTcs OTMeTKa LleHTpanbHoro nonoxeHus (18). Nepemeluarite
YCTPOMNCTBO, YTO6bI ONPEENUTb NOSTIOXEHME NpeaMeTa B 3aBUCUMOCTM OT MHTEHCUBHOCTU CUrHana.

I BnaxHocTb BO34yXa, CbIPOCTb CTEH UK r§MNCOKapToHa, HeJaBHO HaHeCeHHas Kpacka UWin He NOJ/IHOCTbIO BbiCOXLUUe obou
m MOTYT UCKaXXaTb pe3ynbTaTbl VI3MepE‘HVIl7I.

Pexxum 06HapY)KeHI/I9| AgepeBdaHHbIX U MeTalJlIn4eCKUxX KOHCTpYKLI,VIl‘;I
[aHHbIN pexunm no3BosnseT 06Hapy>XUTb CKPbITble AepeBAHHbIe/MeTaNnYeckme npegMeTbl.

Kannbposka

ABTOMaTHyeckas kanmbpoBka

1. Haxwmute kHonky SURVEY (8) ona nepexona B MeHto. HaxmuTte Bneeo/- (3) unu Bnpaso/+ (9) onsa nepexona B pexum
0BHapy>XeHUs1 AepeBAHHbIX/MeTaNINYeCckmnx KOHCTPYKLMUNA.

2. PacnonoxuTe npnbop Ha NOBEPXHOCTW.

3. Kanubposka 6ygeT BbinosiHeHa aBToMaTmnyeckn. Koroa 6enas obnactb Ha gucrnsiee CTaHeT TEMHOM, a XenTas NMNHUS Ha
aKpaHe UcYesHeT, kannbposka byaeT 3aBepLUeHa.

4. Y6epuTe Nprnbop C NOBEPXHOCTU, YTOObI NMPEKPaTUTb KaIMOGPOBKY N HAXXMUTE KHOMKY NUTaHus/Ha3ag, (4), 4Tobbl BbINTY U3
pexunMa KanmbpoBKu.

Ecnn ycTpoicTBO He BbIMOHAET MOUCK AePEBSHHbIX U METaN/IMYeCcKnxX NpeaMeToB Nocsie aBToMaTUYeCKON KannbpoBKkHy,

HeobxooMMOo OTKanMbpoBaTb YCTPONCTBO BPYUHYIHO.

PyyHas kanubpoBka

1. Haxwmute kHonky SURVEY (8) onsa nepexoga B MeHto. HaxxmuTe kHonky Bneso/— (3) unv Bnpaso/+ (9) ong nepexona

B PEXMM OBHapYy>XeHUs1 fepeBAHHbIX/METaNNNYecknx KOHCTPYKLMNA.

HaxmuTte kHonky MEAS (7), 4To6bl NepenTn K py4HO KanmbpoBke.

PacnonoxuTe npnb6op Ha HeoH6XOANMOM MOBEPXHOCTU.

Korpa 6enas o6nacTb Ha gucnsiee CTaHeT TEMHOM, HaxxMmmnTe kHonky MEAS (7), 4To6bl BbINOSHUTb MPUHYOUTENbHYIO

KannbpoBKy yCTpOMCTBa.

He oTpbiBasi npnbop oT NOBEPXHOCTU, MEAIEHHO NepeMeLlanTe ero B o4HOM HanpasiieHun. Korga curHan ctaHeT Hanbonee

WHTEHCMBHbIM, Ha 3KpaHe 3aropuTca OTMeTKa LieHTpasibHoro nonoxerus (18). Korga 6enas o6nactb Ha gucnnee ctaHeT

TEMHOW, a XenTas IMHUS Ha 3KpaHe NCYE3HET, KannbpoBka OyaeT 3aBepLUeHa.

6. Yb6epute npndop c NOBEPXHOCTU, YTOObI MPEKPATUTb KaNMBPOBKY N HAXMUTE KHOMKY NUTaHus/Hasag (4), 4ToObl BbINTU U3
pexuma kanmbpoBku.

o pODN



MpumeHeHne

1.  Haxwmute kHonky SURVEY (8) onsa nepexona B MeHto. Haxxmute kHonky Bneeo/- (3) nnv enpaso/+ (9) ona nepexona
B PEXMM OBHapYy>XeHUs1 OepeBAHHbIX/METaNNNYECKNX KOHCTPYKLMN.

2. BbinonHuTe KannMbpPOBKY M pacnonoXxmTe NPUHop Ha MOBEPXHOCTU, KOTOPYHO HY>XXHO NPOBEPUTb.

3. He oTpbiBas npnbop oT NOBEPXHOCTU, MeOJIEHHO NepeMeLLlainTe ero B O4HOM HarpaBneHuu.

4. Bo BpeMs novicka gepeBaHHbIX 1 MeTanIM4yecknx NpeaMeToB Ha 3KpaHe ropuUT CUHSS HKS. B cnyyae obHapyxeHus
MCKOMOrO NpeaMeTa Ha akpaHe oTobpasntcs cumson M@ (nepeBsiHHbIe/MeTannmyeckme KOHCTPYKLIMM), 3HaUYEHMe
paccTosiHMA 0O LefieBoro o6bekTa n 0603HaYeHne MHTEHCMBHOCTU curHana. MNpubop 6yaeT nsgaBaTb 3BYKOBOM CUMHas.
Yem 6nmxe npnbop K LLeneBoMy o6bekTy, TEM CUSIbHEE CUTHA.

Pexum OGH&pY)KeHVIFI npoBoAOB NoA Hanpsa>XXeHnem
[aHHbIN pexXnM MCronb3yeTcsl TOMbKO ANS 0OHAPY>KEHUS MPOBOAOB MO HANPSXKEHNEM.

Kannbposka

1. Haxwmute kHonky SURVEY (8) onsa nepexopfa B MeHto. HaxxmuTe KHOMKy BrpaBo/+ (9) ABaxabl, 4TOObl NepeinT B pexmnm
0BHapy>XeHNa NPOBOAOB MO HANPAXEHNEM.

PacnonoxuTe npnbop Ha HeoH6XOANMOM MOBEPXHOCTU.

HaxmuTte kHonky MEAS (7), uTo6bl 3anyctutb kanubposky. Kannbposka 6yaeT BbinonHeHa aBToMaTudecku. Korga 6enas
obnacTb Ha gucnnee cTaHeT TeMHOW, KanMbpoBka byaeT 3aBepLueHa.

Y6epuTe npnbop ¢ NOBEPXHOCTU, YTOObI NPEKPATUTb KaSIMOPOBKY 1 HAXMUTE KHOMKY NUTaHus/Ha3ag, (4), 4Tobbl BbINTH
N3 pexurma KanmbpoBKu.

MpumeHeHne
BbinonHute KaJ'II/I6pOBKy M pacnosioxuTe I'IpVI60p Ha NOBEPXHOCTU, KOTOPYIO HY>XXHO NMPOBEpPUTD.
He oTpbiBas Npnbop oT NOBEPXHOCTU, MEOJIEHHO NepeMeLLanTe ero B O4HOM HarnpasieHU.

A own

w P

&, oTobpasunTcs paccTosiHne 00 06bekTa M MHTEHCUBHOCTb curHana. Mpubop 6yaert n3gasath 3ByKOBOW curHan. Yem 6avxe
npunbop K ICKOMOMY 06BEKTY, TEM cUSibHee curHas. [1ns 6onee TOYHOro onpefeneHns MeCToMNoIOXeEHUS NPOBOAOB MOS,
Hanps>XXeHMeM YyBCTBUTENbHOCTb MPMBOPa MOXHO YMEHbLLATb HECKOJIbKO Pas.

TexHu4eckue XapakKTepUcTukumn

Knacc nasepa knacc ll, 630-670 HM, < 1 MBT
EanHuubl nsmepeHus M/dyT/oonm/pyT+aonm
[nanasoH nsmepeHum 0,2-40m

ToYHOCTb U3MepeHui +1,5 MM

Teopema lNMudaropa +

Bbluvcnenune nnowaam +

BbluncneHune obbvema +

BblumcneHune nnowaam TpeyronbHMKa +

BbluncneHne cTopoHbl Tpanewmm +

OnpepeneHne ropu3oHTaIbHOro NOSIOXKEHNS +

OnpepeneHune BepTUKaNbHOO MONOXEHMUS +

O6paTHbIN oTCHeT +

Yron pasBepTKy J1a3epHOro YPOBHS +90°

npoeoga nog HanpsxeHnem: 50 Mm
MakcuMmanbHas rinybuHa obHapyXeHus YepHble MeTansbl: 120 MM / uBeTHble MeTansbl: 100 Mm
OepeBsaHHble/MeTanmyeckme KOHCTPYKLum: 38 Mm

Oucnnen 2,4" uBetHon HD-3kpaH, paspeleHne 240x320 nukc
3BYKOBOW CUTrHan +

ABTOMaTUYECKOE OTK/IOYEHNE 3 MUH.

McTopusa namepeHuni 50 rpynn

[nanasoH paboynx TemnepaTtyp 0... +40 °C (npumMeHeHue), -10... +60 °C (xpaHeHne)
MCTOYHMK NUTaHmS nnTneBbin akkymynatop (500 MA-y)

Pasmepbl 63x25x139 Mm

Macca 146r

rlpOI/I3BO,D,VITeJ'Ib OCTaBNgeT 3a cob0M NnpaBo BHOCUTb Ntobble U3MEHeHU B MO,D,eﬂbelﬁ pan v TeEXHn4YeCckne XxapakTtepuctmku
nnu npexkpawatb Nnpon3eBoacTBO Usagenns 6es npenBapuUTesibHOro ysegomMsieHus.

Yxoa n xpaHeHue

He I'IpVIKaCGIZTer K CKaHMpy}OU.leI‘;I 4YacTu YCTpOI‘/‘ICTBa BO BpeM4 BbINMOJIHEHUA I/13MepeHMl‘;I, MOCKOJ1bKY TeJ/10 YesioBeka nmeet
ToKonpoeogduimne CBOﬁCTBa, KOTOpPbIe MOTYyT NPUBECTU K ownbkam M3Mep6HI/II\/'I. He nonaraitech UCK/TOYUTENBHO Ha O0eTeKkTop

B cnyyae o6HapyxeHWs NPOBOAOB MoA, HAaMPsSXXEHNEM Ha aKpaHe MOsSIBUTCSA MKOHKA MHAMKALMM MPOBOAOB MO HanpsaXXeHeM

Ang obHapy>XeHWs NPeAMETOB 3a CKaHMpPyeMbiMU MoBepxHOCTAMU. ObpaTuUTe BHUMaHWe Ha To, YTO kabenn BHyTPU CTEHbI MOTYT
ObITb NoA HanpsxeHneM. CobntoganTe OCTOPOXHOCTb NPW 3abMBaHUN FBO3AEN, PE3KE UV CBEPJIEHUN CTEH, MOSOB U MOTOJIKOB,
B KOTOPbIX MOXET HaXOANTbCS 3NEeKTPONPOBOAKa. PerynspHo kanmbpyinTe yCTPOMUCTBO.



3To nasepHbli NpoaykT knacca Il. Hukorga He cMoTpuTe Ha nyyr 6e3 3awuTbl 4719 r1as Uan ¢ MOMOLLbHO JTI060ro onTUYecKoro
YCTPOMCTBa W He HanpaB/isnTe Na3epHbI Nyd Ha Apyrux nogen. He ygananTte npegynpegunTesibHble HaKNenku.

He Hanpasnante npnoop Ha ConHue. He pasbupante nprnbop. CepBUCHbIE M PEMOHTHbIE PabOTbl MOTYT NPOBOANTHLCS

TOJIbKO B CMeELManM3MpoBaHHOM CEPBUCHOM LieHTpe. Obeperaiite npnbop OT Pe3KNX YOAPOB N YPE3MEPHBIX MEXaHNYECKNX
BO34eNcTBUN. He ncnonbaylite npubop Bo B3PbIBOOMACHOM cpene Umn B6n3Kn NerkoBoCrniaMeHsaoWwmxca MaTepmasnos.
XpaHuTe nprMbop B CyxoM NpoxsiagHoM MecTe. MicnonbayliTe ToMIbKO akCeccyapbl 1 3anacHble AeTanu, CoOoTBEeTCTBYoWwmue
TEXHUYECKUM XapakTepuUCTKaM Npubopa. Hukoraa He cnosb3yiiTe NOBpeXAeHHOoe YCTPOMUCTBO MU YCTPOMCTBO

C NMOBPEXAEHHbIMU 3neKTpuiecknmn getanamu! Ecnu getanb npubopa Uim an1eMeHT NUTaHUS Obinn NPOrI0YeHbl, CPOYHO
obpaTtmTech 3a MegULIMHCKOM NOMOLLbHO.

Mcnonb3oBaHue 3neMeHTOB NUTaHUA

Bcerpa ncnonb3yite aneMeHTbl MMTaHWs NOAXOAALLEro pasMepa M COOTBETCTBYOLEro TUna. MNpn Heo6X0AMMOCTM 3aMeHbl
3/1eMEHTOB NMUTaHUA MeHsANTe cpa3y BECb KOMMJEKT, HE CMELLMBAWTE CTapble U HOBbIE 3/IEMEHTbI MUTaHUS U HEe UCTOSb3YyiNTe
3/1eMEHTbI MUTaHUS Pa3HbIX TUMOB O4HOBPEMEHHO. [epen yCTaHOBKOM 3/1eMEHTOB NMUTAHNS OYMCTUTE KOHTAKTbl 3/IEMEHTOB
M KOHTaKTbl B Kopryce npubopa. YcTaHaBIMBaNTe 3/1IeMEHTbI MUTaHUSi B COOTBETCTBUM C YKa3aHHOM NOASIPHOCTbIO (+ 1 —).
Ecnv npnbop He ncnonbayetca AnUTebHOE BPeMS, CrienyeT BbiIHYTb U3 HEro 3/1IEMEHTbI NUTaHUA. OnepaTUBHO BbiIHUMaNTe
13 npmMbopa UCMOMb30BaHHbIE 3N1EMEHTbI NMTaHMsA. HuKorga He 3akopaynBanTe nostoca 3/1EMEHTOB MUTaHNUA — 3TO MOXET
NPUBECTU K UX Neperpesy, NpoTeyke Unn B3pbiBy. He nbiTalnTeck HarpeBaTb 3/1eMeHTbl MUTaHWS, YTO6bl BOCCTAHOBUTbL UX
paboTocnocobHoCTb. He pa3bupaliTe afieMeHTbl MnTaHus. BoiktovaiiTe nprubop nocne ncrnosib3oBaHus. XpaHUTE 3/1EMEHTDI
NUTaHWs B HELOCTYMHOM AN AeTEN MeCTe, YTOObI M36eXaTb pUCka UX NPOraTbiBaHUS, YAYLbA U OTPaBNEHUS. YTUAN3NpYinTe
MCnosib30BaHHble HaTapenkn B COOTBETCTBUM C NPEANUCAHNAMU 3aKOHa.

MapaHTna Ermenrich

TexHuka Ermenrich, 3a uckntoyeHnem akceccyapoB, obecneymBaeTcsa NATUETHEN rapaHTUen co aHa Nokynku. KoMmnaHus
Levenhuk rapaHTupyeT oTcyTcTBME AedEKTOB B MaTepmaniax KOHCTPYKLUUN U OepeKkToB N3rotosneHms nagenus. Npoaase
rapaHTMpPYeT COOTBETCTBME Ka4ecTBa NpnUobpeTeHHoro Bamu nsgenus Ermenrich Tpe6oBaHnaM TEXHUYECKOM AOKYMEHTaLUK
npuv cobnogeHnn notTpedbutenem ycroBui 1 NpaBus TPAHCMOPTUPOBKN, XPAHEHUS U 3KCTyaTauumn nsgenms.

CpoK rapaHTuu: Ha akceccyapbl — 6 (LLecTb) MecsaLEeB CO AHS MOKYMNKU.

MoppobHee 06 ycnoBmax rapaHTUIAHONO 0BCNYXMBaAHMA CM. Ha caliTe ermenrich.com

Mo Bonpocam rapaHTUIMHOIro o6CNyXXnUBaHUs Bbl MOXeETe 06paTUTbCA B 6inxalillee NpeacTaBuTeNbCTBO KOMMaHum Levenhuk.



Ermenrich Ping SM90 Dikme Dedektoru

Lutfen bu Grdnu kullanmadan dnce guvenlik talimatlari ve kullanim kilavuzunu dikkatli bir sekilde okuyun. Gocuklardan uzak
tutun. Cihazi yalnizca kullanim kilavuzunda belirtildigi sekilde kullanin.

Kit icerigi: dikme dedektori, Type-C USB kablosu, asima ¢antasi, kullanim kilavuzu ve garanti.

Cihazin sarj edilmesi

Bu cihaz sarj edilebilir bir yeniden Li-ion pil kullanmaktadir. Cihazi sarj etmek igin gli¢ kablosunu cihaz ve DC adaptdériine
(dahil degildir) bir USB fis ile baglayin ve AC gli¢ kaynagina takin.

Baslarken

Cihazi agmak/kapatmak i¢in Glg/Geri digmesini (4) 3 saniye basili tutun.

Bu ¢ok islevli cihaz bir lazer metre, dikme dedektorii veya dijital su terazisi olarak kullanilabilir. Lazer metre islevi varsayilan
olarak ayarlanir. Dikme dedektori islevine gegmek igin SURVEY diigmesine (8) veya lazer metre islevine ve dijital su
terazisiislevine gegmek icin DIST digmesine (2) basin. Menuyd dijital su terazisi islevine kaydirmak igin Sol/- (3) veya
Sag/+ diigmesine (9) basin.

Ayarlar

1. Meniye girmek icin SURVEY (8) digmesine basin. Ge¢gmis kaydini, 6l¢i birimlerini, sesli uyariyi, hassasiyet ayarini ve metal
algilama kalibrasyonunu segebilirsiniz.

2. Meniyu kaydirmak i¢in Sol/- (3) veya Sag/+ digmesine (9) basin. Segimi onaylamak igin MEAS (7) diigmesini kullanin.
D6nmek igin igin Glig/Geri digmesini (4) basin.

3. Lazeriiginini hedefe dogrultun ve bir Slglim alin. Sonraki dl¢limi eklemek igin Sag/+ diigmesine (9) diigmesini basili tutun.
Sonraki 6l¢iimii alin. Olgiimii gikarmak igin Sol/-digmesini (3) basili tutun.

4. Varsayllan referans nokta, cihazin alt ucudur. Olgiim noktasini cihazin alti yerine istii olarak degistirmek icin DIST
diigmesine (2) basin.

5. Gegerli 6lgimi kaydetmek igin MEAS diigmesine (7) basin. Mentiye girmek i¢cin SURVEY (8) diigmesine basin. Kaydedilen
degerleri gormek icin Memory 6gesini segin. Kaydi temizlemek igin Sol/— digmesine (3) ve Sag/+ digmesine (9) ayni anda
basin. Cihaz 50'ye kadar gegmis yuvasini saklayabilir ve yeni kayitlar yapildiginda otomatik olarak eski kayitlarin tGzerine
yazar.

Lazer metre iglevi

Lazer metre iglevi varsayilan olarak ayarlanir. Asagidaki se¢geneklerden birini se¢gmek i¢in Sol/- digmesine (3) veya

Sag/+ digmesine (9) basin: Surekli 6l¢glim; Tek mesafe dl¢lim; Alan 6lgimU; Hacim dlgimd; 2 ek dlgimle hesaplamalar
(Pisagor teoremi); 3 ek dlglimle hesaplamalar (Pisagor teoremi), ydntem 1; 3 ek 6lglimle hesaplamalar (Pisagor teoremi),
yontem 2; Uggen alani dlgimleri; Trapez 6l¢gim; Yatay ¢izgi 6lgim; Dikey ¢izgi 6l¢imu; Geri sayim; Dijital su terazisi.
Siirekli 6lglim

Lazeri hedefe yonlendirin. Cihaz, arka arkaya ol¢timler alacaktir. MAKS, MIN ve son olgllen degerler ekranda
goruntilenecektir. Moddan c¢ikmak i¢in Glig/Geri digmesine (4) basin.

Tek mesafe dlguimi
Lazeri hedefe yonlendirin ve MEAS diigmesine (7) basin. Deder ekranda goriintiilenecektir.

Alan dlglimi

Lazeri hedefe yonlendirin ve ardindan hedefin 2 tarafini 6lgmek icin MEAS diigmesine (7) basin. Alan otomatik
hesaplanacaktir.

Hacim o6lgimi
Lazeri hedefe yonlendirin ve Gi¢ boyutlu hedefin uzunlugu, genisligi ve ytksekligini dlgcmek icin
MEAS digmesine (7) basin. Hacim otomatik hesaplanacaktir.




2 ek 6lgiimlu hesaplamalar (Pisagor teoremi)

Lazeri hedefe yonlendirin. Yatay ¢izgi uzunlugunu ve hipotenis uzunlugunu 6lgmek icin MEAS digmesine (7)
basin. Dikey ¢izgi uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

3 ek olgiimlii hesaplamalar (Pisagor teoremi), yontem 1

Lazeri hedefe yonlendirin. Yatay ¢izgi uzunlugunu ve iki hipotenisiin uzunlugunu élgmek igin
MEAS digmesine (7) basin. Iki hipotenis arasindaki gizgi ekranda gdérintilenecek ve uzunlugu otomatik
olarak hesaplanacaktir.

3 ek olgtimli hesaplamalar (Pisagor teoremi), yontem 2

Lazeri hedefe yonlendirin. Yatay gizgi uzunlugunu ve iki hipotenisiin uzunlugunu dlgmek igin
MEAS digmesine (7) basin. Iki hipotenis arasindaki gizgi ekranda gdériintilenecek ve uzunlugu otomatik
olarak hesaplanacaktir.

Uggen alan 8lgiimii )
Lazeri hedefe yonlendirin. Ug ¢izginin uzunlugunu 6lgmek icin MEAS diigmesine (7) basin. Alan otomatik
hesaplanacaktir.

Yamuk yan 6lgimu

Lazeri hedefe yonlendirin. iki dikey ¢gizginin ve bir yatay ¢izginin uzunlugunu élgmek icin MEAS diigmesine (7)
basin. Dordlinci ¢izgi uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

Yatay ¢izgi 6l¢imu
Lazeri hedefe yonlendirin. Hipotenls uzunlugunu 6lgmek icin MEAS digmesine (7) basin. Acl, yatay ¢izgi
uzunlugu ve dikey ¢izgi uzunlugu otomatik olarak hesaplanacaktir.

Dikey c¢izgi 6lgiimu
4 Lazeri hedefe yonlendirin. iki ¢izginin uzunlugunu &lgmek icin MEAS diigmesine (7) basin. Cihaz bu gizgiler

A 129 arasindaki aglyi ve uglari arasindaki dikey ¢izgi uzunlugunu hesaplayacaktir.
<]  1.201m

Geri sayim

Geri sayim siresini ayarlamak i¢in Sol/— diigmesini (3) veya Sag/+ digmesini (9) kullanin. Uzunlugu 6lgmek igin
MEAS digmesine (7) basin. Geri sayim siresi bittiginde 6lglilen uzunluk degeri ekranda goériintiilenecektir.

Dijital su terazisi islevi

DIST diigmesine (2) basin. Dijital su terazisi moduna kaydirmak igin Sol/- digmesine (3) veya
Sag/+ digmesine (9) basin. E§im agisi dederi ekranda gorintilenecektir.

Dikme dedektoru iglevi
I Her yeni mod segildiginde kalibrasyon yapilmalidir.
[ ]

I insan viicudunda iletken 6zellikler bulundugundan, hata yapmamak igin l¢iim sirasinda cihazin algilama alanina
= dokunmayin.



Ekran bilgileri

Ekran simgeleri Algilama sonucu Ekran simgeleri Mod
1 M Demir olmayan metaller 1 - Dikme algilama
2 U Demir metaller 2 g Metal algilama
r\ o . .
3 & Uzerinde elektrik bulunan kablo 3 ( AC kablo algilama
4 ; Ahsap/metal dikmeler

Metal algilama modu
Metal algilama modu, demir iceren ve igermeyen metallerden yapilmis gizli nesnelerin algilanmasi igin kullanilir. Dikme
dedektori islevine gegis yapmak igcin SURVEY diigmesine (8) basin. Metal algilama modu varsayilan olarak ayarlanmistir.

Kalibrasyon

1. Meniye girmek icin SURVEY diigmesine (8) basin. Metal detection calibration (Metal algilama modu kalibrasyonu)
Ogesini segin.

2. Cihazi hedef ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin. Etrafta metal nesnelerin olmadigindan emin olun.

3. Kalibrasyonu baslatmak icin MEAS diigmesine (7) basin. Kalibrasyon otomatik olarak gerceklestirilecektir. Ekranin beyaz
kismi karardidinda kalibrasyon tamamlanmistir.

4. Kalibrasyonu durdurmak icin cihazi ylizeyden kaldirin. Kalibrasyon modundan ¢ikmak i¢in Glig/Geri digmesine (4) basin.

Kullanim

1. Kalibrasyonu tamamlayin ve cihazi, taramak istediginiz ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin. Ekranda kirmizi gizgi
goérindiglinde cihaz taramaya hazirdir.

2. Dedektori taramak istediginiz yonde, ylizey boyunca yavasga hareket ettirin.

3. Cihaz metal bir nesne algiladiginda, ekranda Metal kelimesi jxj (demir icermeyen metal) veya {_ (demir iceren metal)
simgesi, hedefe olan mesafe degeri ve sinyal glicl gostergesi goruntulenir. Cihaz bir ses ¢ikarir. Cihaz nesneye ne kadar
yakinsa, sinyal o kadar gli¢li olacaktir.

4. Sinyal en gugli oldugunda, merkez isareti (18) yanar. Sinyal yogunluguna gore nesneyi bulmak igin cihazi hareket ettirin.

I Diizensiz tarama sonuglari aliyorsaniz, bunun nedeni nem, duvar boslugu veya algipan igindeki nem veya yakin zamanda
= uygulanmig boya veya tamamen kurumamis duvar kagidi olabilir.

Dikme algilama modu
Cihaz, ahsap ve/veya metal dikmeler icin ylzeyi tarayabilir.

Kalibrasyon
Otomatik kalibrasyon

1. Meniye girmek i¢cin SURVEY diigmesine (8) basin. Dikme algilama modunu segmek i¢in Sol/- (3) veya Sag/+ diigmesine (9)
basin.

Cihazi hedef ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin.

Kalibrasyon otomatik olarak gerceklestirilecektir. Ekranin beyaz kismi karardiginda ve sari gizgiler kayboldugunda
kalibrasyon tamamlanmustir.

4. Kalibrasyon modundan ¢ikmak i¢in cihazi ylizeyden kaldirin ve Glig/Geri diigmesine (4) basin.

Cihaz otomatik kalibrasyondan sonra ahsap/metal nesneleri aramazsa, cihazi manuel olarak kalibre etmeniz gerekir.

2.
3.

Manuel kalibrasyon

1. Meniye girmek icin SURVEY diigmesine (8) basin. Dikme algilama modunu se¢gmek i¢in Sol/- (3) veya Sag/+ diigmesine (9)
basin.

2. Kalibrasyonu baglatmak icin MEAS diigmesine (7) basin.

3. Cihazi hedef ylizeye diz bir sekilde yerlestirin.

4. Ekran karardiginda, cihazi kalibre etmeye zorlamak icin MEAS diigmesine (7) basin.

5. Dedektori taramak istediginiz yonde, ylizey boyunca yavasca hareket ettirin. Sinyal en gui¢li oldugunda, merkez isareti (18)
yanar. Ekranin beyaz kismi karardiginda ve sari gizgiler kayboldugunda kalibrasyon tamamlanmistir.

6. Kalibrasyonu durdurmak igin cihazi ylizeyden kaldirin. Kalibrasyon modundan ¢ikmak i¢in Glig/Geri diigmesine (4) basin.

Kullanim

1. Meniye girmek icin SURVEY digmesine (8) basin. Dikme algilama modunu segmek igin Sol/- (3) veya Sag/+ digmesine (9)

basin.

2. Kalibrasyonu tamamlayin ve cihazi, taramak istediginiz ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin.

3. Dedektoriu taramak istediginiz yonde, ylizey boyunca yavasca hareket ettirin.

4. Ahsap/metal cisimler ararken mavi ¢izgi ekranda gosterilir. Bir dikme algilanirsa, ekranda ahsap/metal dikme simgesi, hedefe
olan mesafe degeri ve sinyal glici gostergesi gorintilenir. Cihaz bir ses ¢ikarir. Cihaz nesneye ne kadar yakinsa, sinyal
o kadar gugclu olacaktir.

AC tarama modu
Bu mod yalnizca elektrikli telleri algilamak i¢in kullanilir.



Kalibrasyon

1. Meniye girmek icin SURVEY diigmesine (8) basin. AC algilama modunu segmek i¢in Sag/+ digmesine basin.

2. Cihazi hedef ylizeye diz bir sekilde yerlestirin.

3. Kalibrasyonu baglatmak icin MEAS diigmesine (7) basin. Kalibrasyon otomatik olarak gergeklestirilecektir. Ekranin beyaz
kismi karardiginda kalibrasyon tamamlanmistir.

4. Kalibrasyon modundan ¢ikmak igin cihazi yizeyden kaldirin ve Gug/Geri digmesine (4) basin.

Kullanim

1. Kalibrasyonu tamamlayin ve cihazi, taramak istediginiz ylizeye diiz bir sekilde yerlestirin.

2. Dedektoru taramak istediginiz yonde, ylizey boyunca yavasca hareket ettirin.

3. Cihaz bir elektrikli tel algiladiginda, ekranda elektrikli tel simgesi &, hedefe olan mesafe degderi ve sinyal glici géstergesi
goruntilenir. Cihaz bir ses ¢ikarir. Cihaz nesneye ne kadar yakinsa, sinyal o kadar gii¢lu olacaktir. Arama alanin daha da
daraltmak icin cihazin hassasiyetini defalarca azaltabilir ve elektrik yiikli bulunan kablonun yerini gok daha biyik bir
kesinlikle bulabilirsiniz.

Teknik Ozellikler

Lazer sinifi sinif Il, 630-670 nm, <1 mW
Olgii birimleri m/ft/in/ft + in

Olgiim aralig 0,2-40m

Olciim dogrulugu +1,5 mm

Pisagor teoremi +

Alan élgimi +

Hacim ol¢gimu +

Uggen alan &lgiimii +

Yamuk yan 6lgimu +

Yatay ¢izgi 6lgumu +

Dikey ¢izgi 6lcimu i

Geri sayim +

Dijital su terazisi tarama agisi +90°
Uzerinde elektrik bulunan kablo: 50 mm

Maks. algilama derinligi demir metaller: 1220 mm / demir olmayan metaller: 100 mm
ahsap/metal dikmeler: 38 mm

Ekran 2,4" renkli HD ekran, 240x320 px ¢ozunurlik

Sesliikaz +

Otomatik kapanma 3 dk.

Gegmis kayitlari 50 grup

Calisma sicakhgi aralig 0... +40 °C (¢aligma), -10... +60 °C (depolama)

Gug kaynagi sarj edilebilir lityum polimer pil (500 mA-h)

Boyutlar 63x25x139 mm

Agirlik 146 g

Uretici, Grlin serisinde ve teknik dzelliklerinde dnceden bildirimde bulunmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

Bakim ve onarim

insan viicudunda iletken 6zellikler bulundugundan, hata yapmamak icin 6lciim sirasinda cihazin algilama alanina dokunmayin.
Taranan yulzeylerin arkasindaki cisimlerin yerini tespit etmede 6zellikle dedektore glivenmeyin. Bir duvarin igerisinde lizerinde
elektrik ytkd bulunan kablo olmadigi varsayiminda bulunmayin. Elektrik ytiki olan kablo tesisati barindirabileceklerinden duvar,
zemin ve tavanlara cgivi gakarken, kesim islemi yaparken ya da matkapla delerken her zaman azami dikkat gosterin. Cihazi rutin bir
takvimi izleyerek diizenli olarak kalibre edin.

Bu bir sinif Il lazer Griintdir. Higbir zaman isina giplak gozle veya bir optik cihazla yoluyla dogrudan BAKMAYIN ve isini kesinlikle
baskalarina dogrultmayin. Hi¢bir glivenlik etiketini gikarmayin. Cihazi dogrudan giinese yoneltmeyin. Cihazi herhangi bir sebep
icin kendi basiniza sékmeye galigmayin. Her tlir onarim ve temizlik igin litfen yerel uzman servis merkeziniz ile iletigime gegin.
Cihazi ani darbelere ve asiri mekanik guiglere karsi koruyun. Urlini patlayici ortamda ya da yanici malzemelerin yakininda
kullanmayin. Cihazi kuru, serin bir yerde saklayin. Bu cihaz icin yalnizca teknik 6zelliklere uygun aksesuarlar ve yedek pargalar
kullanin. Hasarli bir cihazi veya elektrikli pargalari hasar gérmus bir cihazi asla galistirmayi denemeyin! Cihaz veya pilin bir pargasi
yutuldugu takdirde, hemen tibbi yardim alinmalidir.

Pil gtivenligi talimatlari

Her zaman kullanim amacina en uygun olan boyut ve tiirden piller satin alin. Eski ve yeni piller ile farkli tiirlerden pilleri
birbiriyle birlikte kullanmamaya 6zen gostererek pil setini her zaman tamamen degistirin. Pilleri takmadan 6nce pil kontaklari
ile cihaz kontaklarini temizleyin. Pillerin kutuplar (+ ve —) agisindan dogru bir bicimde takildigindan emin olun. Uzun siireyle
kullanilmayacak ekipmanlardaki pilleri ¢ikarin. Kullanilmis pilleri derhal ¢ikarin. Asiri isinmaya, sizintiya veya patlamaya
neden olabileceginden kesinlikle pillerde kisa devreye neden olmayin. Yeniden canlandirmak icin kesinlikle pilleri isitmayin.



Pilleri skmeyin. Cihazi kullanim sonrasinda kapatin. Yutma, bogulma veya zehirlenme riskini &nlemek i¢in pilleri cocuklarin
erisemeyecegi bir yerde saklayin. Kullaniimis pilleri Glkenizin yasalarinda belirtildigi sekilde degerlendirin.

Ermenrich Garantisi

Tdm Ermenrich drlinleri, aksesuarlar hari¢ olmak izere, malzeme ve isgilik kaynakl kusurlara karsi 5 yil garantilidir. Tim
Ermenrich aksesuarlari, perakende satig yoluyla alinmasindan sonra 2 yil boyunca malzeme ve isgilik kaynakli kusurlara karsi
garantilidir. Bu garanti sayesinde, tiim garanti kosullari saglandidi takdirde, Levenhuk ofisi bulunan herhangi bir tilkede Ermenrich
drtindniz igin Ucretsiz olarak onarim veya degisim yapabilirsiniz.

Ayrintili bilgi icin web sitemizi ziyaret edebilirsiniz: tr.levenhuk.com/garanti

Garanti sorunlari ortaya gikarsa veya uriintinizu kullanirken yardima ihtiyaciniz olursa, yerel Levenhuk subesi ile iletisime gegin.




